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The type and quantity vary depending
on the region.
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carregador e cabo variam de acordo com a regido.
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The remote controller cannot be powered on before the internal battery is activated by charging. The internal battery of the remote
controller can also be activated after mounting the WB37 battery.

BIERNE MR T RIS TET . T3 WB37 BittF R S BIT SN E R,

2 Preparing the Aircraft
HEETETE

a. Install the Landing Gear
REFER

b. Unfold the Aircraft
BA TS




c. Install the Gimbal Camera
RERAEN

d. Install the Intelligent Flight Battery
REERR TR

AN

Preparing the Remote Controller
HEERER

DO NOT operate other wireless devices at the same frequency as the remote controller, to avoid signal interference.

ENENERRECRMRNBERE, URWBREESEM TR,

Getting Ready for Takeoff
HEETXT

Power on: Press, and then press and hold the power button.
FiL: ER—R BRIEHEDERIZE,

The devices require activation before first use. Make sure the remote controller is connected to the internet and follow the instructions in
the app for activation.
SMBRETHE. BRETV/AILUENEEKRN, 2R App RRHE.
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Perform Combination Stick Command and hold for two seconds.
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Flight
X7

Start (Stop) Motors
BilERD (FLk)

:

S N

PATHIFF DRI REE 2 1),

+ Always set an appropriate RTH mode and RTH altitude
before takeoff.

EE, SHIREFENEMEMITAMENSE.

Take off
=X

Land
33

+ Press the Flight Pause button o for emergency braking during

flight.
HTRREPBIREEINENER, BRIAGRE o EYITRER

EN

CHS
CHT
JP
KR

DE

ES

Refer to the diagram below for more information on the FR Reportez-vous au schéma ci-dessous pour plus d'informations sur
carrying case. la mallette de transport.
SETE T HEHENESERAR. IT Per ulteriori informazioni sulla custodia da trasporto, consultare il

N . diagramma di seguito.
2= TEMBERENESERAR. y & _ 4

B . NL Raadpleeg het onderstaande schema voor meer informatie over de

FrU—T—IOFEMOVTIE. FTORELRL TR, draagtas.
24 A 0| A0 CHSE XFA|SHLHE2 Of2H CHo|o{ 2 S PT Consulte o diagrama abaixo para obter mais informagdes sobre a
HERSHAL . caixa de transporte.
Weitere Informationen zum Transportkoffer finden Sie im PT-BR Consulte o diagrama abaixo para obter mais informacdes sobre o
Diagramm unten. estojo de transporte.
Consulte el siguiente diagrama para obtener mas RU CM. cxeMy, NMpUBeAEHHYIO HUXE, AN1S MONYYeHUS ONONMHUTENbHOM

informacién sobre el estuche de transporte.

Zenmuse S1

VNHPOPMaLWN O Yexie A5 NepPeHOCKN.
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Power Button Aircraft Status Indicators Beacon Assistant Port Front LEDs
IR TERREIETT AT WSO MAETIT
it FRATERREIETIE RinE FSERIR RIS TIE
BIRRY > AT —IR1YIT—5— e—-3v FEHR— I~ JOY ~ LED
HEHE 7|H| e EAIS HIZ HXIZE Hek LED
Ein/Aus-Taste Status-LEDs des Fluggerats Kollisionswarnlicht | Hilfsanschluss Front-LEDs

Botén de encendido

Indicadores de estado de la

aeronave

Bouton
d'alimentation

Pulsante di
accensione

Aan-/uitknop

Botdo de alimentagao

Botdo Liga/Desliga

KHonka nutaHms

Indicateurs du statut de l'appareil
Indicatori di stato dell'aeromobile

Statuslampjes van de drone

Indicadores de estado da aeronave

Indicadores de status da aeronave

NHAMKaTOpbI COCTOAHNA APOHa

Baliza

Feu auxiliaire

Faro

Baken

Farol

Mask

Sinalizador luminoso

Puerto auxiliar
Port assistant
Porta assistente

Assistentpoort

Porta do assistente
Entrada auxiliar

BcrniomoraTtenbHbIi
nopt

Ledes frontales
LED avant

LED anteriori

Ledlampjes
voorzijde
LED frontais

LEDs frontais

MNepeaHne orHn
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DJI Gimbal Connector v2.0
(DGC2.0)

=B#0ODGC 2.0
E£6#0 DGC2.0

DIl I V/NLORDT B — 2.0
(DGC2.0)

DJI ' H4lE{ v2.0 (DGC2.0)

DJI Gimbal-Verbindung v2.0
(DGC2.0)

Conector del estabilizador
V2.0 (DGC2.0) DJI

Connecteur de nacelle DJI
v2.0 (DGC2.0)

Connettore per stabilizzatore
DJI v2.0 (DGC2.0)

DJI gimbalconnector v2.0
(DGC2.0)

Conector de suspensdo
carda DJI 2.0 (DGC2.0)

Conector do estabilizador
v2.0 DJI (DGC2.0)

Pasbem Ana CTa6|/|n|/|3aTopa
DJI v2.0 (DGC2.0)
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FPV Camera

FPV “¥{TAEH
FPV FRATHEM

FPV I XS
FPV ZH| 2}

FPV-Kamera

Camara FPV

Caméra FPV

Videocamera FPV

FPV-camera

Camara FPV

Camera em FPV

KypcoBas kamepa
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Rotating LIDAR
FABAEE
ERENEE
X+ + >/ LiIDAR
& A7 LIDAR

360-Grad-LiDAR

LiDAR de escaneo circular

LiDAR a balayage circulaire
LiDAR a scansione circolare
Circulaire Scanning LiDAR
LiDAR de varrimento circular

LiDAR de varredura circular

Nupaap kpyrosoro
CKaHVPOBaHNs
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E-Port V2

E-Port V2 1
E-Port V2 EiZiR

E-Port V2
EZE V2

E-Anschluss V2

E-Port V2

E-Port V2

E-Port V2

E-poort V2

E-Port V2

E-Port V2

E-Port V2

10

Auxiliary Light
AT

s
FEHS - I~

HX

oln

Zusatzbeleuchtung

Luz auxiliar

Lumiére auxiliaire
Luce ausiliaria
Hulplicht

Luz auxiliar

Luz auxiliar

JononHuTtenbHas
noaceeTka
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Back Button Return to Home (RTH) Button Status LED Battery Level LEDs Power Button
IRl BEERMIRE RSIETAT BEIETT BRI
IR[EliZHE BREIRMIRE REEFETIE BEETE BIRIRE
B3RV RTH (R—LJRE) RSV X F—75 X LED N —F%E8 LED BIRRS
H2I|IHE 2|8 E = (RTH) HE e LED HHE{ 2| ZH2F LED HEUHE
Zurlcktaste Ruckkehrtaste Status-LED Akkustand-LEDs Ein/Aus-Taste
Botén de Botdn de regreso al punto de ) . Botén de
retroceso origen (RPO) Led de estado Ledes de nivel de bateria encendido
Bouton de Retour au Point de » . . Bouton
Bouton de retour départ (RTH) LED d'état LED de niveau de batterie dalimentation
. . LED di livello di carica Pulsante di
Pulsante Indietro | Pulsante Return to Home (RTH) | LED di stato della batteria accensione
Terugknop Knop Return to Home (RTH) Statusled Leds voor batterijniveau | Aan-/uitknop

Botdo Voltar

Botdo voltar

KHorka BO3BpaTa

(terug naar thuisbasis)

Botdo de voltar a posi¢do inicial

(RTH)

Botdo Retornar a Base (RTH)

KHomka Bo3BpaTa gomoli (RTH)

LED de estado
LED de status

CBeTOANOAHbIN
NHAMKATOP COCTOSIHUS

LED de nivel da bateria

LEDs de nivel da bateria

CBeToAMOAHbIE
NHANKATOPbI YPOBHS
3apsiza akkymynatopa

Botdo de
alimentagao

Botdo Liga/Desliga

KHonka nutanus
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Flight Pause
Button

DR
AFRGE
RIT—RERLERS
4

HIZ LAl X HE
Flugpausetaste
Botén de detener
vuelo

Bouton de mise
en pause du vol

Pulsante di pausa
del volo

Vliegpauzeknop
Botdo de pausa
do voo

Botdo de pausa
de voo

KHonka
NPUOCTaHOBKN
noneta
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Gimbal Dial

IR HIREE
AT A

JUINIVE AL

AN
pAY=
SEPAN
Ex

PSR (o =]
Gimbal-Radchen

Dial del estabilizador

Molette de nacelle

Rotella di regolazione dello

stabilizzatore

Gimbalwiel
Botdo do gimbal

Botdo do estabilizador

Konecnko Hak/oHa Kamepbl
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Record Button

GG
2z

FRERS >

=3 HE

Aufnahmetaste

Botdn de grabacion

Bouton
d'enregistrement

Pulsante di
registrazione

Opnameknop
Botdo de gravacdo

Botdo de gravagdo

KHonka 3anuncun
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Flight Mode Switch
TR X
FRATAS A HARARS

TS hE—FRITYF
HIg 2 E M& AQ|X|
Flugmodusschalter

Selector de modo de
vuelo

Bouton de mode de vol

Interruttore modalita di
volo

Vliegmodusschakelaar

Interruptor do modo de
Voo

Interruptor do modo de
VOO

Mepexntoyatens
pexumoB noneTta

10

Focus/Shutter
Button

YA / HHERIRR
HEE / iRIRRR
TH—NR/ v
WA —RE Y
THA / NEHE
Fokus-/Fototaste

Botén de enfoque/
obturador

Bouton
d'obturateur/mise
au point

Pulsante di messa
a fuoco/scatto

Scherpstellings-/
sluiterknop

Botdo de focagem/
obturador

Botdo foco/
obturador

KHonka
dokycmpoBkm /
cnycka 3aTBopa
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1. ®E
2. R
a. RERER
b. EFAURE
c. REZROERK
d. REDERITEN

3. &S

4. EHERIT
Bt fEi—R. BRR 2 WERKRE,

5. 4T
© BB/ BERE: RITHREEIIRIES IR 2
cEemR REE

A © ERBRNEBNARTEMBEREERM. ki WB37 EMERIA]

RiEhEIEENEE .
o AERRERAEMESERNEAEE, W REEEEARISMTE.
- SHNEBETCMA. BREEEREINEGEMERER, AER
B8 App BVRRELA.
+ FETESTE DJI Pilot 2 App HERE & B BERMITANIEME .
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. Aufladung

2. Fluggerit vorbereiten

a. Installieren des Landegestells

b. Fluggerat ausfalten

c. Installieren der Gimbal-Kamera

d. Installieren der Intelligent Flight Battery

3. Fernsteuerung vorbereiten
4. Startvorbereitungen

Ein-: Die Ein-/Ausschalttaste driicken und dann gedrickt halten.

5. Flug

+ Motoren starten (stoppen): Steuerknlppel-Kombinationsbefehl zwei
Sekunden lang ausfiihren.

+ Abheben + Landen

1. B
2. BADRER
a. SVTaYIOFTORDMT
b. HADER
. IVNIVAXSOEDORTF
d. AYFUIIVR TS1RAYTU—OERDRIT
3. E(SHO%ER
4. REEEDZEfE
EBRAY (1 EEL. RICEBRNY VERBLI 2,
5. T
cE—H—OE (BLE) 1 IYER—Y3Y XFrwH IVVR(CSO) &
ETL. 2PBEHLLET T,
CEEE - BRE

A + Die Fernsteuerung kann nicht eingeschaltet werden, bevor der
interne Akku aktiviert wurde. Der interne Akku der Fernsteuerung
kann auch nach dem Einsetzen des WB37-Akkus aktiviert werden.

Um Signalstérungen zu vermeiden, betreiben Sie KEINE anderen
kabellosen Gerate, die dieselbe Frequenz wie die Fernsteuerung
nutzen.

Die Gerate mussen vor dem ersten Gebrauch aktiviert werden.
Stellen Sie sicher, dass die Fernsteuerung mit dem Internet
verbunden ist, und befolgen Sie zur Aktivierung die Anweisungen
in der App.

Vor dem Abheben immer einen geeigneten Rickkehr-Modus und
eine geeignete Riickkehr-Flughohe einstellen.

Fur eine Notbremsung wahrend des Flugs die Pausetaste o
driicken.

Zl © RENYTFU—ETOT 1A= 3 VT BEIE REROBRE S
VICTBEPFTEFEA, RMEHOAE/ YT U—(E. WB37 N
VU —DEDRIETEP O F A R—TY 3V TEET,
ERTHERIBEO. FEE FAUBRBTHOD L X
EBALENT S,
MHTEAT BRI, FNAARETDT "~ Ja/aémgm
DFETo FERAT VI -y MCERESNTNS C & EHR
FIUDERICH SO TP IF A R=YaVEFO TR,
BHEERT(C. SEE)E RTH £ — RE RTH BEEMFREL TZS L),
: ﬁﬁ¢ FT—BEILRS Y () ERTERBTTL—FAHHD
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. Carga

2. Preparacion de la aeronave

a. Instalacién del tren de aterrizaje

b. Despliegue de la aeronave

c. Instalacién de la cdmara con estabilizador
d. Instalacién de la bateria de vuelo inteligente

3. Preparacion del control remoto
4. Preparacion para el despegue

Encender: Presione y, a continuacién, mantenga presionado el botén de
encendido.

5. Vuelo

+ Iniciar (detener) motores: Ejecute el comando de combinacién de
palancas y manténgalo durante dos segundos.

+ Despegar « Aterrizar

. &3
2. 71 &H|
a. #E 7]0{ Hx
b. 7IH EX7|
c. FgItoet dX
d. Qee|ME S2t0|E HiEl2| &X|
3. 27| &=l
4. 0|5 &H|
e A7 M HES 2 = Ol Z2AH SEU T
5. HIY

« 2E AIZHEX]): A5 28 F(CSOS +35t 25 S RAIFLICH

0§ - EF

A + El control remoto no puede encenderse antes de activar la baterfa
interna. La bateria interna del control remoto también se puede
activar tras montar la bateria WB37.

+ Para evitar interferencias en la sefial, NO opere otros dispositivos
inaldmbricos en la misma frecuencia que el control remoto.

+ Los dispositivos requieren activacién antes del primer uso.
Aseglirese de que el control remoto esté conectado a Internet y
siga las instrucciones de la aplicacién para la activacion.
Establezca siempre un modo RPO y una altitud RPO adecuados
antes del despegue.

Presione el botén de pausa de vuelo o para frenar de emergencia
durante el vuelo.

C - W BIE2IS 245t5| Mol X5 7)
g HiE2l= WB37 HiE{2| S TAtS §
+ A S mEk| flsh 257
7171= ZSsHR] oMYAl 2.
+ 7171 ME Argst7| Mol 2gsteior JLICh 2E 7|7t QIE
&|0] Q=X Eelaty ol XFo et SYststiAlL.
0IF Fojl= B4 M5 RTH BEQLRTH DES MH5H
HIE F HIY WSS ot HIY LA HX HES () FEHAIL.
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. Recharge
. Préparation de I'appareil
a. Installation du train d'atterrissage
b. Dépliage de l'appareil
c. Installation de la nacelle caméra
d. Installation de la Batterie de Vol Intelligente

3. Préparation de la radiocommande
4. Préparation au décollage

Allumer: Appuyez puis appuyez de nouveau et maintenez le bouton

d‘alimentation enfoncé.

Vol

+ Démarrage (arrét) des moteurs: effectuez une Commande des joysticks (CSC)
et maintenez-la pendant deux secondes.

+ Décollage + Atterrissage



La radiocommande ne peut étre allumée avant l'activation de la
batterie interne. La batterie interne de la radiocommande peut
également étre activée apres le montage de la batterie WB37.

NE faites PAS fonctionner d'autres appareils sans fil a la méme
fréquence que la radiocommande afin d'éviter les interférences de
signal.

Les appareils doivent étre activés avant la premiére utilisation.
Assurez-vous que la radiocommande est connectée a Internet et
suivez les instructions de l'application pour l'activation.

Configurez toujours un mode RTH et une altitude RTH adéquats
avant le décollage.

Appuyez sur le bouton de mise en pause du vol o pour un
freinage d'urgence pendant le vol.

>

Ricarica
2. Preparazione dell'aeromobile
a. Installazione dei carrelli di atterraggio
b. Apertura dellaeromobile
c. Installazione della fotocamera stabilizzata
d. Installazione della Batteria di volo intelligente
Preparazione del radiocomando
4. Preparazione al decollo
Accensione: Premere e tenere premuto il pulsante di accensione.
5. Volo
» Avvio (Arresto) dei motori: azionare il comando a stick combinati e
mantenerlo azionato per 2 secondi.
+ Decollo « Atterraggio

A Il radiocomando non puo essere acceso prima dell'attivazione
della batteria interna. E anche possibile attivare la batteria interna
del radiocomando dopo aver montato la batteria WB37.

NON utilizzare altri dispositivi senza fili che operano alla stessa
frequenza del radiocomando, cosi da evitare interferenze.
Attivare i dispositivi prima del primo utilizzo. Accertarsi che il
radiocomando sia connesso a Internet e seguire le istruzioni
visualizzate nell'app per l'attivazione.

Specificare sempre una modalita RTH e un‘altitudine RTH
appropriate prima del decollo.

Premere il pulsante Flight Pause (Pausa volo) o per eseguire una
frenata di emergenza durante il volo.

. Opladen
2. Voorbereiding van de drone
a. Het landingsgestel installeren
b. De drone uitklappen
c. De gimbalcamera installeren
d. De Intelligent Flight Battery installeren
3. Voorbereiding van de afstandsbediening
4. Voorbereiding op opstijgen
Aan: Druk op en houd vervolgens de aan/uit-knop ingedrukt.
5. Viucht
+ Starten (stoppen) van de motoren: Voer de opdracht 'Combinatie
joystick' uit en houd deze twee seconden vast.
+ Opstijgen + Landen

A + De afstandsbediening kan niet worden ingeschakeld voordat de
interne accu is geactiveerd. De interne accu van de afstandsbediening

kan ook worden geactiveerd na het monteren van de WB37-accu.

GEBRUIK GEEN andere draadloze apparaten die met dezelfde

frequentie werken als de afstandsbediening om interferentie van

het signaal te voorkomen.

De apparaten moeten voor het eerste gebruik worden geactiveerd.

Zorg ervoor dat de afstandsbediening is verbonden met internet en

volg de instructies in de app voor activering.

Stel altijd een geschikte RTH-modus en RTH-hoogte in voordat u

opstijgt.

Druk op de vliegpauzeknop 0voor noodremmen tijdens de viucht.

d. Instalar a bateria de voo inteligente

3. Preparar o controlo remoto
4. Preparar a descolagem

Ligar: Prima e, em seguida, prima sem soltar o botdo de alimentag&o.

5. Voo

+ Iniciar (Parar) os motores: Execute o comando conjunto dos manipulos
de control e mantenha em posicdo durante dois segundos.

+ Descolagem + Aterragem

é + O telecomando ndo pode ser ligado antes da ativacdo da bateria
interna. A bateria interna do telecomando também pode ser

ativada apds a montagem da bateria WB37.

NAO utilize outros dispositivos sem fios que funcionem na mesma

frequéncia que o controlo remoto, para evitar interferéncia de sinal.

Os dispositivos da aeronave requerem a ativagdo antes da

primeira utilizagdo. Verifique se o telecomando esta ligado a

Internet e siga as instrugdes na aplicagdo para ativar.

Defina sempre um modo RTH e altitude RTH adequados antes da

descolagem.

Prima o botdo de pausa do voo o para efetuar uma travagem
de emergéncia durante o voo.

. Como carregar

2. Como preparar a aeronave

a. Como instalar os trens de pouso

b. Desdobrando a aeronave

c. Como instalar a camera com estabilizador
d. Como instalar a Bateria de Voo Inteligente

3. Como preparar o controle remoto
4. Como se preparar para decolagem

Ligar: Pressione e mantenha pressionado o botéo liga/desliga.

5. Voo

+ Iniciar (Parar) os motores: Execute o Comando combinado do pino de
controle e o mantenha pressionado por dois segundos.
+ Decolar + Pousar

A + O controle remoto ndo pode ser ligado antes da ativagdo da
bateria interna. A bateria interna do controle remoto também

pode ser ativada ap6s encaixar a Bateria WB37.

NAO utilize outros dispositivos com conexdo sem fio na mesma

frequéncia do controle remoto para evitar interferéncias no sinal.

Os dispositivos precisam ser ativados antes do primeiro uso.

Certifique-se de que o controle remoto esteja conectado a

internet e siga as instrugdes no aplicativo para a ativagdo.

Defina sempre um modo RTH e altitude RTH adequados antes da

descolagem.

Prima o botdo de pausa do voo o para efetuar uma travagem
de emergéncia durante o voo.

. 3apsgka

2. MoproToBKa ApoHa

a. YcTaHoBKa Lwaccun

b. NogroToBka ApoHa

C. YcTaHoBUTe CTabunnmnsaTop 1 kamepy

d. YcraHoBka akkymynstopos Intelligent Flight Battery

3. MoaroToBKa NynbTa ynpasneHns
4. NMoaroToBKa K B3neTy

BkntoueHwme: Haxmure ogunH pas, 3aTeM HaXmuTe eLLe pa3s u y,qepxmaaVlTe
KHOMKY BKAKOYEHUA NUTaHNA.

5. Nonet

+ 3anyck (ocTaHOBKa) MOTOPOB: BbINOJHUTE KOMBUHALMIO AXOACTMKAMMN
M yAepxuBaiiTe ee B TeYeHNe ABYX CeKYHA.

* Baner * Mocagka

1. Carregamento
2. Preparar a aeronave
a. Instalar o trem de aterragem
b. Desdobrar a aeronave
c. Instalar a cdmara de suspensao carda

fi . ﬂyan ynpaBneHus He/lb3A BKIH4YNTbL A0 akTUBaLN BHYTPEHHEro
aKKymynaTopa nMocpeACcTBOM ero 3apaaku. BHyTpeHHWi
aKKyMynsTop nynbTa ynpaBieHys Takxke MOXHO akTUBMPOBaThb
nocne ycTaHoBKkuM akkymynstopa WB37.
HE ncnonb3yiite apyrvie 6ecnpoBojAHbIe YCTPOACTBA, paboTatoLve
Ha TOl e YacToTe, YTO W My/bT yNpaBieHNs BO U36eXaHne NoMex.
Mepea nepBbIM NCNOb30BaHMEM YCTPOACTBA HEO6XOAMMO
aKTUBMpPOBaTb. ﬂposepme noAaknto4veHne nynbTa ynpaBneHna K
VIHTepHeTy 1 cieayiiTe MHCTPYKLMSM MO akTVBaLWM B MPUIOXEHN.
Mepes B3neTOM BCerga ycTaHaBAMBaliTe COOTBETCTBYHOLLMNIA
PEXUM 1 BbICOTY BO3BPATa OMOI.
/NS aBapuiiHOl OCTaHOBKW B Mo/ieTe HaxXMuUTe KHOMKY naysbl

noneta (J)-






