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Goodrive200A series             Product overview 

 

คุณสมบัติของอินเวอรเตอร 

การทำงาน รายละเอียด 

 

อินพุต 

 

แรงดันอินพุต (V)  

AC 3PH 220V (-15%) - 240V(+10%)  

AC 3PH 380V (-15%) - 440V(+10%)  

AC 3PH 520V (-15%) - 690V(+10%) 

กระแสอินพุต (A)  Refer to the rated value  

ความถ่ีอินพุต (Hz)  50Hz or 60Hz Allowed range: 47 - 63Hz  

 

เอาตพุต 

แรงดันเอาตพุต (V)  0 - input voltage 

กระแสเอาตพุต (A)  Refer to the rated value 

กำลังเอาตพุต (kW)  Refer to the rated value 

ความถ่ีเอาตพุต (Hz) 0 - 400Hz  

 

 

 

 

รูปแบบการควบคมุ 

 

โหมดการควบคุม  SVPWM, SVC  

ชนิดของมอเตอร Asynchronous motor  

อัตราสวนความเร็ว  Asynchronous motor 1:100 (SVC)  

ความแมนยำของการควบคมุความเร็ว  ±0.2% (SVC) 

ความคลาดเคลื่อนของความเร็ว  ± 0.3% (SVC)  

การตอบสนองของแรงบิด  <20ms (SVC)  

ความแมนยำของการควบคมุแรงบิด  10% (SVC) 

แรงบิดเริม่ตน  0. 5Hz/150% (SVC) 

 

ระดับโอเวอรโหลด  

G Type  

150% ของพิกัดกระแส 1 นาที  

180% ของพิกัดกระแส 10 วินาที 

200% ของพิกัดกระแส 1 วินาที  

P Type  

120% ของพิกัดกระแส 1 นาที  

150% ของพิกัดกระแส 10 วินาที 

180% ของพิกัดกระแส 1 วินาที 

 

การปรับความถ่ี 
 

Digital setting, analog setting, pulse frequency setting,  

multi-step speed running setting, simple PLC setting, PID setting, 

MODBUS communication setting  

Shift between the set combination and set channel.  

การปรับแรงดันโดยอัตโนมตั ิ รักษาระดับแรงดันคงท่ีโดยอัตโนมตัิ 

การปองกันความผดิพลาด  ฟงกช่ันการปองกันความผิดพลาด เชน  

กระแสเกิน , แรงดันเกิน , แรงดันตํ่า , ความรอนเกิน , โหลดเกิน 

การตรวจจับความเร็ว  เริ่มการหมุนมอเตอรแบบน่ิมนวล  

ฟงกช่ันน้ี ใชงานไดกับอินเวอรเตอร ตั้งแต 4 kW ข้ึนไป 
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Goodrive200A series             Product overview 

 

คุณสมบัติของอินเวอรเตอร 

การทำงาน รายละเอียด 

 

 

 

จุดตอ 

ความละเอียดของ อนาล็อกอินพุต ≤ 20 mV  

ความละเอียดของ สวิทซอินพุต  ≤ 20 ms  

อนาล็อกอินพุต  1 ชอง (AI2) 0-10V / 0-20mA  

1 ชอง (AI3) -10-10V 

อนาล็อกเอาตพุต 2 ชอง (AO1,AO2) 0-10V / 0-20mA  

ดิจิตอลอินพุต  8 ชอง , ความถ่ีสูงสุด 1 kHz , อิมพีแดนซ 3.3 kΩ  

1 ชอง ไฮสปดอินพุต , ความถ่ีสูงสุด 50 kHz 

ดิจิตอลเอาตพุต  1 ชอง ไฮสปดพัลเอาตพุต , ความถ่ีสูงสุด 50 kHz  

1 ชอง เทอรมินอล Y เอาตพุตโอเพนคอลเล็คเตอร  

 

รีเลยเอาตพุต  

2 ชองรีเลยเอาตพุต  

RO1A NO , RO1B NC , RO1C (คอมมอน)  

RO2A NO , RO2B NC , RO2C (คอมมอน)  

3A/AC250V , 1A/DC30V  

 

อ่ืนๆ 

การติดตั้ง  แบบยึดตดิผนัง , แบบยึดหนาแปลน , แบบตั้งพ้ืน  

อุณหภูมภิายนอก  -10 ถึง 50 ºC  

มาตรฐานการปองกัน  IP20 

การระบายความรอน  ระบายความรอนดวยอากาศ 

เบรกยูนิต  ติดตั้งชุดเบรกยูนิตในขนาดตํ่ากวา 30 kW  

EMC Filter  ติดตตั้ง C3 ฟลเตอร ตามมาตรฐาน IEC61800-3 C3  
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Goodrive200A series             Product overview 

 

ขอมูลอินเวอรเตอร (Rated specifications) 

รุน 
โหลดหนัก โหลดเบา 

กำลังเอาตพุต 

(kW) 
กระแสอินพุต  

(A) 
กระแสเอาตพุต 

(A) 

กำลังเอาตพุต 

(kW) 
กระแสอินพุต  

(A) 
กระแสเอาตพุต 

(A) 

GD200A-0R7G-4 0.75 3.4 2.5    

GD200A-1R5G-4 1.5 5 3.7    

GD200A-2R2G-4 2.2 5.8 5    

GD200A-004G/5R5P-4 4  13.5  9.5  5.5  19.5  14  

GD200A-5R5G/7R5P-4 5.5  19.5  14  7.5  25  18.5  

GD200A-7R5G/011P-4 7.5  25  18.5  11  32  25  

GD200A-011G/015P-4 11  32  25  15  40  32  

GD200A-015G/018P-4 15  40  32  18.5  47  38  

GD200A-018G/022P-4 18.5  47  38  22  56  45  

GD200A-022G/030P-4 22  56  45  30  70  60  

GD200A-030G/037P-4 30  70  60  37  80  75  

GD200A-037G/045P-4 37  80  75  45  94  92  

GD200A-045G/055P-4 45  94  92  55  128  115  

GD200A-055G/075P-4 55  128  115  75  160  150  

GD200A-075G/090P-4 75  160  150  90  190  180  

GD200A-090G/110P-4 90  190  180  110  225  215  

GD200A-110G/132P-4 110  225  215  132  265  260  

GD200A-132G/160P-4 132  265  260  160  310  305  

GD200A-160G/185P-4 160  310  305  185  345  340  

GD200A-185G/200P-4 185  345  340  200  385  380  

GD200A-200G/220P-4 200  385  380  220  430  425  

GD200A-220G/250P-4 220  430  425  250  485  480  

GD200A-250G/280P-4 250  485  480  280  545  530  

GD200A-280G/315P-4 280  545  530  315  610  600  

GD200A-315G/350P-4 315  610  600  350  625  650  

GD200A-350G/400P-4 350  625  650  400  715  720  

GD200A-400G-4 400  715  720     

GD200A-500G-4 500  890  860     
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Goodrive200A series             Product overview 

 

การเลือกใช รีซิสเตอรเบรก 

รุน เบรกยูนิต 
100%  

ของแรงบิดเบรก  

(Ω)  

พลังงานท่ีใชของ รีซิสเตอรเบรก  คาต่ําสุดของ  

รีซิสเตอรเบรก  

(Ω)  
10% เบรก  50% เบรก  80% เบรก  

GD200A-0R7G-4  

 

เบรกยูนิตภายใน

อินเวอรเตอร  

 

653  0.1  0.6  0.9  240  

GD200A-1R5G-4 326  0.23  1.1  1.8  170  

GD200A-2R2G-4 222  0.33  1.7  2.6  130  

GD200A-004G/5R5P-4 122  0.6  3  4.8  80  

GD200A-5R5G/7R5P-4 89  0.75  4.1  6.6  60  

GD200A-7R5G/011P-4 65  1.1  5.6  9  47  

GD200A-011G/015P-4 44  1.7  8.3  13.2  31  

GD200A-015G/018P-4 32  2  11  18  23  

GD200A-018G/022P-4 27  3  14  22  19  

GD200A-022G/030P-4 22  3  17  26  17  

GD200A-030G/037P-4 17  5  23  36  17  

GD200A-037G/045P-4 DBU100H-060-4  13  6  28  44  11.7  

GD200A-045G/055P-4  

DBU100H-110-4  

10  7  34  54   

6.4  

 

GD200A-055G/075P-4 8  8  41  66  

GD200A-075G/090P-4 6.5  11  56  90  

GD200A-090G/110P-4 
DBU100H-160-4  

5.4  14  68  108  
4.4 

GD200A-110G/132P-4 4.5  17  83  132  

GD200A-132G/160P-4 DBU100H-220-4  3.7  20  99  158  3.2  

GD200A-160G/185P-4  

DBU100H-320-4  

 

3.1  24  120  192   

2.2 GD200A-185G/200P-4 2.8  28  139  222  

GD200A-200G/220P-4 2.5  30  150  240  

GD200A-220G/250P-4 
DBU100H-400-4  

2.2  33  165  264  
1.8  

GD200A-250G/280P-4 2.0  38  188  300  

GD200A-280G/315P-4  

Two  

DBU100H-320-4  

3.6*2  21*2  105*2  168*2   

2.2*2  

 

GD200A-315G/350P-4 3.2*2  24*2  118*2  189*2  

GD200A-350G/400P-4 2.8*2  27*2  132*2  210*2  

GD200A-400G-4 2.4*2  30*2  150*2  240*2  

GD200A-500G-4 
Two  

DBU100H-400-4  2*2  
38*2  186*2  300*2  1.8*2  
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Goodrive200A series             Product overview 

 

จุดตอไฟเขา 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

รูป 1-1 เทอรมินอล 0.75-5.5 kW 

รูป 1-2 เทอรมินอล 7.5-15 kW 

รูป 1-3 เทอรมินอล 18.5 kW 
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Goodrive200A series             Product overview 

 

จุดตอไฟเขา 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

 

 

 

 

 

  

ชองตอ 
รายละเอียด 

หนาท่ีการทำงาน 
≤ 30 kW  ≥ 30 kW  

R , S , T จุดตอไฟเขา จุดตอไฟเขา กระแสสลับ 3 เฟส  

U , V , W จุดตอไฟเขา จุดตอไฟเขา กระแสสลับ 3 เฟส  

P1  จุดตอ ดีซี รีแอคเตอร   

P1 และ (+) เ ปน จุดตอสำหรับ ดีซี รีแอคเตอร  

(+) และ (-) เปนจุดตอสำหรับ เบรกยูนิต  

PB และ (+) เปนจุดตอสำหรับ รีซสิเตอรเบรก  

 

(+) จุดตอ รีซสิเตอรเบรก  
จุดตอ ดีซี รีแอคเตอร  

จุดตอ เบรกยูนิต 

(-)  จุดตอ เบรกยูนิต  

PB จุดตอ รีซสิเตอรเบรก   

PE 
ข้ัวตอสายดิน 

จำนวน 2 ข้ัวมาตรฐาน  

คาความตานทานกราวด ตองนอยกวา 10Ω  

และควรไดรับการตอสายดินอยางถูกตองเหมาะสม 

A1 , A2  จุดตอไฟคอลโทรล  จุดตอไฟคอลโทรล 220 โวลต  

รูป 1-4 เทอรมินอล 22-30 kW 

รูป 1-5 เทอรมินอล 37-55 kW 

7 



Goodrive200A series             Product overview 

 

จุดตอวงจรควบคุม  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

รูป 2-1 เทอรมินอลคอลโทรล 0.75-15 kW รูป 2-2 เทอรมินอลคอลโทรล 18.5-500 kW 
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Goodrive200A series             Product overview 

 

จุดตอวงจรควบคุม  

เทอรมินอล รายละเอียด 

+10V แหลงจาย +10Vdc 

AI2 1.อนาล็อกอินพุต AI2 เลือกใชไดระหวาง 0-10V/0-20mA โดยจั๊มเปอร J4 , อนาล็อกอินพุตAI3 : -10V-10V 

2.อิมพีแดนซ แรงดันอินพุต 20kΩ , กระแสอินพุต 500Ω 

3.ความละเอียดข้ันต่ำ 5mV เมื่อ 10V ท่ีความถ่ี 50 Hz 

4.คาความคลาดเคลื่อน ±1% , 25 ºC 

AI3  

 

GND  คอมมอน อนาล็อกอินพุต / อนาลอ็กเอาตพุต  

AO1  1.อนาล็อกเอาตพุต 0-10V หรือ 0-20 mA , AO เลือกโดยจั๊มเปอร J1 , AO2 เลือกโดยจัม๊เปอร J2 

2.การเบ่ียงเบน ±1% , 25 ºC AO2  

RO1A  
RO1 รีเลยเอาตพุต RO1A NO , RO1B NC , RO1C คอมมอล หนาคอนแทค  

( 3A / AC250V , 1A / DC30V ) 
RO1B  

RO1C  

RO2A   

RO2 รีเลยเอาตพุต RO2A NO , RO2B NC , RO2C คอมมอล หนาคอนแทค 3A / AC250V , 1A / DC30V  RO2B  

RO2C  

PE  จุดตอกราวด  

PW  จุดตอเลือกใชงานระหวางแหลงจายภายในอินเวอรเตอรหรือแหลงจายภายนอก ( Sink / Source ) 

24V  แหลงจายแรงดัน 24Vdc สูงสุด 200mA  

COM  คอมมอนดิจิตอลอินพุต  

S1  อินพุต 1  

1.อิมพีแดนซ 3.3 kΩ 

2.12-30 Vdc 

3.ตอใชงานแบบ NPN และ PNP 

4.ความถ่ีสูงสุด 1kHz 

5.สามารถตั้งหนาท่ีการทำงานได 

 

S2  อินพุต 2 

S3  อินพุต 3 

S4  อินพุต 4 

S5  อินพุต 5 

S6  อินพุต 6 

S7  อินพุต 7 

S8  อินพุต 8 

HDI  อินพุตรับความถ่ีสูง , ความถ่ีสูงสดุ 50 kHz  

HDO  
1.เอาตพุต 200mA / 30Vdc 

2.เอาตพุตความถ่ี 0-50 kHz 

COM  คอมมอน +24Vdc  

CME  คอมมอน สำหรับ HDO และ Y1  

Y1  
1.เอาตพุต 200mA / 30Vdc 

2.เอาตพุตความถ่ี 0-1 kHz 

485+  
จุดตอ การสื่อสารแบบ 485  

485-  
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Goodrive200A series             Product overview 

 

หนาจอและการใชงาน 

 

 

 

 

 

 

 

 

หมายเลข ช่ือ รายละเอียด 

 

 

1 

 

 

LED 

 

RUN/TUNE 

LED ดับ แสดงสถานะ อินเวอรเตอรหยุดการทำงาน  

LED กระพริบ แสดงสถานะ อินเวอรเตอรอยูในโหมด autotune  

LED ติด แสดงสถานะ อินเวอรเตอรทำงาน  

FWD/REV 
LED ดับแสดงสถานะ อินเวอรเตอรสั่งหมุนเดินหนา  

LED ติดแสดงสถานะ อินเวอรเตอรสั่งหมุนถอยหลัง  

 

LOCAL/REMOT 

LED ดับ แสดงสถานะ อินเวอรเตอรสั่งงานดวยคียแพด  

LED กระพริบ แสดงสถานะอินเวอรเตอรสั่งงานดวยเทอรมินอล  

LED ติด แสดงสถานะ อินเวอรเตอรสั่งงานดวยรโีมทคียแพด  

 

TRIP 

LED ติด แสดงสถานะ อินเวอรเตอรเกิดความผิดพลาด 

LED ดับ แสดงสถานะ อินเวอรเตอรปกต ิ

LED กระพริบ แสดงสถานะ เตือนกอนจะเกิดการทริป 

 

2 

 

Unit 

LED 

 Hz ความถ่ี 

RPM ความเร็วรอบ 

A กระแสมอเตอร 

% เปอรเซ็นต 

V แรงดันไฟฟา 

3 Display LED 5 หลัก แสดงคา มอนิเตอร , อลาม , ความถ่ี 

4 
Digital 

Potentiometer ปรับคาความถ่ี รายละเอียดท่ีพารามิเตอร P08.42  

  

 

  

อินเวอรเตอรขนาด 0.75 - 15 kW อินเวอรเตอรขนาด 18.5 - 500 kW 
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Goodrive200A series             Product overview 

 

หนาจอและการใชงาน 

หมายเลข ชื่อ รายละเอียด 

 

 

 

 

 

 

5 

 

 

 

 

 

 

ปุมกด 

 ปุมโปรแกรม เขา หรือออกจากเมนูพารามิเตอร  

 ปุมเลือก เขาดูคาในพารามิเตอร และ ยืนยนัคาตั้งคา 

 ปุมข้ึน เพ่ิมคาในพารามเิตอร หรือเลื่อนพารามิเตอรข้ึน 

 ปุมลง ลดคาในพารามิเตอร หรือเลื่อนพารามิเตอรลง  

 ปุมเลื่อนขวา เลื่อนพารามิเตอรไปทางดานขวา 

 ปุมรัน สั่งรันอินเวอรเตอรในโหมดการควบคุมดวยหนาจอ  

 ปุมสตอป / รีเซต็ สั่งหยุดอินเวอรเตอรในโหมดการควบคุมดวยหนาจอ 

รีเซ็ตอินเวอรเตอร เมื่ออินเวอรเตอรอลาม  

 ปุมจอก เลือกรูปแบบการสั่งงานดวย พารามิเตอร P07.02  
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Goodrive200A series             Product overview 

 

หนาจอและการใชงาน 
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Goodrive200A series                Parameter 

 

พารามิเตอร 

ฟงกชั่น ชื่อ รายละเอียด คาโรงงาน 

P00 : กลุมพารามิเตอรพ้ืนฐาน 

P00.00  โหมดการทำงาน 1: SVC 1  

2:SVPWM control  

2 

 

P00.01  เลือกสั่งการทำงาน

อินเวอรเตอร  

0 : สั่งงานดวยหนาจอ  

1 : สั่งงานดวยเทอรมินอล  

2 : สั่งงานดวยระบบการสื่อสาร  

 

0 

P00.02  เลือกรูปแบบการสื่อสาร  0 : Modbus communication  

1-3 : Reserved  

0 

P00.03  ความถ่ีสูงสดุ  P00.04 - 400.00Hz  50.00 Hz 

P00.04  จำกัดความถ่ีสูงสุด  P00.05 - P00.03  50.00 Hz 

P00.05  จำกัดความถ่ีตํา่สดุ  0.00 Hz - P00.04  0.00 Hz 

P00.06  เลือกการควบคมุความถ่ี A  0 : ตั้งคาจากหนาจอ  

1 : ตั้งคาจาก อินพุต AI1 โวลลุมหนาจอ  

( ใชไดเฉพาะอินเวอรเตอรขนาดตํา่กวา 15kW ) 

2 : ตั้งคาจาก อินพุต AI2  

3 : ตั้งคาจาก อินพุต AI3  

4 : ตั้งคาจาก อินพุต HDI  

5 : ตั้งคาจาก โปรแกรม PLC ภายในตัว  

6 : ตั้งคาจาก ความถ่ีลวงหนา  

7 : ตั้งคาจาก โปรแกรม PID  

8 : ตั้งคาจาก ระบบการสื่อสารแบบ Modbus  

0  

 

 

P00.07  

 

 

เลือกการควบคมุความถ่ี B  

 

 

2 

P00.08  การอางอิงความถ่ี B  0 : การควบคุมความถ่ี B เทากับความถ่ีเอาตพุตสูงสุด  

1 : การควบคุมความถ่ี B เทากับการควบคุมความถ่ี A 

0  

 

 

P00.09  

 

 

ฟงกช่ันการคำนวณ  

0 : A คาความถ่ีใชงาน ท่ีจุด A  

1 : B คาความถ่ีใชงาน ท่ีจุด B  

2 : A+B คาความถ่ีใชงาน ผลรวมของ A+B 

3 : A-B คาความถ่ีใชงาน ผลลบของ A-B  

4 : Max (A, B) คาความถ่ีใชงาน คาท่ีมากท่ีสุดระหวาง A และ B 

5 : Min (A, B) คาความถ่ีใชงาน คานอยท่ีสุดระหวาง A และ B  

 

 

0  

P00.10  ตั้งความถ่ีจากหนาจอ  0.00 Hz - P00.03  50.00 Hz  

P00.11  เวลาเรงความเร็ว 1  
เวลาในการเพ่ิมความเร็วของอินเวอรเตอรจากความถ่ีเริ่มตน  

ถึงความถ่ีสูงสุด 0.0 - 3600.0s  

ตามขนาดของ

อินเวอรเตอร 

P00.12  เวลาลดความเรว็ 1  
เวลาในการลดความเร็วของอินเวอรเตอรจากความถ่ีสูงสุด 

ถึงความถ่ีเริ่มตน 0.0 - 3600.0s  

ตามขนาดของ

อินเวอรเตอร 
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Goodrive200A series                Parameter 

 

พารามิเตอร 

ฟงกชั่น ชื่อ รายละเอียด คาโรงงาน 

P00.13  ทิศทางการหมุน 
0 : อินเวอรเตอรสั่งหมุนเดินหนา 

1 : อินเวอรเตอรสั่งหมุนถอยหลัง  

2 : ปองกันการกลับทางหมุนของอินเวอรเตอร 

0 

P00.14  ความถ่ีพาหะ  1.0 - 15.00 kHz  ตามขนาดของ

อินเวอรเตอร 

P00.15  การจนูมอเตอร 
0 : ไมมีการจูน  

1 : จูนแบบมีการหมุนมอเตอร  

2 : จูนแบบไมมีการหมุนมอเตอร 1  

3 : จูนแบบไมมีการหมุนมอเตอร 2 

0  

P00.16  ฟงกช่ันรักษา 

แรงดันคงท่ี AVR 

0 : ไมใชงาน  

1 : ใชงาน  

1  

P00.17  เลือกการใชงาน

อินเวอรเตอร  

0 : โหลดหนัก G type  

1 : โหลดเบา P type 

0  

 

P00.18  

 

การคืนคาโรงงาน  

0 : ไมใชงาน  

1 : คืนคาพารามิเตอรเปนคาท่ีตั้งจากโรงงาน  

2 : เคลียคาอลาม  

 

0  

P01 : กลุมพารามิเตอรพ้ืนฐาน  

 

P01.00  

 

โหมดการเริ่มทำงาน 

0 : เริ่มตนจากคาความถ่ีเริ่มตน P01.01  

1 : เริ่มตนจากคาความถ่ีเริ่มตนหลังจาก ดี ซีเบรก ทำงาน  

     ( P01.03 และP01.04 )  

2 : เริ่มตนหลังจากจับทิศทางการหมุนและความเร็วโดยอัตโนมตั ิ

     ใชไดกับอินเวอรเตอรขนาด 4 kW ข้ึนไป  

0  

P01.01  ตั้งคาความถ่ีเริ่มตน 0.00 - 50.00 Hz  0.50 Hz  

P01.02  หนวงเวลากอนทำงาน 0.00 - 50.00 s 0.0 s 

P01.03 ความแรงของ ดีซี เบรก 0.0 - 100 %  0.0 %  

P01.04  ชวงเวลา ดีซี เบรก 0.00 - 50.00 s  0.00 s  

P01.05  รูปแบบ เวลาเรง/ลด

ความเร็ว  

0 : แบบเสนตรง  

1 : แบบโคง S  

0  

P01.06  เวลาเรงความเร็ว 

แบบ S curve 

 

0.0 - 50.0s  

0.1s  

P01.07  เวลาลดความเร็ว  

แบบ S curve  

0.1s 

P01.08  โหมดการหยดุ  0 : หยุดตามเวลาลดความเร็ว  

1 : หยุดตามแรงเฉ่ือยของมอเตอร  

0  
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Goodrive200A series                Parameter 

 

พารามิเตอร 

ฟงกชั่น ชื่อ รายละเอียด คาโรงงาน 

P01.09  ความถ่ีเริ่มทำงานดีซี เบรก  0.00Hz - P00.03  0.00 Hz  

P01.10  หนวงเวลากอนเริม่ทำงาน 

ดีซี เบรก  

0.00 - 50.00s  0.00 s  

P01.11  ความแรง ดีซี เบรก  0.0 - 100.0%  0.0 %  

P01.12  เวลาทำงาน ดีซี เบรก  0.00 - 50.00s  0.00 s  

P01.13  หนวงเวลากอนกลับ 

ทางหมุน  

0.0 - 3600.0s  0.0 s  

 

P01.14  

 

เลือกการเปลี่ยนทางหมุน  

0 : กลับทางหลังจาก ความถ่ีเทากับ 0 Hz  

1 : กลับทางหลังจากความถ่ีเริ่มตน  

2 : กลับทางหลังจากหยุดทำงาน และหนวงเวลา (P01.13)  

 

0  

P01.15  ความถ่ีหยุดทำงาน  0.00 - 100.00Hz 0.50 Hz  

 

P01.16  การตรวจจับความถ่ี หยดุ

ทำงาน  

0 : ตรวจจับจากความเร็วท่ีตั้งไว  

1 : ตรวจจับจากความเร็วปอนกลบั  

     ( ใชในโหมดเวกเตอรคอลโทรล )  

 

1  

P01.17  ชวงเวลาหยุดทำงาน 0.00 - 100.00s ( ใชไดเมื่อ P01.16 = 1 )  0.50 s  

 

P01.18  

 

ปองกันการทำงาน ขณะ

จายไฟเขา อินเวอรเตอร 

0 : การสั่งรันจากเทอรมินอลจะไมทำงานขณะจายไฟจนกวาจะยกเลกิ 

     คำสั่งรัน และรันใหมอีกครั้ง 

1 : การสั่งรันจากเทอรมินอลทำงานไดขณะจายไฟ  

 

0  

 

P01.19  

เลือกการทำงาน  

เมื่อความถ่ีตํ่ากวา  

ความถ่ีตํ่าสดุ 

0 : ทำงานท่ีความถ่ีตํ่าสุด 

1 : หยุดการทำงาน  

2 : อินเวอรเตอรจะหยุดการทำงาน จนกวาความถ่ีจะมากกวาความถ่ีตํ่าสุด ใน  

     ระยะเวลาท่ีกำหนดใน P01.20 อินเวอรเตอรจึงจะเริ่มทำงานใหม  

 

0  

P01.20  คาเวลาเริ่มทำงานใหม 0.0 - 3600.0s ( ทำงานเมื่อ P01.19=2 )  0.0 s  

 

P01.21  

โหมดเริ่มทำงานใหม

หลังจากปด / เปด

อินเวอรเตอร 

0 : ไมเปดใช 

1 : เปดใช , อินเวอรเตอรจะเริ่มทำงานหลังจากคาเวลาท่ี P01.22 

 

0  

P01.22  เวลากอนเริม่ทำงาน 

หลังจากปดไฟอินเวอรเตอร 

0.0 - 3600.0s ( ทำงานเมื่อ P01.21=1 )  1.0 s  

P01.23  หนวงเวลากอนดีซี เบรก

กอนเริ่มทำงาน 

0.0 - 60.0s  0.0 s  

P01.24  หนวงเวลาตอนหยดุทำงาน  0.0 - 100.0s  0.0 s  

 

P01.25  

 

0 Hz เอาตพุต  

0 : ไมมี แรงดันเอาตพุต  

1 : มี แรงดันเอาตพุต  

2 : กระแส ดีซี เบรก  

 

0  
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Goodrive200A series                Parameter 

 

พารามิเตอร 

ฟงกชั่น ชื่อ รายละเอียด คาโรงงาน 

P02 : กลุมมอเตอร  

P02.01  กิโลวัตต มอเตอร 1  0.1 - 3000.0kW  ตามขนาดของ

อินเวอรเตอร 

P02.02  ความถ่ี มอเตอร 1  0.01Hz - P00.03  50.00 Hz 

P02.03  ความเร็วมอเตอร 1  1 - 36000rpm  ตามขนาดของ

อินเวอรเตอร 

P02.04  แรงดันมอเตอร 1  0 - 1200V ตามขนาดของ

อินเวอรเตอร 

P02.05  กระแส มอเตอร 1  0.8 - 6000.0A  ตามขนาดของ

อินเวอรเตอร 

P02.06  ความตานทาน สเตเตอร 

มอเตอร 1  

0.01 65.535 Ω  ตามขนาดของ

อินเวอรเตอร 

P02.07  ความตานทาน โรเตอร 

มอเตอร 1  

0.001 - 65.535 Ω  ตามขนาดของ

อินเวอรเตอร 

P02.08  ความเหน่ียวนำ รั่วไหล 

มอเตอร 1  

0.1 - 6553.5 mH  ตามขนาดของ

อินเวอรเตอร 

P02.09  ความเหน่ียววนำรวมกัน

มอเตอร 1  

0.1 - 6553.5 mH  ตามขนาดของ

อินเวอรเตอร 

P02.10  กระแสขณะไมมี โหลด

มอเตอร 1  

0.1 - 6553.5 A  ตามขนาดของ

อินเวอรเตอร 

 

P02.26  การปองกันโอเวอรโหลด

มอเตอร 1 

0 : ไมมีการปองกัน  

1 : ลดระดับโอเวอรโหลดเมื่อมอเตอรทำงานท่ีความถ่ีตํ่ากวา 30Hz  

2 : ไมลดระดับโอเวอรโหลดเมืม่อเตอรทำงานท่ีความถ่ีตํ่ากวา 30Hz  

 

2 

P02.27  อัตราการปองกันโอเวอร

โหลดมอเตอร 1 

20.0% - 120.0%  100.0 %  

P02.28  คาสัมประสิทธ์ิกำลังไฟ

มอเตอร 1  

0.00 - 3.00  1.00  

P03 : เวกเตอรคอนโทรล มอเตอร 1  

P03.00  คา P Gain ของลูป 

ความเร็ว 1  

0 - 200.0  20.0  

P03.01  คา I Gain ของลูป 

ความเร็ว 1  

0.000 - 10.000s  0.200 s  

P03.02  ความถ่ีสวิตช่ิงตํ่า 0.00Hz - P03.05  5.00 Hz  
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Goodrive200A series   Parameter 

พารามิเตอร 

ฟงกชั่น ชื่อ รายละเอียด คาโรงงาน 

P03.03 คา P Gain ของลูป

ความเร็ว 2  

0 - 200.0 20.0 

P03.04 คา I Gain ของลูป 

ความเร็ว 2  

0.000 - 10.000s 0.200 s 

P03.05 ความถ่ีสวิตช่ิงสูง P03.02 - P00.03 10.00 Hz 

P03.06 กรองเอาตพุต 

ของลูปความเร็ว 

0-8 (0-28/10ms) 0 

P03.07 คาสัมประสิทธ์ิ  

ชดเชยความคลาดเคลื่อน

ทางไฟฟา 50 - 200% 

100 % 

P03.08 คาสัมประสิทธ์ิการ  

ชดเชยความคลาดเคลื่อน

การเบรก  

100 % 

P03.09 คา P ในลูปกระแส ใชไดเฉพาะโหมด SVC (P00.00=0) 0 - 65535 1000 

P03.10 คา I ในลูปกระแส 1000 

P03.11 รูปแบบการตั้งคา 

0 : ไมใชงาน  

1 : ตั้งคาจากหนาจอ (เซทคาท่ี P03.12)  

2 : ตั้งคาจาก AI1 ( ใชไดกับอินเวอรเตอรขนาดตํ่ากวา 15 kW ) 

3 : ตั้งคาจาก AI2 

4 : ตั้งคาจาก AI3  

5 : ตั้งคาจาก HDI 

6 : ตั้งคาจาก การตั้งแรงบิดหลายคา 

7 : ตั้งคาจาก ระบบการสือสารแบบ Modbus 

8-10 : -  

0 

P03.12 ตั้งคาแรงบิดจากหนาจอ -300.0% ถึง 300.0% ( พิกัดกระแสมอเตอร ) 50.0 % 

P03.13 เวลากรองสญัญาณ 

อางอิงแรงบิด  

0.000 - 10.000s 0.010 s 
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Goodrive200A series                Parameter 

 

พารามิเตอร 

ฟงกชั่น ชื่อ รายละเอียด คาโรงงาน 

P03.14  ความถ่ีสูงสดุในการหมุน

เดินหนาในโหมดเวกเตอร 

0 :ตั้งคาจากหนาจอ ( P03.14 เซ็ทคาท่ี P03.16 , P03.15 เซ็ทคาท่ี P03.17 ) 

1 :ตั้งคาจาก AI1 ( ใชไดกับอินเวอรเตอรขนาดตํ่ากวา 15 kW ) 

2 : ตั้งคาจาก AI2 

3 : ตั้งคาจาก AI3 

4 : ตั้งคาจาก HDI 

5 : ตั้งคาจาก ความถ่ีสูงสุด หลายคา 

6 : ตั้งคาจาก ระบบการสื่อสารแบบ Modbus 

7-9 :  

0 

 

P03.15  

 

ความถ่ีสูงสดุในการหมุน

ถอยหลังในโหมดเวกเตอร 

 

0 

 

P03.16  

ความถ่ีสูงสดุในการหมุน

เดินหนา โดยตั้งจาก

หนาจอ  

 

0.00 Hz – P00.03  

 

50.00 Hz  

 

P03.17  

ความถ่ีสูงสดุในการหมุน

ถอยหลัง โดยตั้งจาก

หนาจอ 

 

50.00 Hz  

 

P03.18  เลือกจำกัดคาแรงบิดของ

กระแส 

0 : ตั้งคาจาก หนาจอ (P03.18 เซ็ทคาท่ี P03.20 , P03.19 เซ็ทคาท่ี P03.21) 

1 : ตั้งคาจาก AI1 (ใชไดกับอินเวอรเตอรขนาดตํ่ากวา 15 kW) 

2 : ตั้งคาจาก AI2 

3 : ตั้งคาจาก AI3 

4 : ตั้งคาจาก HDI 

5 : ตั้งคาจาก ระบบการสื่อสารแบบ Modbus 

0 

 

P03.19  

 

เลือกจำกัดคาแรงบิดในการ

เบรก 

 

0 

P03.20  จำกัดคาแรงบิดของกระแส

โดยตั้งจากหนาจอ 

 

0.0 - 300.0%  

 

180.0 %  

 

P03.21  จำกัดคาแรงบิดในการเบรก 

โดยตั้งจากหนาจอ 

180.0 %  

 

P03.22  คาสัมประสิทธ์ิการลดกำลัง

ท่ีความเร็วคงท่ี 

0.1 - 2.0 0.3  

P03.23  จุดตํ่าสุดของการลด กำลัง

ท่ีความเร็วคงท่ี 

10% - 100%  20 %  

P03.24  จำกัดแรงดันสูงสุด 0.0 - 120.0%  100.0 %  

P03.25  เวลากอนการทำงาน  0.000 - 10.000s  0.300 s  

P03.26  คา P Gain การออนตัว

ของสนามแมเหล็ก 

0 - 8000 1000  

P03.27  เวกเตอรการควบคุม 

ความเร็ว  

0 : แสดงคาท่ีจริง  

1 : แสดงคาท่ีตั้ง  

0  
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Goodrive200A series                Parameter 

 

พารามิเตอร 

ฟงกชั่น ชื่อ รายละเอียด คาโรงงาน 

P03.28  การชดเชยคาสัมประสิทธ์ิ

แรงเสียดทานคงท่ี 

0.0 - 100% 0.0 %  

P03.29  การชดเชยคาสัมประสิทธ์ิ

แรง เสียดทานเคลื่อนท่ี 

0.0 - 100% 0.0 %  

P03.25  เวลากอนการทำงาน  0.000 - 10.000s  0.300 s  

P03.26  คา P Gain การออนตัว

ของสนามแมเหล็ก 

0 - 8000 1000  

P03.27  เวกเตอรการควบคุม 

ความเร็ว  

0 : แสดงคาท่ีจริง  

1 : แสดงคาท่ีตั้ง 

0  

P03.28  การชดเชยคาสัมประสิทธ์ิ

แรงเสียดทานคงท่ี 

0.0 - 100% 0.0 %  

P03.29  การชดเชยคาสัมประสิทธ์ิ

แรงเสียดทานเคลื่อนท่ี 

0.0 - 100% 0.0 %  

P04 : ต้ังคา SVPWM  

 

P04.00  

 

รูปแบบ V/F ของ 

มอเตอร 1  

0 : เสนตรง ใชกับโหลดแรงบิดคงท่ี 

1 : เสนโคงหลายจุด 

2 : 1.3th เสนโคงแรงบิดตํ่า 

3 : 1.7th เสนโคงแรงบิดตํ่า 

4 : 2.0th เสนโคงแรงบิดตํ่า 

5 : กำหนดเอง โดยคา F ตั้งท่ี P00.06 , คา V ตั้งท่ี P04.27 

 

0  

P04.01  แรงบิดออกตัวมอเตอร 1 0.0% (ปรับอัตโนมัติ)  

0.1% - 10.0%  

0.0 %  

P04.02  เปอรเซ็นตตความถ่ี 

แรงบิดออกตัวมอเตอร 1 

0.0% - 50.0%  20.0 %  

P04.03  V/F คาความถ่ี 1 

มอเตอร 1 

0.00Hz - P04.05  0.00 Hz  

P04.04  V/F คาแรงดัน 1 

มอเตอร 1 

0.0% - 110.0%  00.0 %  

P04.05  V/F คาความถ่ี 2  

มอเตอร 1  

P04.03 - P04.07  00.00 Hz  

P04.06  V/F คาแรงดัน 2  

มอเตอร 1  

0.0% - 110.0%  00.0 %  
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Goodrive200A series                Parameter 

 

พารามิเตอร 

ฟงกชั่น ชื่อ รายละเอียด คาโรงงาน 

P04.07  V/F คาความถ่ี 3  

มอเตอร 1  

P04.05 - P02.02  0.00 Hz  

P04.08  V/F คาแรงดัน 3  

มอเตอร 1  

0.0% - 110.0%  00.0 %  

P04.09  คาชดเชยการคลาดเคลื่อน 

V/F มอเตอร 1 

0.0 - 200.0%  100.0 %  

P04.10  ควบคุมการสั่นสะเทือนท่ี

ความถ่ีตํ่า มอเตอร 1 

0 - 100  10  

P04.11  ควบคุมการสั่นสะเทือนท่ี

ความถ่ีสูง มอเตอร 1 

0 - 100  10  

P04.12  จุดเริม่ตนควบคมุการ

สั่นสะเทือนมอเตอร 1 

0.00 Hz - P00.03  30.00 Hz  

P04.26  ประหยดัพลังงาน 0 : ไมใชงาน  

1 : ประหยัดพลังงาน 

0  

 

P04.27  

 

เลือกการตั้งคาแรงดัน  

0 : ตั้งคาจาก หนาจอ ( เซ็ทคาท่ี P04.28 ) 

1 : ตั้งคาจาก AI1 ( ใชไดกับอินเวอรเตอรขนาดตํ่ากวา 15 kW )  

2 : ตั้งคาจาก AI2 

3 : ตั้งคาจาก AI3 

4 : ตั้งคาจาก HDI 

5 : ตั้งคาจาก ความเร็ว หลายคา 

6 : ตั้งคาจาก PID 

7 : ตั้งคาจาก ระบบการสื่อสารแบบ Modbus 

 

0  

P04.28  ตั้งคาแรงดันจากหนาจอ 0.0% - 100.0%  100.0 %  

P04.29  เวลาการเพ่ิมแรงดัน  0.0 - 3600s 5.0 s  

P04.30  เวลาลดแรงดัน 0.0 - 3600s  5.0 s  

P04.31  แรงดันเอาตพุตสูงสดุ  P04.32 - 100.0%  100.0 %  

P04.32  แรงดันเอาตพุตตํ่าสดุ  0.0% - P04.31  0.0 %  

P04.33  คาสัมประสิทธ์ิ 

การเหน่ียวรั้งท่ีกำลังคงท่ี 

1.00 - 1.30 1.00  

 

 

 

 

 

20 

 



Goodrive200A series                Parameter 

 

พารามิเตอร 

ฟงกชั่น ชื่อ รายละเอียด คาโรงงาน 

P05 : กลุมเทอรมินอลอินพุต  

P05.00  HDI อินพุต  0 : อินพุตรับความถ่ีสูง 

1 : สวิทซอินพุต 

0  

 

P05.01  

 

เลือกหนาท่ีเทอรมินอล S1  

0 : No function  

1 : Forward rotation 

2 : Reverse rotation  

3 : 3-wire control  

4 : Forward jogging  

5 : Reverse jogging 

6 : Coast to stop  

7 : Fault reset  

8 : Operation pause  

9 : External fault input  

10 : Increasing  

      frequency setting (UP)  

11 : Decreasing  

      frequency setting (DOWN)  

12 : Cancel the frequency    

      change setting  

13 : Shift between A setting   

      and B setting  

14 : Shift between combination  

      setting and A setting  

15 : Shift between combination  

      setting and B setting  

16 : Multi-step speed 1 

17 : Multi-step speed 2  

18 : Multi-step speed 3  

19 : Multi-step speed 4  

20 : Multi-step speed pause 

21 : ACC/DEC time option 1 

22 : ACC/DEC time option 2  

23 : Simple PLC stop reset  

24 : Simple PLC pause  

25 : PID control pause  

26 : Traverse Pause  

(stop at the current frequency) 

27 : Traverse reset 

(to the center frequency)  

28 : Counter reset  

29 : Torque control prohibition 

30 : ACC/DEC prohibition  

31 : Counter trigger  

32 : Length reset  

33 : Cancel the frequency   

      change setting temporarily  

34 : DC brake  

36 : Shift the command  

       to the keypad  

37 : Shift the command  

      to the terminal  

38 : Shift the command  

      to the communication  

39 : Pre-exciting command  

40 : Clear the power  

41 : Keep the power  

61 : PID pole switching 

 

1 

 

P05.02  

 

เลือกหนาท่ีเทอรมินอล S2  

 

4 

 

P05.03  

 

เลือกหนาท่ีเทอรมินอล S3  

 

7 

 

P05.04  

 

เลือกหนาท่ีเทอรมินอล S4  

 

0 

 

P05.05  

 

เลือกหนาท่ีเทอรมินอล S5  

 

0 

 

P05.06  

 

เลือกหนาท่ีเทอรมินอล S6  

 

0 

 

P05.07  

 

เลือกหนาท่ีเทอรมินอล S7  

 

0 

 

P05.08  

 

เลือกหนาท่ีเทอรมินอล S8  

 
0 

 

P05.09  เลือกหนาท่ีเทอรมินอล 

HDI  

 

0 
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Goodrive200A series                Parameter 

 

พารามิเตอร 

ฟงกชั่น ชื่อ รายละเอียด คาโรงงาน 

 

P05.10  

 

เลือกข้ัวของ  

เทอรมินอลอินพุต 

เซ็ทบิท เปน 0 , ข้ัวเทอรมินอลเปนแบบ anode 

เซ็ทบิท เปน 1 , ข้ัวเทอรมินอลเปนแบบ cathode 

เซ็ทไดตั้งแต 0x000-0x1FF0x1FF  

BIT 0 BIT 1 BIT 2 BIT 3 BIT 4 

S1 S2 S3 S4 S5 

BIT 5 BIT 6 BIT 7 BIT 8  

S6 S7 S8 HDI  

 

0x000  

 

 

 

 

 

 

P05.11  เวลา เปด-ปด ของ

เทอรมินอลอินพุต 

0.000-1.000s  0.010s  

 

P05.12 

 

การจำลองตั้งคา 

เทอรมินอล 

0x000-0x1FF (0: ปดการใชงาน , 1: เปดการใชงาน) 

BIT0 : S1          BIT5 : S6 

BIT1 : S2          BIT6 : S7 

BIT2 : S3          BIT7 : S8 

BIT3 : S4          BIT8 : HDI 

BIT4 : S5 

 

0x000  

 

 

P05.13 

 

 

ตั้งคารูปแบบการทำงาน

ของเทอรมินอล 

0 : 2 wire control 1  

 

1 : 2 wire control 2 
 

FWD REV Running 

command 

OFF OFF Stopping 

ON OFF Forward 

OFF ON Reverse 

ON ON Hold on 

FWD REV Running 

command 

OFF OFF Stopping 

ON OFF Forward 

OFF ON Stopping 

ON ON Reverse 

 

 

0 
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Goodrive200A series                Parameter 

 

พารามิเตอร 

ฟงกชั่น ชื่อ รายละเอียด คาโรงงาน 

   

2 : 3 wire control 1  
 

 

3 : 3 wire control 2 
 

SIN REV Previous 

direction 

Current 

direction 

ON OFF-ON Forward Reverse 

Reverse Forward 

ON ON-OFF Reverse Forward 

OFF ON Forward Reverse 

ON- 

OFF 

ON Decelerate to stop 

OFF 

SIN REV REV Direction 

ON OFF-ON ON Forward 

OFF Reverse 

ON ON 
OFF-ON 

Forward 

OFF Reverse 

ON- 

OFF 

/ / Decelerate 

to stop / / 

 

 

0 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

P05.14  

   - 

P05.31  

เวลาหนวงการ เปด-ปด 

เทอรมินอล S1-S8 , HDI 

 

0.000 - 50.000s  

 

0.000s  

P05.32  คาตํ่าสดุของ AI1 0.00V - P05.34  0.00V  

P05.33  เปอรเซ็นตตํ่าสุดของ AI1 -100.0% - 100.0%  0.0%  

P05.34  คาสูงสุดของ AI1  P05.32 - 10.00V 10.00V  

P05.35  เปอรเซ็นตสูงสดุของ AI1  100.0% - 100.0%  100.0%  

P05.36  เวลากรองของ AI1  0.000s - 10.000s  0.100s  

P05.37  คาตํ่าสดุของ AI2 0.00V - P05.39  0.00V  

P05.38  เปอรเซ็นตตํ่าสุดของ AI2 -100.0% - 100.0%  0.0%  

P05.39  คาสูงสุดของ AI2  P05.37 - 10.00V  10.00V  

P05.40  เปอรเซ็นตสูงสดุของ AI2  -100.0% - 100.0%  100.0%  

P05.41  เวลากรองของ AI2  0.000s - 10.000s  0.100s  

P05.42  คาตํ่าสดุของ AI3 -10.00V - P05.42 -10.00V  

P05.43  เปอรเซ็นตตํ่าสุดของ AI3 -100.0% - 100.0%  -100.0%  

P05.44  คากลางของ AI3  P05.42 - P05.46  0.00V  
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Goodrive200A series                Parameter 

 

พารามิเตอร 

ฟงกชั่น ชื่อ รายละเอียด คาโรงงาน 

P05.45  เปอรเซ็นตกลางของ AI3  -100.0% - 100.0%  0.0%  

P05.46  คาสูงสุดของ AI3  P05.46 - 10.00V  10.00V 

P05.47  เปอรเซ็นตสูงสดุของAI3 -100.0% - 100.0%  100.0%  

P05.48  เวลากรองของ AI3  0.000s - 10.000s 0.100s  

 

P05.49  หนาท่ีของ อินพุต  

รับความถ่ีสูง HDI  

0 : ปรับความถ่ี  

1 : อินพุต เคาทเตอร  

2 : อินพุต นับความยาว 

 

0 

P05.50  คาตํ่าสดุของ HDI 0.000kHz - P05.52 0.000 kHz 

P05.51  เปอรเซ็นตตํ่าสุดของHDI -100.0% - 100.0%  0.0%  

P05.52  คาสูงสุดของ HDI P05.50 - 50.000kHz  50.000 kHz  

P05.53  เปอรเซ็นตสูงสดุของ HDI  -100.0% - 100.0%  100.0%  

P05.54  เวลากรองของ HDI  0.000s - 10.000s 0.100s  

P06 : กลุมต้ังคาสัญญาณเอาตพุต 

P06.00 รูปแบบของ HDO 0 : Open collector hight speed pulse 

1 : Open collector output ( สามารถตั้งคาไดตาม P06.02 ) 

0 

P06.01  เลือกหนาท่ีเอาตพุต Y1  0 : Invalid  

1 : In operation  

2 : Forward rotation operation  

3 : Reverse rotation operation  

4 : Jogging operation  

5 : The inverter fault  

6 : Frequency degree test FDT1 

7 : Frequency degree test FDT2 

8 : Frequency arrival  

9 : Zero speed running  

10 : Upper limit  

      frequency arrival  

11 : Lower limit  

      frequency arrival  

12 : Ready for operation  

13 : Pre-magnetizing  

14 : Overload pre-alarm  

15 : Underload pre-alarm  

16 : Completion of simple  

      PLC stage  

17 : Completion of simple  

      PLC cycle  

18 : Setting count value arrival , 

19 : Defined count value arrival  

20 : External fault valid  

21 : Length arrival  

22 : Running time arrival  

23 : MODBUS communication    

      virtual terminals output  

26 : Establishment of  

      DC bus voltage  

27 : Auxiliary motor 1  

28 : Auxiliary motor 2  

0 

P06.02  เลือกหนาท่ีเอาตพต HDO  0 

P06.03  เลือกหนาท่ีเอาตพุต RO1  1 

 

P06.04  

 

เลือกหนาท่ีเอาตพุต RO2  

 

5 

 

  

24 



Goodrive200A series                Parameter 

 

พารามิเตอร 

ฟงกชั่น ชื่อ รายละเอียด คาโรงงาน 

 

P06.05  

 

เลือกสถานะของ

เทอรมินอลเอาตพุต  

เซ็ทบิท เปน 0 , ข้ัวเทอรมินอลเปนแบบ Positive  

เซ็ทบิท เปน 1 , ข้ัวเทอรมินอลเปนแบบ Negative  

BIT0 BIT1 BIT2 BIT3 

RO2 RO1 HDO Y 

เซ็ทไดตั้งแต 0 - F  

 

0 

P06.06  เวลาหนวงการ เปด

เทอรมินอล Y1  

0.000 - 50.000s  0.000s  

P06.07  เวลาหนวงการ ปด 

เทอรมินอล Y1  

0.000 - 50.000s  0.000s  

P06.08  เวลาหนวงการ เปด 

เทอรมินอล HDO  

0.000 - 50.000s  

ใชงานเมื่อเซ็ท P06.00=1  

0.000s  

P06.09  เวลาหนวงการ ปด 

เทอรมินอล HDO  

0.000 - 50.000s  

ใชงานเมื่อเซ็ท P06.00=1  

0.000s  

P06.10  เวลาหนวงการ เปด 

เทอรมินอล RO1  

0.000 - 50.000s  0.000s  

P06.11  เวลาหนวงการ ปด 

เทอรมินอล RO1  

0.000 - 50.000s  0.000s  

P06.12  เวลาหนวงการ เปด

เทอรมินอล RO2  

0.000 - 50.000s  0.000s 

P06.13  เวลาหนวงการ ปด 

เทอรมินอล RO2  

0.000 - 50.000s  0.000s 

P06.14  เลือกหนาท่ีเอาตพุต AO1  0 : Running frequency                      1 : Setting frequency  

2 : Ramp reference frequency           3 : Running rotation speed  

4 : Output current (relative to the rated current of the inverter)  

5 : Output current(relative to the rated current of the motor)  

6 : Output voltage 7:Output power  

9 : Output torque  

10 : Analog AI1 input value 11:Analog AI2 input value  

12 : Analog AI3 input value 13:High speed pulse HDI input value  

14 : MODBUS communication set value 1  

15 : MODBUS communication set value 2  

22 : Torque current  

      (corresponds to the rated current of the motor)  

23 : Ramp reference frequency (with sign)  

0 

P06.15  เลือกหนาท่ีเอาตพุต AO2  0 

 

P06.16  

 

เลือกหนาท่ีเอาตพุต HDO  

 

0 
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Goodrive200A series                Parameter 

 

พารามิเตอร 

ฟงกชั่น ชื่อ รายละเอียด คาโรงงาน 

P06.17  คาตํ่าสดุของ AO1  -100.0% - P06.19  0.0%  

P06.18  เปอรเซ็นตตํ่าสุดของ AO1  0.00V - 10.00V  0.00V  

P06.19  คาสูงสุดของ AO1  P06.17 - 100.0%  100.0%  

P06.20  เปอรเซ็นตสูงสดุของ AO1  0.00V - 10.00V  10.00V  

P06.21  เวลากรองของ AO1  0.000s - 10.000s  0.000s  

P06.22  คาตํ่าสดุของ AO2  100.0% - P06.24  0.0%  

P06.23  เปอรเซ็นตตํ่าสุดของ AO2  0.00V - 10.00V  0.00V  

P06.24  คาสูงสุดของ AO2  P06.22 - 100.0%  100.0%  

P06.25  เปอรเซ็นตสูงสดุของ AO2  0.00V - 10.00V  10.00V  

P06.26  เวลากรองของ AO2  0.000s - 10.000s  0.000s  

P06.27  คาตํ่าสดุของ HDO  0.000s - 10.000s  0.00%  

P06.28  เปอรเซ็นตตํ่าสุดของ HDO  0.00 - 50.00kHz  0.00kHz  

P06.29  คาสูงสุดของ HDO  P06.27 - 100.0%  100.0%  

P06.30  เปอรเซ็นตสูงสดุของ HDO  0.00 - 50.00kHz  50.00 kHz  

P06.31  เวลากรองของ HDO  0.000s - 10.000s  0.000s  

P07 : กลุมแสดงสถานะ ( ดูในคูมือฉบับเต็ม )  

P08 : กลุมฟงกชัน่ขัน้สูง ( ดูในคูมือฉบับเต็ม )  

P09 : กลุมฟงกชัน่ควบคุม PID ( ดูในคูมือฉบับเต็ม )  

P10 : กลุมฟงกชัน่ควบคุมพ้ืนฐานและ Multi-step ( ดูในคูมือฉบับเต็ม )  

P11 : กลุมฟงกชัน่ปองกนั ( ดูในคูมือฉบับเต็ม )  

P13 : กลุมปรับปรุงฟงกชั่น ( ดูในคูมือฉบับเต็ม )  

P14 : กลุมการสื่อสารภายนอก ( ดูในคูมือฉบับเต็ม )  

P17 : กลุมฟงกชัน่แสดงสถานะ ( ดูในคูมือฉบับเต็ม ) 
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Goodrive200A series                       Fault 

 

อลาม และการแกไข 

รหัส จุดท่ีผิดปกติ สาเหตุ การแกไข 

OUt1 IGBT Ph-U ผิดปกติ  • เวลาเพ่ิมความเร็ว สั้นเกินไป 

• IGBT ผิดปกต ิ

• เกิดจากสญัญานรบกวน 

• การตอสายไฟเขาไมดี  

• การตอสายดินไมด ี

• เพ่ิมเวลา การเพ่ิมความเร็ว 

• เปลี่ยนชุด Power 

• เปลี่ยนสายไฟ 

• ติดตั้งชุดตัดสัญญานรบกวน 

 

OUt2 IGBT Ph-V ผิดปกติ  

 

OUt3 

 

IGBT Ph-W ผิดปกติ  

OC1 
กระแสเกินขณะ 

เพ่ิมความเร็ว  

• เวลาเพ่ิมหรือลดความเร็วสั้นเกินไป 

• แรงดันไฟเขาตํ่าเกินไป  

• กำลังอินเวอรเตอรนอยเกินไป 

• โหลด ผดิปกต ิ

• กราวดลัดวงจรหรือเอาตพุตออกไมครบเฟส 

• ไมเปดใชงานฟงกช่ันปองกันแรงดันเกิน 

• เพ่ิมเวลา การเพ่ิมความเร็ว 

• เช็คแรงดันไฟเขา 

• เลือกขนาดอินเวอรเตอรใหใหญข้ึน 

• เช็คระบบกราวด ,สายไฟ ,โหลดของเครื่อง 

• วัดแรงดันเอาตพุต 

• เช็คฟงกช่ันท่ีใชงาน 

OC2 
กระแสเกินขณะ 

ลดความเร็ว  

OC3 กระแสเกินขณะ 

ความเร็วคงท่ี  

OV1 แรงดันเกินขณะ 

เพ่ิมความเร็ว  

• แรงดันไฟเขาผดิปกต ิ

• กำลังไฟยอนกลับสูงเกิน 

• ไมไดติดตั้งชุดเบรก  

• ไมไดเปดใชงานชุดเบรก 

 

• เช็คแรงดันไฟเขา 

• เพ่ิมชุดเบรก ในกรณีท่ีตองการออกตัวหรือ   

  หยุดแบบรวดเร็ว 

• เช็คฟงกช่ันท่ีใชงาน 

 

OV2 แรงดันเกินขณะ 

ลดความเร็ว  

OV3 แรงดันเกินท่ีความเร็วคงท่ี  

UV แรงดัน ดีซี ต่ำ • แรงดันไฟเขาตํ่าเกินไป  

• ไมเปดใชงานฟงกช่ันปองกันแรงดันเกิน 

• เช็คแรงดันไฟเขา 

• เช็คฟงกช่ันท่ีใชงาน 

 

OL1 

 

มอเตอรโอเวอรโหลด  

• แรงดันไฟเขาตํ่าเกินไป  

• ตั้งเรทกระแสของมอเตอรผิด 

• โหลด เกินขนาดมอเตอร  

• เช็คแรงดันไฟเขา 

• ตั้งเรทกระแสของมอเตอร  

• เช็คโหลดของมอเตอร  

 

OL2 

 

อินเวอรเตอรโอเวอรโหลด  

• เวลาเพ่ิมความเร็ว สั้นเกินไป 

• แรงดันไฟเขาตํ่าเกินไป 

• กำลังอินเวอรเตอรนอยเกินไป 

• มอเตอรมีขนาดเล็กเกิน 

• เพ่ิมเวลา การเพ่ิมความเร็ว 

• เช็คแรงดันไฟเขา 

• เลือกขนาดอินเวอรเตอรใหใหญข้ึน 

• เลือกขนาดมอเตอรใหใหญข้ึน 

OL3 อิเล็คทริค โอเวอรโหลด  • การเตือนกอนกระแสจะเกินคาโอเวอรโหลด 

  ท่ีตั้งไว 

• เช็คโหลดและคาโอเวอรโหลดมอเตอรท่ีตั้งไว 

 

SPI ไฟเขาไมครบเฟส  • แรงดันดกหรือไมครบเฟส 

 

• เช็คแรงดันไฟเขา 

• เช็คสายไฟ Power 

SPO ไฟออกไมครบเฟส  • แรงดัน เฟส U,V,W ออกไมครบ • เช็คแรงดันไฟออก 

• เช็คสายไฟ 

OH1  Rectify รอนเกิน  • พัดลมเสีย 

• อุณหภูมิภายนอกสูงเกิน 

• คาเวลาโอเวอรโหลดนานเกินไป 

• ทำความสะอาดอินเวอรเตอร  

• ลดอุณหภูมิภายนอก 
OH2 IGBT รอนเกิน  
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Goodrive200A series                              Fault 

 

อลาม และการแกไข 

รหัส จุดท่ีผิดปกติ สาเหตุ การแกไข 

EF  Fault จากภายนอก  • สัญญานจากขาอินพุต ท่ีตั้งไวเปน 

  External Fault 

• เช็คสัญญานจากขาอินพุต 

 

 

CE  

 

การสื่อสารผิดพลาด  

• Baud rate ไมตรงกัน 

• วายริ่งสาย ไมถูกตอง 

• Address ไมตรงกัน 

• มีสัญญานรบกวน 

• ตั้ง Baud rate 

• เช็คสาย 

• ตั้ง Address  

• ติดตั้งอุปกรณปองกันสัญญานรบกวน  

ItE  ตรวจจับกระแสผิดปกติ  • จุดตอชุดคอลโทรลบอรดเสียหาย 

• วงจรเมน เกิดความเสยีหาย 

• เช็คจุดตอ 

• เปลี่ยนชุดวงจรเมน 

 

tE  

 

ออโตจูน ผิดปกติ  

• ขนาดของมอเตอรไมเหมาะกับอินเวอรเตอร 

• พารามิเตอรมอเตอรท่ีไดไมถูกตอง 

• คาชดเชยระหวางพารามิเตอรออโตจูนกับ  

  พารามิเตอรพ้ืนฐานมีคาตางกันมาก 

• การออโตจูนนานเกิน 

 

• เปลี่ยนโหมดอินเวอรเตอร  

• ตั้งคาพารามเิตอรตามเนมเพลทมอเตอร 

• ปลดโหลดมอเตอร 

• เช็คสายมอเตอร  

• เช็ความีความถ่ีสูงสดุเปน 2/3  

  ของความถ่ีท่ีกำหนด 

 

EEP  

 

EEPROM ผิดปกติ  

• การผิดพลาดจากการอานและเขียน 

  พารามิเตอร 

• EEPROM เสียหาย 

• กด STOP/RST เพ่ือรีเซ็ท 

• เปลี่ยนเมนคอลโทรล  

PIDE  สัญญานปอนกลับ PID 

ผิดปกติ  

• สัญญานปอนกลับ PID หยุดการสง 

• แหลงจายสญัญานปอนกลับ PID หายไป 

• เช็คสัญญานปอนกลับ 

• เช็คแหลงจายสญัญานปอนกลับ 

bCE  เบรกยูนิต ผิดปกติ  • วงจรเบรก เกิดความเสยีหาย 

• ขนาดของ ตัวตานทานเบรกไมเพียงพอ 

• เช็ควงจรเบรก 

• เพ่ิมตัวตานทานเบรก 

ETH1  กราวด ผดิปกติ 1  • เอาตพุตลัดวงจรลงกราวด 

• วงจรตรวจจับกระแสผิดปกติ  

• แรงมอเตอรท่ีเกิดข้ึนจริงแตกตางจาก 

  พลังงานอินเวอรเตอร 

• เช็คสายมอเตอร  

• เปลี่ยนบอรดคอนโทรล  

• เซ็ทคาพารามิเตอรมอเตอรใหถูกตอง 

 

ETH2  

 

กราวด ผดิปกติ 2  

 

dEu  ความเร็วคลาดเคลื่อน

ผิดปกติ  

 

• โหลดหนักเกินไป 

 

• เช็คโหลดปกติหรือไม  

• เพ่ิมเวลาในการตรวจจับ 

• เช็คพารามิเตอร  

 

STo  

 

การตั้งคาผดิปกติ  

• คาพารามิเตอรมอเตอรไมถูกตอง 

• คาพารามิเตอรออโตจูนไมถูกตอง 

• อินเวอรเตอรไมไดตอกับมอเตอร  

• เช็คโหลดปกติหรือไม  

• เช็คพารามิเตอร  

• เพ่ิมเวลาในการตรวจจับ 

END  เวลาการทำงานสิ้นสดุลง • เวลาทำงานจริงของอินเวอรเตอรผิดปกต ิ • ติดตอผูขาย 
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Goodrive200A series    Fault 

อลาม และการแกไข 

รหัส จุดท่ีผิดปกติ สาเหตุ การแกไข 

PCE การสื่อสารดวยหนาจอ

ผิดปกติ  

• สายหนาจอเสียหาย

• สายหนาจอยาวเกินไปและเกิด

สัญญานรบกวน

• เกิดความผดิปกติของวงจรในการสื่อสาร

ระหวางหนาจอกับเมนบอรด

• เช็คสายหนาจอ

• เช็คสภาพแวดลอมและหลีกเลี่ยง

สัญญานรบกวน

• ติดตอผูขาย

DNE 

การโหลดคาพารามิเตอร

ผิดปกติ  

• สายหนาจอเสียหาย

• สายหนาจอยาวเกินไปและเกิด

สัญญานรบกวน

• เกิดความผดิปกติของขอมูลในหนาจอ

• เช็คสายหนาจอ

• ติดตอผูขาย

LL โหลดตํ่ากวาคาท่ีตั้ง • อินเวอรเตอรจะเตือนลวงหนาคาโหลด

ตํ่ากวาคาท่ีตั้งไว

• เช็คโหลดและคาโหลดตํ่าสุดท่ีตั้งไว
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Goodrive200A series                      Installation 

 

วิธีการติดตั้ง และขอควรระวัง 

1. สภาพแวดลอมที่เหมาะสมในการติดตั้ง 

- อุณหภูมิอยูในชวง -10 ถึง 40 องศาเซลเซียส  

- ความชื้นไมเกิน 85%  

- อากาศถายเทไดสะดวก หรือภายในหองที่มีเคร่ืองปรับอุณหภูมิ  

- หลีกเลี่ยงสถานที่มฝีุนละออง, ไอนํ้า, สารเคมี  

- ไมควรติดตั้งในบริเวณที่มีการสั่นสะเทือน  

- ในกรณีที่ติดตั้งในตูปดควรติดตั้งใหหางจากอุปกรณไฟฟาอ่ืนๆ ไมนอยกวา 15 เซนติเมตร  

 

2. การติดตั้งอินเวอรเตอร  

- ติดตั้งเคร่ืองอินเวอรเตอรในแนวตั้งเทานั้น หามติดตั้งในแนวนอนและตะแคง หรือกลับทิศทาง  

 

3. วิธีการตอสายของเคร่ืองอินเวอรเตอร สายไฟฟาที่ใชทั้งทางดาน INPUT และ OUTPUT  

- ตอสายไฟ INPUT เขาที่ขัว R, S, T ของอินเวอรเตอร  

- สายไฟ OUTPUT ตอไปยังมอเตอรใชข้ัว U, V, W  

- มาตรฐานของสายไฟฟาตองสามารถทนแรงดนัไฟฟากระแสสลับไดไมตำ่กวา 600V ทนกระแสได 125% 

  ของกระแสเอาตพุตของอินเวอรเตอรและฉนวนตอง ทนอุณหภูมิไดระหวาง 60 - 70 องศาเซลเซียส  

- หามตอแมกเนติก คอนแทคเตอร ทางดานเอาตพตุของอินเวอรเตอร เพื่อควบคุมมอเตอร 
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- Inverter

- Servo

- PLC

- HMI

- Induction motor

- Engineering

- Repairing

บริษัท ซีเอส ออโตเมชั่น ซิสเต็ม จํากัด

41 ซอยเอกชัย 97 แขวงบางบอนใต เขตบางบอน กรุงเทพมหานคร 10150  

:  090-197-5999             : sales@csautomationsystem.co.th




