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1. การติดตั้ง และขอควรระวัง (Installation) 

1.1 ขอควรระวังในการติดต้ัง 

       ควรหลีกเล่ียงสถานท่ีดังตอไปนี้ 

- อุณหภูมิสูงหรือตํ่าเกินไป (ควรอยูในชวง –10 ถึง 50 องศาเซลเซียส) 

- สถานท่ีเปยกช้ืน หรือมีความช้ืนสูง (ความช้ืนอยูระหวาง 20% - 90% RH) 

- มีละอองฝุน หรือละอองโลหะในอากาศ 

  - ไอระเหยของสารเคมีท่ีมีฤทธิ์กัดกรอน 

  - ใกลกับวัตถุท่ีมีความเสี่ยงตอการติดไฟ หรือการเกิดระเบิดไดงาย 

  - แรงสั่นสะเทือนสูง 

  - แสงแดดสองถึงโดยตรง 

 หากตองการรายละเอียดเพ่ิมเติม สามารถปรึกษากับทางบริษัทฯไดโดยตรง 

1.2 การติดต้ังอินเวอรเตอรในตูคอนโทรล 

 ควรทําการติดต้ังอินเวอรเตอรในแนวต้ัง  และมั่นใจวาสามารถระบายอากาศไดดี และควรใหมีระยะหางของ

อินเวอรเตอรโดยรอบ ตามนี้ 
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2. รายละเอียดและขอมูลอินเวอรเตอร ( Inverter Specifications ) 

 

2.1 รุนท่ีใชกับไฟ 1-เฟส 220V 

Model : WJ200 - xxx 001SF  002SF  004SF  007SF  015SF  022SF 

ใชกับมอเตอร 

kW 
VT 0.2 0.4 0.55 1.1 2.2 3.0 

CT 0.1 0.2 0.4 0.8 1.5 2.2 

HP 
VT 1/4 1/2  3/4 1.5 3.0 4.0 

CT 1/8  1/4 1/2 1.0 2.0 3.0 

ขนาด kVA 

200V 
VT 0.4 0.6 1.2 2.0 3.3 4.1 

CT 0.2 0.5 1.0 1.7 2.7 3.8 

240V 
VT 0.4 0.7 1.4 2.4 3.9 4.9 

CT 0.3 0.6 1.2 2.0 3.3 4.5 

แรงบิดออกตัว 200 % at 0.5 Hz. 

ไฟ
เข

า 

แรงดันอินพุต 1-phase: 200V-15% to 240V +10%, 50 / 60Hz ±5% 

กระแสอินพุต 
VT 2.0 3.6 7.3 13.8 20.2 24.0 

CT 1.3 3.0 6.3 11.5 16.8 22.0 

ไฟ
ออ

ก แรงดันเอาตพุต 3-phase: 0V ถึง แรงดันอินพุต 

กระแสเอาตพุต 
VT 1.2 1.9 3.5 6.0 9.6 12.0 

CT 1.0 1.6 3.0 5.0 8.0 11.0 

คาอาร.เบรคต่ําสุด (Ω:โอหม) 100 100 100 50 50 35 
 

 

2.2 รุนท่ีใชกับไฟ 3-เฟส 220V 

Model : WJ200 - xxx 001LF  002LF  004LF  007LF  015LF  022LF 037LF  055LF  075LF 110LF  150LF 

ใชกับมอเตอร 

kW 
VT 0.2 0.4 0.8 1.1 2.2 3.0 5.5 7.5 11.0 15.0 18.5 

CT 0.1 0.2 0.4 0.8 1.5 2.2 3.7 5.5 7.5 11.0 15.0 

HP 
VT 1/4  1/2 1.0 1.5 3.0 4.0 7.5 10.0 15.0 20.0 25.0 

CT 1/8 1/4 1/2 1.0 2.0 3.0 5.0 7.5 10.0 15.0 20.0 

ขนาด kVA 

200V 
VT 0.4 0.6 1.2 2.0 3.3 4.1 6.7 10.3 13.8 19.3 23.9 

CT 0.2 0.5 1.0 1.7 2.7 3.8 6.0 8.6 11.4 16.2 20.7 

240V 
VT 0.4 0.7 1.4 2.4 3.9 4.9 8.1 12.4 16.6 23.2 28.6 

CT 0.3 0.6 1.2 2.0 3.3 4.5 7.2 10.3 13.7 19.5 24.9 

แรงบิดออกตัว 200 % at 0.5 Hz. 

ไฟ
เข

า 

แรงดันอินพุต 3-phase: 200V-15% to 240V +10%, 50 / 60Hz ±5% 

กระแสอินพุต 
VT 1.2 1.9 3.9 7.2 10.8 13.9 23.0 37.0 48.0 68.0 72.0 

CT 1.0 1.6 3.3 6.0 9.0 12.7 20.5 30.8 39.6 57.1 62.6 

ไฟ
ออ

ก แรงดันเอาตพุต 3-phase: 0V ถึง แรงดันอินพุต 

กระแสเอาตพุต 
VT 1.2 1.9 3.5 6.0 9.6 12.0 19.6 30.0 40.0 56.0 69.0 

CT 1.0 1.6 3.0 5.0 8.0 11.0 17.5 25.0 33.0 47.0 60.0 

คาอาร.เบรคต่ําสุด (Ω:โอหม) 100 100 100 50 50 35 35 20 17 17 10 
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2.2 รุนท่ีใชกับไฟ 3-เฟส 380V 

Model : WJ200 - xxx 004HF  007HF  015HF  022HF 030HF  040HF  055HF 075HF  110HF 150HF  

ใชกับมอเตอร 

kW 
VT 0.75 1.5 2.2 3.0 4.0 5.5 7.5 11.0 15.0 18.5 

CT 0.4 0.75 1.5 2.2 3.0 4.0 5.5 7.5 11.0 15.0 

Hp 
VT 1.0 2.0 3.0 4.0 5.0 7.5 10.0 15.0 20.0 25.0 

CT 1/2 1.0 2.0 3.0 4.0 5.0 5.5 7.5 11.0 15.0 

ขนาด kVA 

380 V 
VT 1.3 2.6 3.5 4.5 5.7 7.3 11.5 15.1 20.4 25.0 

CT 1.1 2.2 3.1 3.6 4.7 6.0 9.7 11.8 15.7 20.4 

480 V 
VT 1.7 3.4 4.4 5.7 7.3 9.2 14.5 19.1 25.7 31.5 

CT 1.4 2.8 3.9 4.5 5.9 7.6 12.3 14.9 19.9 25.7 

แรงบิดออกตัว 200 % at 0.5 Hz. 

ไฟ
เข

า 

แรงดันอินพุต 3-phase: 400V-15% to 480V +10%, 50 / 60Hz ±5% 

กระแสอินพุต 
VT 2.1 4.3 5.9 8.1 9.4 13.3 20.0 24.0 38.0 44.0 

CT 1.8 3.6 5.2 6.5 7.7 11.0 16.9 18.8 29.4 35.9 

ไฟ
ออ

ก แรงดันเอาตพุต 3-phase: 0V ถึง แรงดันอินพุต 

กระแสเอาตพุต 
VT 2.1 4.1 5.4 6.9 8.8 11.1 17.5 23.0 31.0 38.0 

CT 1.8 3.4 4,8 5.5 7.2 9.2 14.8 18.0 24.0 31.0 

คาอาร.เบรคต่ําสุด (Ω:โอหม) 180 180 180 100 100 100 70 70 70 35 

3. ขนาด (Dimension)

    สามารถแบงขนาดได 6 ขนาด ตามภาพขางลาง 

        Picture 1             Picture 2         Picture 3 
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          Picture 4                                            Picture 5                                                        Picture 6 
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POWER WJ200 Picture W(mm)  W1(mm) H(mm)  H1(mm) D(mm)  D1(mm)  D2(mm) A(mm) S(mm) 

1 Phase 200V 
001-002SF 

1 68 56 128 118 

109 13.5 

2.6 5 4.5 

004SF 122.5 27 

3 Phase 200V 

001-002LF 109 13.5 

004LF 122.5 27 

007LF 145.5 50 

1 Phase 200V 007-022SF 

2 108 96 128 118 

170.5 55 

2.6 5 4.5 
3 Phase 200V 015-022LF 170.5 55 

3 Phase 400V 
004HF 143.5 28 

007-030HF 170.5 55 

3 Phase 200V 037LF 
3 140 128 128 118 170.5 55 4.4 5 4.5 

3 Phase 400V 040HF 

3 Phase 200V 055-075LF 
4 140 122 260 248 155 73.3 6 6 6 

3 Phase 400V 055-075HF 

3 Phase 200V 110LF 
5 180 160 296 284 175 97 5 7 7 

3 Phase 400V 110-150HF 

3 Phase 220V 150LF 6 220 192 350 336 175 84 5 7 7 

 

 

 

4. จุดตอไฟเขา - ออก  (Power Terminal) 
 

R/L1, S/L2, T/L3 จุดตอไฟเขา P/+, RB จุดตอ R Break 

U/T1, V/T2, W/T3 จุดตอมอเตอร P/+, N/- จุดตอ Breakig Unit ภายนอก 

PD/+1, P/+ จุดตอ DC Reactor G จุดตอสายดิน 

 

                       
สําหรับ Inverter ขนาด 

   

สําหรับ Inverter ขนาด 

  001 – 007LF 001 – 004SF 

 

055 – 075LF 055 – 075HF 

015 – 037LF 007 – 022SF 

 

110LF 110 –150HF 

004 – 040HF 

    

150LF   
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4.1 การตอวงจรควบคุม (Control Circuit ) 
 

     
 

 

 

การเขาสาย Control 
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รายละเอียดของจุดตอวงจรควบคุม  

 
จุดตอ หนาท่ี รายละเอียด 

P24 แหลงจายแรงดัน +24Vdc 24 Vdc,100mA. 

PLC จุดตอรวมชองสัญญาณอินพุตเทอรมินอล 
Source type (connecting [P24] to [1] – [7] 

Sink type (connecting [L] to [1] – [7] 

1 

2 

3/GS1 

4/GS2 

5/PTC 

6 

7/EB 

เทอรมินอลอินพุต สามารถเปล่ียนแปลง

หนาท่ีได 

27VDC max. 

สภาวะ ON : แรงดันระหวางแตละเทอรมินอลกับ  PLC : 18 VDC 

(ตํ่าสุด) 

สภาวะ OFF : แรงดันระหวางแตละเทอรมินอลกับ  PLC : 3 VDC 

(สูงสุด) 

GS1(3) Safe stop input GS1 
มาตรฐาน  ISO13849-1 

GS2(4) Safe stop input GS2 

PTC(5) Motor thermistor input 
ตอระหวาง 5 กับ L เพ่ือตรวจสอบอุณหภูมิมอเตอร  

ต้ังฟงกช่ัน C005 = 19 

EB(7) Pulse train อินพุต B 2kHz สูงสุด ,จุดตอรวม [PLC] 

EA Pulse train อินพุต A 32kHz สูงสุด ,จุดตอรวม [L] 

L (แถวบน) จุดตอรวมชองสัญญาณอินพุตเทอรมินอล จุดตอรวมชองสัญญาณอินพุตเทอรมินอล 1-7 

11/EDM 

12 
สัญญาณเอาตพุตแบบ Transistor 

50mA max. ON state current 

27 VDC max. OFF state voltage 

ใชจุดตอรวม CM2 

กรณีเลือกใช  EDM  :  ISO13849-1 

4VDC max. ON state voltage depression 

CM2 จุดตอรวมชองสัญญาณเอาตพุตเทอรมินอล 100 mA: max 

AM แรงดัน Analog เอาตพุต 0 to 10VDC 2mA max. 

EO Pulse train เอาตพุต 10VDC 2mA max. 

L (แถวลาง) จุดตอรวมชองสัญญาณ Analog อินพุต จุดตอรวมชองสัญญาณ Analog H,O,OI 

OI กระแส Analog  อินพุต 0-20mA 4 to 19.6 mA range, input impedance 100 Ω 

O แรงดัน Analog  อินพุต 0-10V 0 to 9.8 VDC ,input impedance 10 kΩ 

H แรงดัน Analog อางอิง +10V 10VDC nominal, 10mA max. 

SP, SN จุดตอชองการสื่อสาร RS485 Modbus communication. 

AL0    

AL1   

AL2  

จุดตอรวมหนาสัมผัส Relay 

หนาสัมผัส Relay : NO 

หนาสัมผัส Relay : NC 

Maximum capacity of relays 

AL1–AL0:  250VAC, 2A (R load)/ 0.2A (L load) 

                    30VDC, 3A (R load)/ 0.6A (L load) 

AL2–AL0:  250VAC, 1A (R load)/ 0.2A (L load) 

                    30VDC, 1A (R load)/ (L load) 
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ภาพการตอสายอินเวอรเตอร แบบ SINK (Default) 

 

 

 
 

 

 

แหลงจายไฟเขา 

3-เฟส 220 โวลต 

 3-เฟส 380 โวลต 

* ไฟ 1-เฟส 220 โวลต 

ตอเขา R(L1) กับ T(L3/N) 
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ภาพการตอสายอินเวอรเตอร แบบ SOURCE  

 

 

 
 

 

 

แหลงจายไฟเขา 

3-เฟส 220 โวลต 

 3-เฟส 380 โวลต 

* ไฟ 1-เฟส 220 โวลต 

ตอเขา R(L1) กับ T(L3/N) 



                                                                  10 

5. รายระเอียดพารามิเตอร (D, F, A, B, C, H, P) 

 

พารามิเตอรกลุม “d” ( d-Group ) 

รหัส รายละเอียด ฟงกช่ัน รายละเอียด คาเริ่มตน หนวย 

d001 แสดงคาความถี่เอาตพุต 0.00 to 99.99 / 100.0 to 400.0 Hz. - Hz 

d002 แสดงคากระแสที่ใชงาน 0.0 to 655.3 A. - A 

d003 แสดงทิศทางการหมุนของมอเตอร F : ตามเข็มนาฬิกา, o : หยุด 

r  : ทวนเข็มนาฬิกา 

 

- 

 

- 

d004 แสดงคาปอนกลับของสัญญาณ PID 0 - 9999 - - 

d005 แสดงสถานะการทํางานของ Input Terminal 

 
d006 แสดงสถานะการทํางานของ Output Terminal 

 
d007 แสดงผลคา จากการปรับสเกลที่กําหนดเอง 0 - 3999 - - 

d008 แสดงคาความถี่จริงขณะใชงาน -400  to 400.0 [Hz] - Hz 

d009 แสดงคาคําสั่งแรงบิด -200 to +200 % 0 % 

d010 แสดงคาไบอัสแรงบิด -200 to +200 % 0 % 

d012 แสดงคาไบอัสแรงบิด -200 to +200 % 0 % 

d013 แสดงคาแรงดันเอาตพุต 0.0 to 600.0 V 0 V 

d014 แสดงคาพลังงานที่ใช 0.0 to 999.9  kW 0 kW 

d015 แสดงคาพลังงานสะสม 0 - 9999000 0 kW 

d016 แสดงเวลาการทํางานสะสม (Run) 0 – 9999 10 ,000 - 99,999 ( 100 -  999) 0 ชม. 

d017 แสดงเวลาการทํางานสะสม (Power On) 0 – 9999 10 ,000 - 99,999 ( 100 -  999) 0 ชม. 

d018 แสดงคาอุณหภูมิที่ Heat Sink -20 to 150 OC 0 °C 

d022 แสดงการเตือนอายุการใชงานของ C กับพัดลม 1. Capacitor      

2. พัดลม  

             

d023 EzSQ Program Counter 0-1024 - - 

d024 EzSQ Program Number 0000 - 9999 - - 

d025 User Monitor 1 -2147483647 to 2147483647 - - 

d026 User Monitor 2 -2147483647 to 2147483647 - - 

d027 User Monitor 3 -2147483647 to 2147483647 - - 

d029 แสดงคาตําแหนงที่ตั้ง -268435455 to 268435455 - - 

d030 แสดงคาตําแหนงปอนกลับ -268435455 to 268435455 - - 

d050 แสดงคาคู สลับคาแสดงผลระหวาง b160-b161 - - 

d060 แสดงโหมดการทํางาน I-C: IM CT mode  /I-V: IM VT mode  /P: PM - - 

d080 จํานวนคร้ังที่เกิดการ Trip 0 to 65535 - - 

d081-d086 แสดงการ Trip 1 – 6 รหัส Trip - - 

d090 แสดงการเตือน (Warning) รหัสการเตือน 0 V 

d102 แสดงคาแรงดัน DC Bus 0.0 to 999.9 / 1000. [V] 0 V 

d103 แสดงภาระโหลดวงจรเบรก 0.0 to 100.0 [%] 0 % 

d104 แสดงคาสะสมของการตรวจจับความรอน 0.0 to 100.0 [%] 0 % 
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พารามิเตอรกลุม “f” (F-Group) 

รหัส รายละเอียด ฟงกช่ัน รายละเอียด คาเริ่มตน หนวย 

F001 ตั้งคาความถี่เอาตพุต 0.00 - ความถี่สูงสุด (A004) 0.5 Hz 

F002 ตั้งเวลาเรงความเร็ว 1 0.01-3,600 10.00 วินาที 

F202 ตั้งเวลาเรงความเร็ว 1(Motor2) 0.01-3,600 10.00 วินาที 

F003 ตั้งเวลาลดความเร็ว 1 0.01-3,600 10.00 วินาที 

F203 ตั้งเวลาลดความเร็ว 1(Motor2) 0.01-3,600 10.00 วินาที 

F004 กําหนดทิศทางการหมุนของมอเตอร 00 : ตามเข็มนาฬิกา 

01 : ทวนเข็มนาฬิกา 

- - 

 

 

พารามิเตอรกลุม “a--” (A-Group) 

รหัส รายละเอียด ฟงกช่ัน รายละเอียด คาเริ่มตน หนวย 

A001/201 เลือกการควบคุมความถี่ของอินเวอรเตอร 00 : ใชโวลุมที่หนาจอ 

01 : ตอโวลุมภายนอก 

02 : ตั้งคาที่ F001 

03 : ตอกับระบบมอดบัส (Modbus) 

04 : ตอกับอุปกรณเสริม (Option) 

06 : ตอกับระบบ pulse train 

07 : ใชรวมกับโปรแกรม Easy Sequence 

10 : ฟงกชันการคํานวณ    

02 .... 

A002/202 เลือกการควบคุมการทํางานของอินเวอรเตอร 01 : ควบคุมจากเทอรมินอลอินพุต 

02 : ควบคุมจากปุม RUN-STOP ที่หนาจอ 

03 : ตอกับระบบมอดบัส (Modbus) 

04 : ตอกับอุปกรณเสริม (Option) 

02 .... 

A003/203 ตั้งความถี่พ้ืนฐานของมอเตอร 30.0Hz – คาความถี่สูงสุด (A004) 60 Hz 

A004/204 ตั้งความถี่สูงสุดในการใชงาน เทากับความถี่พ้ืนฐาน – 400.0Hz 60 Hz 

A005 เลือกการทํางานของ [AT] 00 : เลือกระหวาง [O] และ[OI] 

02 : เลือกระหวาง [O] และ โวลุมที่หนาจอ 

03 : เลือกระหวาง [OI] และ โวลุมที่หนาจอ 

00 .... 

A011 คาความถี่เร่ิมตน O-L 0.00 ถึง 400 0.0 Hz 

A012 คาความถี่สุดทาย O-L 0.00 ถึง 400 0.0 Hz 

A013 คาเปอรเซ็นตเร่ิมตน O-L 0 ถึง 100 0 % 

A014 เปอรเซ็นตสุดทาย O-L 0 ถึง 100 100 % 

A015 เลือกการเร่ิมตนความถี่ของอินพุต O-L 00 : เร่ิมจากคาใน A011,    01 : เร่ิมที่ 0 Hz 01 Hz 

A016 จํานวนการกรองความถี่ 1 ถึง 30 ( 2 mSec ), 31 ( 500 mSec ) 8 .... 

A017 โหมดการใชโปรแกรม Easy Sequence 00 :ไมใชงาน 

01 :ใชเทอรมินอล PRG 

02 :ใชตลอดเวลา 

00 .... 
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รหัส รายละเอียด ฟงกช่ัน รายละเอียด คาเริ่มตน หนวย 

A019 เลือกการทํางานของการตั้งความถี่ลวงหนา 00 : แบบไบนาร่ีโหมด (ใช CF1-CF4) 

01 : แบบบิตโหมด (ใช SF1-SF7) 

00 .... 

A020 ตั้งคาความถี่ลวงหนาที่ 0 0.00 – ความถี่สูงสุด  0.0 Hz 

A021- A035 ตั้งคาความถี่ลวงหนาที่ 1–15 0.00 – ความถี่สูงสุด  0.0 Hz 

A038 ความถี่จอก 0 ถึง 9.99 6.0 Hz 

A039 การหยุดในโหมดการทํางานแบบจอก 00 : ไมใหมีการหยุดแบบอิสระ 

01 : ไมใหมีการหนวงหยุด ตามคา F003 

02 : ไมใชการหยุดแบบ DC เบรค 

03 : หยุดแบบอิสระ 

04 : ตามคา F003 

05 : ใช DC เบรค 

04 .... 

A041 /241 เลือกการทํางานของทอรคบูส 00 : แบบปรับเอง : Manual 

01 : แบบปรับอัตโนมัติ : Automatic 

00 .... 

A042 /242 ตั้งคาทอรคบูส (Manual) 0.00 ถึง 20.0 % 1 % 

A043 /243 ตั้งคาความถี่ทอรคบูส (Manual) 0 ถึง 50.0 % 5 % 

A044 /244 เลือกรูปแบบ V/F 00 : แรงบิดคงที่ (VC)   

01 : แรงบิดเปล่ียนแปลง (VP) 

02 : กําหนดคา V/F อิสระ (Free V/F) 

03 : เวกเตอรคอนโทรลแบบ SLV 

00 .... 

A045 /245 ตั้งคาเกณฑของ V/F 20 ถึง 100 % 100 % 

A046 /246 ตั้งคาเกณฑชดเชยแรงดันของอินเวอรเตอร 0 ถึง 255 100 .... 

A047 /247 ตั้งคาเกณฑชดเชยคาสลิปของ iSLV 1 ถึง 255 100 .... 

A051 เลือกการทํางานของ ด.ีซี.เบรก 00 : ไมทํางาน                 01 : ทํางาน 

02 : ทํางานตามความถี่ A052 

00 .... 

A052 ตั้งคาความถี่ ดี.ซี.เบรก 0.00 ถึง 60.0 0.5 Hz 

A053 ตั้งเวลารอการเบรกดวย ด.ีซี. 0.0 ถึง 5.0 0.0 วินาที 

A054 ตั้งความแรงของ ด.ีซี เบรก 0 ถึง 100/70 (CT/VT) 50 % 

A055 ตั้งเวลาของการเบรกดวย ด.ีซี. 0.0 ถึง 60.0 0.0 วินาที 

A056 เลือกการตรวจจับสัญญาณ ที่อินพุต [DB] 00 : ขอบสัญญาณ (Edge) 

01 : ระดับของสัญญาณ (Level) 

01 .... 

A057 เร่ิมตนความแรงของเบรก ด.ีซี. 0 ถึง 100/70 (CT/VT) 0 % 

A058 เวลาเร่ิมตนของเบรก ด.ีซี. 0.0 ถึง 60.0 0.0 วินาที 

A059 ความถี่พาหะขณะเบรกดวย ดี.ซี. 2.0 ถึง 15.0/10.0 (CT/VT) 5.0 kHz 

A061 จํากัดความถี่สูงสุด (Upper limit) 0.00 / A062 ถึง A004 0.00 Hz 

A062/262 จํากัดความถี่ต่ําสุด (Lower limit) 0.00 / b082 ถึง A061 0 Hz 

A063,A065 

A067 

ตั้งคาจุดกึ่งกลางของความถี่กระโดด 1, 2, 3 0.00 ถึง 400.0 0.00 Hz 

A064,A066 

A068 

ตั้งความกวางของความถี่กระโดด 1, 2, 3 0.00 ถึง 10.00 1.0 Hz 

A069 หยุดเวลาที่ความถี่ที่ตองการ 0.00 ถึง 400.0 0.0 Hz 

A070 เวลาหยุดที่ความถี่ที่ตองการ 0.0 ถึง 60.0 0.0 วินาที 
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รหัส รายละเอียด ฟงกช่ัน รายละเอียด คาเริ่มตน หนวย 

A071 เลือกการทํางานแบบ PID 00 : ไมทํางาน                    01 : ทํางาน 

02 : ทํางานตรงขามกับสัญญาณเอาตพุท 

00 .... 

A072 ตั้งคา P ของการทํางาน PID 0.0 ถึง 25.00 1.0 .... 

A073 ตั้งคา I ของการทํางาน PID 0.00 ถึง 3600 1.0 วินาที 

A074 ตั้งคา D ของการทํางาน PID 0.00 ถึง 100.0 0.00 วินาที 

A075 ตั้งคาสเกลของการปอนกลับ (PV) 0.01 ถึง 99.99 1.0 .... 

A076 เลือกตั้งคาอางอิงของสัญญาณ    PID 00 : กระแส (จุด OI)      

01 : แรงดัน (จุด O) 

02 : มอดบัส (Modbus)   

03 : ความถี่ pulse train 

10 : ตาม A141/A142 

00 .... 

A077 เลือกรูปแบบการกลับการทํางานของ PID 00 : อินพุต PID = SP-PV 

01 : อินพุต PID = -(SP-PV) 

00 …. 

A078 จํากัดสัญญาณเอาตพุตของ PID 0.0 ถึง 100.0 0 % 

A079 เลือกรูปแบบสัญญาณปอนกลับของ PID 00 :ไมทํางาน 

01 : แรงดัน (จุด O)     02 : กระแส (จุด OI) 

00 …. 

A081 เลือกการรักษาแรงดันใหคงที่ (AVR)  00 : ทํางานตลอดเวลา          01 : ไมทํางาน 

02 : ทํางานตลอดยกเวนชวงลดความเร็ว 

02 …. 

A082 เลือกแรงดันของ AVR 200 : 200 /215 /220 /230 /240 

400 : 380 /400 /415 /440 /460 /480 

200/400 V 

A083 เวลาของการกรองแรงดัน AVR 0.00 ถึง 100.0 0.3 วินาที 

A084 เกณฑลดเวลาของแรงดัน AVR 50 ถึง 200 100 % 

A085 เลือกโหมดการทํางาน 00 : โหมดปกต ิ     01 : โหมดประหยัดพลังงาน 00 …. 

A086 ปรับคาประหยัดพลังงาน 0.0 ถึง 100 50 % 

A092/292 ตั้งคาความเรงที่ 2  0.01 ถึง 3600 10 วินาที 

A093/293 ตั้งคาความหนวงที่ 2 0.01 ถึง 3600 10 วินาที 

A094 เลือกวิธีการเปล่ียนแปลงความเรงและหนวง จาก

คาที่ 1 เปนคาที่ 2 

00 : เปล่ียนดวยจุดตอ 2CH 

01 : เปล่ียนดวยการตั้งคาความถี่ 

02 : เปล่ียนดวยสัญญาณ FW กับ REV 

00 .... 

A095 ความถี่ที่จะเปล่ียนความเรงจาก 1 เปน 2 0.00 ถึง 400.0 0.00 Hz. 

A096 ความถี่ที่จะเปล่ียนความหนวงจาก 1 เปน 2 0.00 ถึง 400.0 0.00 Hz. 

A097 เลือกรูปแบบของความเรง 00 : เสนตรง            01 : เสนโคง-S 

02 : เสนโคง-U         03 : เสนโคง-U กลับดาน 

04 : แบบโคง S แตสวนกลางเปนเสนตรง(EL-S) 

00 …. 

A098 เลือกรูปแบบของความหนวง 00 …. 

A101 ความถี่เร่ิมตน OI-L 
0.00 ถึง 400.0 

0.00 Hz. 

A102 ความถี่สุดทาย OI-L 0.00 Hz. 

A103 เปอรเซ็นตจุดเร่ิมตน OI-L  
0 - 100 % 

20 % 

A104 เปอรเซ็นตจุดสุดทาย OI-L 100 % 

A105 เลือกการเร่ิมตนความถี่ OI-L 00 : เร่ิมจากคา A101           01 : เร่ิมที่ 0 Hz 00 …. 

A131 คาความโคงของความเรง 
01 (ขยายตัวเล็กนอย) – 10 (ขยายตัวมากสุด) 

02 …. 

A132 คาความโคงของความหนวง 02 …. 
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รหัส รายละเอียด ฟงกช่ัน รายละเอียด คาเริ่มตน หนวย 

A141 เลือกสัญญานอินพุต A สําหรับฟงกช่ันการ

คํานวณ 

00 : ปุม เพ่ิมคา-ลดคา ที่หนาจอ 

01 : โวลุมที่หนาจอ          

02 : อินพุตที่จุด [O] 

03 : อินพุตที่จุด [OI]  

04 : ระบบเน็ทเวอรค 

05 : ตอกับอุปกรณเสริม (Option) 

07 : ตอกับระบบ pulse train 

00 …. 

A142 เลือกสัญญานอินพุต B สําหรับฟงกช่ันการ

คํานวน 

02 …. 

A143 เลือกวิธีการคํานวณ 00 : ADD ( A input + B input ) 

01 : SUB ( A input - B input ) 

02 : MUL (A input x B  input ) 

00 …. 

A145 ตั้งการเพ่ิมคาความถี่ 0.00 ถึง 400.0 0.00 …. 

A146 เลือกทิศทางการเพ่ิมคาความถี่ 00 : ความถี่ที่ตั้ง + (A145) 

01 : ความถี่ที่ตั้ง - (A145) 

00 …. 

A150 EL-S curve ที่จุดเร่ิมการเรง 0 - 50 % 10 % 

A151 EL-S curve ที่จุดจบการเรง 0 - 50 % 10 % 

A152 EL-S curve ที่จุดเร่ิมการลด 0 - 50 % 10 % 

A153 EL-S curve ที่จุดจบการลด 0 - 50 % 10 % 

A154 การหยุดความถี่ขณะลดความเร็ว 0.00 ถึง 400.0 0.00 Hz. 

A155 เวลาในการหยุดความถี่ขณะลดความเร็ว 0.0 ถึง 60.0 0.0 วินาที 

A156 ตั้งเกณฑการทํางานของ PID 0.00 ถึง 400.0 0 Hz. 

A157 ตั้งเวลารอการทํางานของ PID 0.0 ถึง 25.5 0 วินาที 

A161 ความถี่เร่ิมตน VR 
0.00 ถึง 400.0 

0 Hz. 

A162 ความถี่สุดทาย VR 0 Hz. 

A163 เปอรเซ็นตจุดเร่ิมตน VR 
0 - 100 % 

0 % 

A164 เปอรเซ็นตจุดสุดทาย VR 100 % 

A165 เลือกการเร่ิมตนความถี่ VR 00 : เร่ิมจากคา A161           01 : เร่ิมที่ 0 Hz 01 ... 
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พารามิเตอรกลุม “b--” (B-Group) 

รหัส รายละเอียดฟงกช่ัน รายละเอียด คาเริ่มตน หนวย 

b001 เลือกโหมดทํางานของการเร่ิมทํางานใหม

อัตโนมัติ 

00 : Trip และไมเร่ิมทํางานอัตโนมัติ 

01 : รีสตารทที่ 0 Hz 

02 : ใหทํางานตอเน่ือง หลังจากความถี่เทากัน 

03 : Trip หลังจากหยุดและความถี่เทากัน 

04 : เร่ิมทํางานหลังจากความถี่เทากัน 

00 .... 

b002 ตั้งคาเวลาในชวงไฟตก ที่อินเวอรเตอรยอมรับได 0.3 ถึง 25.0 1.0 วินาที 

b003 ตั้งเวลารอ กอนที่มอเตอรจะเร่ิมทํางานใหม  0.3 ถึง 100.0 1.0 วินาที 

b004 เลือกการทํางานของอลาม เม่ือเกิดไฟตก  00 : ไมทํางาน                     

01 : ทํางาน 

02 : ไมทํางานในการหยุดปกติ 

00 … 

b005 จํานวนคร้ังของการเร่ิมตนใหมหลังจากไฟตก 00 : 16 คร้ัง                        01 : ทุกคร้ัง       00 … 

b007 ตั้งคาความถี่ต่ําสุดที่จะเร่ิมทํางานใหม 0.00 ถึง 400.0 0.0 Hz. 

b008 เลือกการทํางานใหมหลังจากเกิด แรงดัน หรือ 

กระแสเกิน 

00 : ทริปและไมรีสตารทอัตโนมัติ 

01 : รีสตารทที่ 0 Hz 

02 : ใหทํางานตอเน่ืองหลังจากความถี่เทากัน 

03 : ทริปหลังจากหยุดและความถี่เทากัน 

04 : รีสตารทหลังจากความถี่เทากัน 

0 … 

 

 

 

 

b010 จํานวนคร้ังของการเร่ิมตนใหมหลังจากแรงดัน / 

กระแสเกิน 

0 ถึง 3 3 คร้ัง 

b011 ตั้งเวลารอกอนเร่ิมทํางานใหม  0.3 ถึง 100.0 1.0 วินาที 

b012/212 ตั้งระดับของ Electronics thermal Overload 20% ถึง 100% ของพิกัดกระแสอินเวอรเตอร พิกัดกระแส

อินเวอรเตอร 
A 

b013/213 เลือกรูปแบบของ Electric thermal Overload 00 : แรงบิดลดลง                  01 : แรงบิดคงที่ 

02 : ตั้งรูปแบบอิสระ 

1 … 

b015 Electronic Thermal (ความถี่) แบบอิสระที่ 1  0 ถึง Electronic Thermal  (ความถี่) รูปแบบ

อิสระที่ 2 

0 Hz. 

b016 รูปแบบอิสระที่ 1 ของ Electronic Thermal 

(กระแส) 

0 ถึง พิกัดกระแสอินเวอรเตอร 0.00 A. 

b017 Electronic Thermal (ความถี่) 

แบบอิสระที่ 2 

Electronic Thermal แบบอิสระที่ 1 ถึง  

Electronic Thermal แบบอิสระที่ 3  (ความถี่) 

0 Hz. 

b018 รูปแบบอิสระที่ 2 ของ Electronic Thermal 

(กระแส) 

0 ถึง พิกัดกระแสอินเวอรเตอร 0.00 A. 

b019 รูปแบบอิสระที่ 3 ของ Electronic Thermal 

(ความถี่) 

Electronic Thermal  (ความถี่) แบบอิสระที่ 2 ถึง 

400 Hz. 

0 Hz. 

 

b020 รูปแบบอิสระที่ 3 ของ Electronic Thermal 

(กระแส) 

0 ถึง พิกัดกระแสอินเวอรเตอร 0.00 A. 
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รหัส รายละเอียดฟงกช่ัน รายละเอียด คาเริ่มตน หนวย 

b021 เลือกการจํากัดการทํางานของโอเวอรโหลด 00 : ไมทํางาน     

01 : ทํางานในชวงความเรง และความเร็วคงที่     

02 : ทํางานในชวงความเร็วคงที่เทาน้ัน 

03 : ทํางานในชวงความเรง และความเร็วคงที่      

(กระแสยอนกลับ)     

01 … 

b022 /022 ตั้งคาระดับกระแสโอเวอรโหลด 20 ถึง 200/150 (CT/VT) 1.5 เทา A. 

b023 /023 ตั้งคาเวลาหนวงในชวงที่เกิดโอเวอรโหลด 0.1 ถึง 3000 1.0 วินาที 

b024 เลือกการทํางานโอเวอรโหลดแบบที ่2 00 : ไมทํางาน     

01 : ทํางานในชวงความเรง และความเร็วคงที่     

02 : ทํางานในชวงความเร็วคงที่เทาน้ัน 

03 : ทํางานในชวงความเรง และความเร็วคงที่      

(กระแสยอนกลับ)     

01 … 

b025 ตั้งคาระดับกระแสโอเวอรโหลดแบบที่ 2 20 ถึง 200/150 (CT/VT) 1.5 เทา A. 

b026 ตั้งคาเวลาหนวง 2 ในชวงที่เกิดโอเวอรโหลด 0.1 ถึง 3000 1.0 วินาที 

b027 ยกเลิกการตรวจจับกระแสเกิน 00 : ไมทํางาน                         01 : ทํางาน                                               01 … 

b028 ระดับกระแสกอนการเร่ิมใหม 20 ถึง 200/150 (CT/VT) xxx A. 

b029 ตั้งคาเวลาหนวงกอนการเร่ิมใหม 0.1 ถึง 3000 0.5 วินาที 

b030 ตั้งคาของความถี่การเร่ิมใหม 00 :  ความถี่สุดทายที่หยุด    

01 : ความถี่สูงสุด             02 : ความถี่ที่ตั้งไว                

0 … 

b031 โหมดการล็อคโปรแกรม 00 : พารามิเตอรทุกตัวล็อคเม่ือ SFT ทํางาน 

01 : พารามิเตอรทุกตัวและฟงกชัน F001 ล็อค     

      เม่ือ SFT ทํางาน 

02 : ล็อคพารามิเตอรทุกตัว 

03 : ล็อคพารามิเตอรทุกตัวและพารามิเตอร              

      ความถี่ F001 

10 : สามารถแกไขคาไดขณะที่เคร่ืองทํางาน 

00 … 

b033 ตั้งคาความยาวสายมอเตอร 5 ถึง 20 10 … 

b034 ตั้งเวลาการเตือน Run /Power 0 ถึง 9999 / 1000 ถึง 6553 0 Hr. 

b035 จํากัดทิศทางการหมุนของมอเตอร 00 : ทําไดทั้งสองทาง       01 : ตามเข็มเทาน้ัน 

02 : ทวนเข็มเทาน้ัน 

00 ... 

b036 เลือกคาเพ่ือออกอยางตัวน่ิมนวล 0 ถึง 255 (สั้น-นาน) 2 ... 

b037 จํากัดคาการแสดงผล 00 : แสดงทั้งหมด            

01 : ฟงกช่ันแสดงผลเฉพาะ 

02 : แสดงคาตามที่กําหนด      

03 : เฉพาะขอมูลที่มีการเปล่ียนแปลง 

04 : ฟงกชันพ้ืนฐาน 

05 : เฉพาะฟงกชันแสดงผล 

04 ... 

b038 เลือกคาการแสดงผลเร่ิมตน 000 : แสดงฟงกช่ันคาตามที่กดปุม SET ไว 

001 - 060 (d001-d060)              201 : F001 

202 : แสดงคาฟงกช่ันสุดทายที่กดปุม STR 

001 .... 
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รหัส รายละเอียดฟงกช่ัน รายละเอียด คาเริ่มตน หนวย 

b039 ตั้งคา User Parameter อัตโนมัต ิ 00 : ไมทํางาน                         01 : ทํางาน 00 .... 

b040 เลือกการจํากัดแรงบิด 00 : ตั้งคา Quadrant 1-4, ตั้งคาใน b041-b044 

01 : เปล่ียนโดย Terminal   

02 : สัญญาณอนาล็อกทีข่า O 

00 …. 

b041-044 จํากัดแรงบิด Q1-Q4 0-200 % , ไมใช 200 % 

b045 เลือกการทํางาน LAD Stop 00 : ไมทํางาน             01 : ทํางาน 00 …. 

b046 ปองกันการหมุนกลับทิศทาง 00 : ไมปองกัน            01 : ปองกัน 01 …. 

b049 เลือกโหมดการใชงานกับมอเตอร หนัก-เบา 00 : งานหนัก (CT Mode) 

01 : งานเบา (VT Mode) 

00 …. 

b050 เลือกการทํางาน เม่ือไฟตก 00 : Trip                 01 : หนวงเวลาแลวหยุด 

02 : หนวงเวลาแลวหยุดดวยการควบคุม  

       DC Bus 

03 : หนวงเวลาแลวหยุดดวยการควบคุม  

      DC Bus แลวเร่ิมตนใหม 

00 …. 

b051 ตั้งคาระดับแรงดัน DC Bus เพ่ือควบคุมการ

หนวงขณะไฟตก 

 0 - 1000  220/440 Vdc 

b052 ตั้งคาระดับแรงดันเกินเพ่ือควบคุมเวลาหนวง  0 - 1000  360/720 Vdc 

b053 เวลาหนวงของการควบคุม 0.01 - 3600  1.0 วินาที 

b054 ความถี่แรกของการควบคุม 0.0 - 10.0 Hz. 0.0 Hz. 

b060 ระดับชวงสูงสุดของการเปรียบเทียบสัญญาณ O 0 - 100 % 100 …. 

b061 ระดับชวงต่ําสุดของการเปรียบเทียบสัญญาณ O 0 - 100 % 0 …. 

b062 ชวง Hysteresis ของการเปรียบเทียบสัญญาณ O 0 - 10 % 0 …. 

b063 ระดับชวงสูงสุดของการเปรียบเทียบสัญญาณ OI 0 - 100 % 100 …. 

b064 ระดับชวงต่ําสุดของการเปรียบเทียบสัญญาณ OI 0 - 100 % 0 …. 

b065 ชวง Hysteresis ของการเปรียบเทียบสัญญาณ 

OI 

0 - 10 % 0 …. 

b070 ระดับแรงดันสัญญาณ O เม่ือถูกปลดออก 0 - 100%  0 …. 

b071 ระดับแรงดันสัญญาณ OI เม่ือถูกปลดออก 0 - 100%  0 …. 

b075 ตั้งคาอุณหภูมิรอบขาง - 10 ถึง 50 
O
C 40 

O
C 

b078 เคลียรคา Watt-hour  00 : ไมทํางาน           01 : ทํางาน 00 …. 

b079 ตั้งคาตัวคูณ Watt-Hour 1 - 1000 1 …. 

b082 ตั้งคาเร่ิมตนความถี่ขาออก 0.10 - 9.99 Hz 0.50 Hz. 

b083 ความถี่พาหะ 2.0 - 15.0 kHz. 2.00 kHz. 

b084 โหมดการเร่ิมตนใหม 00 : ไมทํางาน         01 : ลบประวัติการ Trip 

02 : เร่ิมตนใหมทุกพารามิเตอร 

03 : ลบประวัติการ Trip และเร่ิมตนใหมทุก 

      พารามิเตอร 

04 : ลบประวัติการ Trip ,เร่ิมตนใหมทุก 

      พารามิเตอร และลบโปรแกรม EzSQ 

00 .… 

b085 เลือกโซนการเร่ิมตนใหม 00 : Area A                         01 : Area B 00 …. 

b086 ปรับตั้งคาตัวคูณความถี่ (แสดงผลที่ d007) 0.01 - 99.99 1.0 …. 
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รหัส รายละเอียดฟงกช่ัน รายละเอียด คาเริ่มตน หนวย 

b087 การสั่งหยุดทํางานจากหนาจอควบคุม 00 : ทํางาน                         01 : ไมทํางาน             

02 : ไมทํางานขณะหยุด 

00 …. 

b088 เร่ิมทํางานใหมหลังจาก Free Run 00 : เร่ิมทํางานที่ 0 Hz. 

01: เร่ิมทํางาน ณ ความเร็วขณะน้ัน 

02 : เร่ิมทํางานที่ความถี่ที่ตั้งไว 

00  

…. 

b089 การปรับลดความถี่พาหะอัตโนมัติ 00 : ไมทํางาน 

01 : ทํางานโดยการตรวจจับจากกกระแสที่ใชงาน 

02 : ทํางานโดยการตรวจจับจากอุณหภูมิ 

01 …. 

b090 ตั้งคาอัตราการเบรก 0.0 – 10.0 (0-100%) 00 % 

b091 เลือกโหมดการหยุดทํางาน 00 : ตามคา F003                     

01 : Free Run 

00 …. 

b092 ควบคุมการทํางานของพัดลมระบายความรอน 00 : ทํางานตลอดเวลา    

01 : ทํางานขณะที่มีสัญญาณสั่ง Run 

02 : ทํางานตามอุณหภูมิ 

01 …. 

b093 ลบคาการทํางานของพัดลม 00 : นับเวลาทํางาน                 

01 : ลบขอมูล 

00   

b094 เลือกรูปแบบการคืนคาเร่ิมตน 00 : ทุกพารามิเตอร 

01 : ทุกพารามิเตอรยกเวน Input / Output  

      Terminal และการสื่อสาร 

02 : เฉพาะกลุม Uxxx        

03 : ยกเวนกลุม Uxxx 

00 …. 

b095 เลือกการทํางานวงจรเบรก 00 : ไมทํางาน      

01 : ในชวงที่อินเวอรเตอร RUN เทาน้ัน 

02 : ตลอดเวลา 

00 …. 

b096 ระดับแรงดันของวงจรเบรก 330 to 380 / 660 to 760 [V] 360 / 720 Vdc 

b097 ตั้งคาความตานทาน อาร.เบรก ความตานทานต่ําสุด (ตามพิกัดไดรฟ) ถึง 600.0 คาต่ําสุด Ω 

b100 ตั้งคาความถี่ V/F คาที่1 0.0 ถึง b102 Hz 0 Hz. 

b101 ตั้งคาแรงดัน V/F คาที่1 0.0 - 800.0 V 0.0 Vac 

b102 ตั้งคาความถี่ V/F คาที่2 0.0 ถึง b104 Hz 0 Hz. 

b103 ตั้งคาแรงดัน V/F คาที่2 0.0 - 800.0 V 0.0 Vac 

b104 ตั้งคาความถี่ V/F คาที่3 0.0 ถึง b106 Hz 0 Hz. 

b105 ตั้งคาแรงดัน V/F คาที่3 0.0 - 800.0 V 0.0 Vac 

b106 ตั้งคาความถี่ V/F คาที่4 0.0 ถึง b108 Hz 0 Hz. 

b107 ตั้งคาแรงดัน V/F คาที่4 0.0 - 800.0 V 0.0 Vac 

b108 ตั้งคาความถี่ V/F คาที่5 0.0 ถึง b110 Hz 0 Hz. 

b109 ตั้งคาแรงดัน V/F คาที่5 0.0 - 800.0 V 0.0 Vac 

b110 ตั้งคาความถี่ V/F คาที่6 0.0 ถึง b112 Hz 0 Hz. 

b111 ตั้งคาแรงดัน V/F คาที่6 0.0 - 800.0 V 0.0 Vac 

b112 ตั้งคาความถี่ V/F คาที่7 0.0 ถึง 400 (1000) Hz 0 Hz. 

b113 ตั้งคาแรงดัน V/F คาที่7 0.0 - 800.0 V 0.0 Vac 

 

 



                                                                  19 

รหัส รายละเอียดฟงกช่ัน รายละเอียด คาเริ่มตน หนวย 

b120 ควบคุมการเบรก 00 : ไมทํางาน                         01 : ทํางาน 00 …. 

b121 เบรกรอเวลาการปลอย 0.00 ถึง 5.00 [s] 0.00 วินาที 

b122 เบรกรอเวลาการเรง 0.00 ถึง 5.00 [s] 0.00 วินาที 

b123 เบรกรอเวลาหยุด 0.00 ถึง 5.00 [s] 0.00 วินาที 

b124 เบรกรอเวลาการยืนยัน 0.00 ถึง 5.00 [s] 0.00 วินาที 

b125 ตั้งคาความถี่ปลอยเบรก 0.00 to 99.99 / 100.0 to 400.0 [Hz] 0.00 Hz. 

b126 ตั้งคากระแสปลอยเบรก 0 ถึง 200 % ของพิกัดกระแส xxx A. 

b127 ความถี่ในการเบรก 0.00 to 99.99 / 100.0 to 400.0 [Hz] 0.00 Hz. 

b130 LADSTOP ทํางานเม่ือแรงดันเกิน 00 : ไมทํางาน                          01 : ทํางาน 

02 : ทํางานพรอมอัตราการเรง 

00 …. 

b131 ตั้งระดับแรงดันเกิน LADSTOP 330 to 395 / 660 to 790 V  xxx Vdc 

b132 ตั้งคาเม่ือ DC Bus AVR คงที่ 0.10 to 30.00 [s] 1.00 วินาที 

b133 DC Bus AVR ขณะหนวงลด [P] 0.00 to 5.00 0.20 …. 

b134 DC Bus AVR ขณะหนวงลด [I] 0.0 to 150.0 [s] 1.0 วินาที 

b145 เลือกการทํางานอินพุต GS 00 : ไมทริป           01 : ทริป 00 …. 

b150 เลือกการแสดงผล d001 - d060 001 …. 

b160 เลือกการแสดงผลคาที1่ d001 - d030 001 …. 

b161 เลือกการแสดงผลคาที2่ d001 - d030 002 …. 

b163 การเปล่ียนการแสดงผลระหวาง d001 กับ d007 00 : ไมทํางาน      01 : ทํางาน 00 …. 

b164 กลับสูการแสดงผลตั้งตนอัตโนมัติ 00 : ไมทํางาน      01 : ทํางาน 00 …. 

b165 เลือกการแสดงผลเม่ือหนาจอแสดงผลภายนอก

ไมไดตอใชงาน 

00 : Trip          

01 : Trip หลังจากมอเตอรหยุดแลว             

02 : ไมสนใจ 

03 : Trip หลังจาก Free run 

04 : ลดความเร็วแลวหยุดมอเตอร 

02 …. 

b166 เลือก การอาน/เขียน ขอมูล 00 : อาน หรือ เขียนขอมูล ได 

01 : ปองกันการอาน หรือ เขียนขอมูล 

00 .... 

b171 โหมดเลือกการทํางานกับมอเตอร 00 : ไมเลือก                       

01 : มอเตอรเหน่ียวนํา (Induction Motor) 

03 : มอเตอร PM (Permanent Magnet Motor) 

00 …. 

b180 การเร่ิมตน 00 : ไมทํางาน                    01 : ทํางาน 00 …. 

b190 ตั้งคารหัสผาน A 0 : ไมมี /0001-FFFF (รหัส) 0000 …. 

b191 ปอนรหัสผาน A 0000 - FFFF 0000 …. 

b192 ตั้งคารหัสผาน B 0 : ไมมี /0001-FFFF (รหัส) 0000 …. 

b193 ปอนรหัสผาน B 0000 - FFFF 0000 …. 
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พารามิเตอรกลุม “c--” (C-Group) 

รหัส รายละเอียด ฟงกช่ัน รายละเอียด คาเริ่มตน หนวย 

C001 เลือกหนาที่อินพุต (1) 

ดูรายละเอียดในตาราง C-1 

00 (FW) ..... 

C002 เลือกหนาที่อินพุต (2) 01 (RV) ..... 

C003 เลือกหนาที่อินพุต (3) 02 (CF1) ..... 

C004 เลือกหนาที่อินพุต (4) 03 (CF2) ..... 

C005 เลือกหนาที่อินพุต (5) 09 (2CH) ..... 

C006 เลือกหนาที่อินพุต (6) 18 (RS) ..... 

C007 เลือกหนาที่อินพุต (7) 13 (USP) ..... 

C011-C017 เลือกสภาวะการทํางานของอินพุต 1 - 7 00 : NO- ปกติเปด             01 : NC- ปกติปด  00 (NC) .... 

C021 เลือกหนาที่เอาตพุต (11) 

ดูรายละเอียดในตาราง C-2 

01 (FA1) .... 

C022 เลือกหนาที่เอาตพุต (12) 00 (RUN) .... 

C026 เลือกหนาที่เอาตพุต Relay 05 (AL) .... 

C027 เลือกสัญญาณ EO( Pulse / PWM) 00 : ความที่จายออก  

01 : กระแสจายออก 

02 : แรงบิดจายออก   

03 : ความถี่ดิจิตอล 

04 : โวลตจายออก  

05 : พลังงานที่ใช 

06 : Thermal Overload  

07 : ความถี่ LAD 

08 : แสดงกระแส      

10 : อุณหภูมิครีบระบายความรอน 

12 : ใชงานทั่วไป YA0 

15 : Pulse Input   

16 : ตัวเลือกเสริม 

07 .... 

C028 เลือกหนาที่สัญญาณเอาตพุต AM 00 : ความที่    

01 : กระแส 

02 : แรงบิด  

04 : แรงดันขาออก 

05 : พลังงานที่ใช  

06 : Thermal Overload  

07 : ความถี่LAD 

10 : อุณหภูมิครีบระบายความรอน  

11 : แรงบิดขาออก   

13 : ใชงานทั่วไป YA1  

16 : ตัวเลือกเสริม 

07 .... 

C030 ปรับอัตราสวนแสดงคากระแส 20% - 200% ของพิกัดกระแสอินเวอรเตอร(A) ตามพิกัด A 

C031 เลือกสภาวะการทํางานของเอาตพุต 11 

 00 : NO ปกติเปด              01 : NC ปกติปด  

00 (NO) …. 

C032 เลือกสภาวะการทํางานของเอาตพุต 12 00 (NO) …. 

C036 เลือกสภาวะเอาตพุต Relay 01 (NC) …. 
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รหัส รายละเอียด ฟงกช่ัน รายละเอียด คาเริ่มตน หนวย 

C038 โหมดการตรวจจับสัญญาณเอาตพุตต่ํา 00 : ขณะเวลาเรง/เวลาหนวงและความเร็วคงที่ 

01 : เฉพาะความเร็วคงที่ 

01 …. 

C039 เลือกระดับตรวจจับเอาตพุตต่ํา 0 - 200% ของพิกัดกระแส ตามพิกัด …. 

C040 โหมดสัญญาณเตือนโอเวอรโหลด 00 : ขณะเวลาเรง/เวลาหนวงและความเร็วคงที่ 

01 : เฉพาะความเร็วคงที่ 

01 …. 

C041/241 สัญญาณเตือนโอเวอรโหลดมอเตอร 0 - 200% ของพิกัดกระแส ตามพิกัด A 

C042 ความถี่เปาหมายชวงเวลาเรง 0.00 ถึง 99.99 / 100.0 ถึง 400.0Hz 0.00 Hz. 

C043 ความถี่เปาหมายชวงเวลาลด 0.00 ถึง 99.99 / 100.0 ถึง 400.0Hz 0.00 Hz. 

C044 ระดับการหักเห PID 0.0 ถึง 100% 0.00 % 

C045 ความถี่เปาหมายชวงเวลาเรง 2 0.00 ถึง 99.99 / 100.0 ถึง 400.0Hz 0.00 Hz. 

C046 ความถี่เปาหมายชวงเวลาลด 2 0.00 ถึง 99.99 / 100.0 ถึง 400.0Hz 0.00 Hz. 

C047 อัตราสวน Pulse Train อินพุต EO 0.01 ถึง 99.99 1 …. 

C052 จํากัดสัญญาณปอนกลับสูงสุดของ PID  0.0 ถึง 100 % 100 % 

C053 จํากัดสัญญาณปอนกลับต่ําสุดของ PID  0.0 ถึง 100 % 0 % 

C054 เลือก แรงบิดเกิน/ภายใตแรงบิด 00 :  แรงบิดเกิน              01 : ภายใตแรงบิด 00 …. 

C055 แรงบิดเกิน/ภายใตแรงบิด  +,+WD 0 ถึง 200% 100 % 

C056 แรงบิดเกิน/ภายใตแรงบิด  +,- 0 ถึง 200% 100 

C057 แรงบิดเกิน/ภายใตแรงบิด  -,- 0 ถึง 200% 100 

C058 แรงบิดเกิน/ภายใตแรงบิด  -,+ 0 ถึง 200% 100 

C059 โหมดสัญญาณเอาตพุตของแรงบิด 00 : ขณะเวลาเรง/เวลาหนวงและความเร็วคงที่ 

01 : เฉพาะความเร็วคงที่ 

01 .... 

C061 ระดับการเตือนโอเวอรโหลด 0 ถึง 100% 90   

C063 ตรวจจับสัญญาณ Zero Speed 0.00 ถึง 99.99/100 Hz 0 Hz. 

C064 ระดับการเตือนความรอน 0 ถึง 110 
o
C 100 

o
C 

C071 ความเร็วการติดตอสื่อสาร 03 : 2,400 bps              04 : 4,800 bps  

05 : 9,600 bps              06 : 19,200 bps  

07 : 38,400 bps            08 : 57,600 bps 

09 : 76,800 bps            10 : 115,200 bps 

05 bps 

C072 ตําแหนงการสื่อสาร Modbus 1 ถึง 247 1 …. 

C074 พาริตี้ (Parity) 00 : ไมมี       01 : คู (Even)     02 : ค่ี (Even)  00 …. 

C075 บิตหยุด (Stop Bit) 1 : (1 Bit )                             2 : (2 Bit) 1 Bit 

C076 การทํางานเม่ือการสื่อสารขัดของ 00 : Trip  

01 : ทริปหลังจากลดความเร็วลง และมอเตอรหยุด 

02 : ไมสนใจ    

03 : หยุดตามแรงเฉื่อย 

05 : ลดความเร็วลงและมอเตอรหยุด 

02 …. 

C077 ตั้งเวลารอเม่ือการสื่อสารขัดของ 0.00 - 99.99 Sec 0 วืนาที 

C078 รอเวลาการสงหลังจากรับขอมูลเช่ือตอ 0 - 1000 mSec 0 mSec 

C081 การปรับตั้งคา O 0 - 200% 100 % 

C082 การปรับตั้งคา OI 0 - 200% 100 …. 

C085 การปรับตั้งคา PTC อินพุต 0 - 200% 100 …. 
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รหัส รายละเอียด ฟงกช่ัน รายละเอียด คาเริ่มตน หนวย 

C091 Debug Mode  00 : Disable 

 01 : Enable (Do not set) 

00 …. 

C096 เลือกรูปแบบการสื่อสาร  00 : Modbus-RTU               01 : EzCOM 

 02 : EzCOM (Administrator) 

00 …. 

C098 ตําแหนงเร่ิมตนของ EzCOM 
01 - 08 

01 …. 

C099 ตําแหนงสุดทายของ EzCOM 01 …. 

C100 การเร่ิมทํางาน EzCOM 00 : สั่งงานจากอินพุตภายนอก           

01 : เปดใชงานตลอดเวลา 

00 …. 

C101 เลือกการจําความถี่ Up/ Down 00 : ไมจํา                       

01 : จําคาความถี่ลาสุด 

00 …. 

C102 เลือกการทํางาน Reset 01 : Reset เม่ือสัญญาณ On (มีผลขณะทํางาน) 

01 : Reset เม่ือสัญญาณ Off (มีผลขณะทํางาน) 

02 : Reset เม่ือสัญญาณ On (ไมมีผลขณะ - 

      ทํางาน) 

03 : ลบคาการเกิด Trip 

00 …. 

C103 เร่ิมทํางานหลังจาก Reset 00 : เร่ิมที่ 0Hz 

01 : เร่ิมที่ความเร็วเคร่ืองจักรขณะน้ัน 

02 : เร่ิมใหมที่ความเร็วเคร่ืองจักร 

00 …. 

C104 การลบคาความถี่ Up/Down 00 : (0Hz)        

01 : (เรียกคาที่เก็บไวมาใชงาน) 

00 .… 

C105 ปรับตั้งคา EO 50 - 200% 100 % 

C106 ปรับตั้งคา AM 50 - 200% 100 % 

C109 ปรับตั้งคาไบอัส AM 0 - 100% 0 % 

C111 เตือนโอเวอรโหลดระดับ 2 0 - 200 % ของพิกัดกระแส 115% % 

C130 หนวงเวลาเปด เอาตพุต 11 
0.0 - 100.0 Sec 

0.0 วินาที 

C131 หนวงเวลาปด  เอาตพุต 11 0.0 วินาที 

C132 หนวงเวลา  เปดเอาตพุต 12 
0.0 - 100.0 Sec 

0.0 วินาที 

C133 หนวงเวลา ปดเอาตพุต 12 0.0 วินาที 

C140 หนวงเวลา เปดเอาตพุต Relay 
0.0 - 100.0 Sec 

0.0 วินาที 

C141 หนวงเวลา ปดเอาตพุต  Relay 0.0 วินาที 

C142 สัญญาณเอาตพุต 1 (แบบ A) เหมือนกับคาที่ตั้งใน C021 - C026 ยกเวน 

LOG1,LOG2,LOG3 และ OPO 

00 …. 

C143 สัญญาณเอาตพุต 1 (แบบ B) 00 …. 

C144 การดําเนินการสัญญาณเอาตพุต  1  00 : [LOG] = A AND B  

 00 : [LOG] = A OR B  

 00 : [LOG] = A XOR B  

00 …. 

C145 สัญญาณเอาตพุต 2 (แบบ A) เหมือนกับคาที่ตั้งใน C021 - C026 ยกเวน 

LOG1,LOG2,LOG3 และ OPO 

00 …. 

C146 สัญญาณเอาตพุต 2 (แบบ B) 00 …. 

C147 การดําเนินการสัญญาณเอาตพุต  2                        00 : [LOG] = A AND B  

 00 : [LOG] = A OR B  

 00 : [LOG] = A XOR B  

00 …. 
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รหัส รายละเอียด ฟงกช่ัน รายละเอียด คาเริ่มตน หนวย 

C148 สัญญาณเอาตพุต 2 (แบบ A) เหมือนกับคาที่ตั้งใน C021 - C026 ยกเวน 

LOG1,LOG2,LOG3 และ OPO 

00 …. 

C149 สัญญาณเอาตพุต 2 (แบบ B) 00 …. 

C150 การดําเนินการสัญญาณเอาตพุต 3                   00 : [LOG] = A AND B  

00 : [LOG] = A OR B  

00 : [LOG] = A XOR B  

00 …. 

C160 -

C166 

เวลาการตอบสนองของอินพุต 1-6  0 – 200 (x2ms) 1 mSec 

C169 การกําหนดเวลาของมัลติสปด / ตําแหนง 0 – 200 (x10m s) 0 mSec 

 

ตาราง C-1 หนาท่ีการทํางานของเทอรมินอลอินพุต  

รหัส หนาท่ีการทํางาน  รหัส หนาท่ีการทํางาน 

00 FW: Forward Run                    01 RV: Reverse RUN 

02 CF1: Multispeed 1setting   03 CF2: Multispeed 2 setting 

04 CF3: Multispeed 3 setting   05 CF4: Multispeed 4 setting 

06 JOG: Jogging   07 DB: external DC braking 

08 SET: Set 2nd motor data   09 2CH: 2-stage acceleration/deceleration 

11 FRS: free-run stop)   12 EXT: external trip 

13 USP: unattended Start Protection   14 CS: commercial power source enable 

15 SFT: Software lock   16 AT: Analog input voltage/current select 

18 RS : Reset Inverter   19 PTC (only C005): Thermistor input)  

20 STA: starting by 3-wire input   21 STP: stopping by 3-wire input) 

22 F/R: fwd/rev switching by 3-wire input   23 PID: PID disable 

24 PIDC: PID reset       27 UP: remote control UP function 

28 DWN: remote control DOWN function   29 UDC: remote control data clearing 

31 OPE: forcible operation   32 SF1: multispeed bit 1 

33 SF2: multispeed bit 2   34 SF3: multispeed bit 3 

35 SF4: multispeed bit 4   36 SF5: multispeed bit 5 

37 SF6: multispeed bit 6   38 SF7: multispeed bit 7 

39 OLR: overload restriction selection   40 TL: torque limit enable 

41 FTRQ1: torque limit selection bit 1)    42 TRQ2: torque limit selection bit 2 

44 BOK: braking confirmation   46 LAC: LAD cancellation         

47 PCLR: clearance of position deviation   50 ADD: trigger for frequency addition[A145] 

51 F-TM: forcible-terminal operation   52 ATR: permission of torque command input 

53 KHC: cumulative power clearance   56 MI1: general-purpose input 1           

57 MI2: general-purpose input 2      58 MI3: general-purpose input 3     

59 MI4: general-purpose input 4       60 MI5: general-purpose input 5           

61 MI6: general-purpose input 6   62 MI7: general-purpose input 7 

65 AHD: analog command holding   66 CP1: multistage position settings selection 1 

67 CP2: multistage position settings selection 2   68 CP3: multistage position settings selection 3 
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รหัส หนาท่ีการทํางาน  รหัส หนาท่ีการทํางาน 

69 ORL: Zero-return limit function   70 ORG: Zero-return trigger function 

73 SPD: speed / position switching   77 GS1: safety input 1 

78 GS2: safety input 2   81 485: EzCOM   

82 PRG: executing EzSQ program   83 HLD: retain output frequency 

84 ROK: permission of run command   85 EB: Rotation direction detection for V/f with ENC  

86 DISP: Display limitation   255 no: no assignment 

 

ตาราง C-2 หนาท่ีการทํางานของเทอรมินอลเอาตพุต  

รหัส หนาท่ีการทํางาน  รหัส หนาท่ีการทํางาน 

00 RUN: running                        01 FA1: constant-speed reached 

02 FA2: set frequency overreached   03 OL: overload notice advance signal 1 

04 OD: output deviation for PID control   05 AL: alarm signal 

06 FA3: set frequency reached   07 OTQ: over-torque 

09 UV: under voltage                          10 TRQ: torque limited        

11 RNT: operation time over      12 ONT: plug-in time over 

13 THM: thermal alarm signal            19 BRK: brake release 

18 RS : Reset Inverter   19 PTC (only C005): Thermistor input)  

20 BER : braking error                          21 ZS: 0 Hz detection signal 

22 DSE : speed deviation maximum           23 POK: positioning completed 

24 FA4 : set frequency overreached 2          25 FA5: set frequency reached 2 

26 OL2 : overload notice advance signal 2       27 ODC: analog O input disconnection 

28 OIDC : analog OI input disconnection      31 FBV: PID feedback comparison 

32 NDc: communication line disconnection    33 LOG1: logical operation result 1 

34 LOG2: logical operation result 2         35 LOG3: logical operation result 3 

39 WAC: capacitor life warning            40 WAF: cooling-fan 

41 FR: starting contact signal                42 OHF: heat sink overheat warning 

43 LOC: low-current indication signal       44 M01:general-purpose output 1 

45 M02: general-purpose output 2            46 M03: general-purpose output 3 

50 IRDY: inverter ready   51 FWR: forward rotation 

52 RVR: reverse rotation   53 MJA: major failure 

54 WCO: window comparator O                55 WCOI: window comparator OI 

58 FREF   59 REF 

60 SETM   62 EDM 

63 OPO: Option   255 no: no assignment 
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พารามิเตอรกลุม “h--” (H-Group) 

รหัส รายละเอียด ฟงกช่ัน รายละเอียด คาเริ่มตน หนวย 

H001 เลือกการจูนเพ่ือหาคามอเตอร 00 : ไมทําจูน             

01 : ทํางานแบบไมหมุนมอเตอร 

02 : ทํางานแบบหมุนมอเตอร 

00 …. 

H002  เลือกขอมูลของมอเตอร 1  00 : เลือกคาของมอเตอรฮิตาชิ            

02 : หาคาจากการจูน ที่ H001  

00 …. 

H202 เลือกขอมูลของมอเตอร 2 00 …. 

H003  ขนาดของมอเตอร 1 
0.1-18.5 kW 

คาโรงงาน kW. 

H203 ขนาดของมอเตอร 2 คาโรงงาน kW. 

H004 จํานวนขั้วมอเตอร 1 
2 /4 /6 /8 /10 Pole 

4 Pole 

H204 จํานวนขั้วมอเตอร 2 4 Pole 

H005 คาความเร็วการตอบสนอง มอเตอร 1 
1 ถึง 1000 

100 …. 

H205 คาความเร็วการตอบสนอง มอเตอร 2 100 …. 

H006 คาความเสถียรของมอเตอร 1 
0 ถึง 255 

100 …. 

H206 คาความเสถียรของมอเตอร 1 100 …. 

H020 คาความตานทาน 1 ของมอเตอร 1 
0.001~ 65.535 ohms 

คามอเตอร Ohm 

H220 คาความตานทาน 1 ของมอเตอร 2 คามอเตอร Ohm 

H021 คาความตานทาน 2 ของมอเตอร 1 
0.001~ 65.535 ohms  

คามอเตอร Ohm 

H221 คาความตานทาน 2 ของมอเตอร 2 คามอเตอร Ohm 

H022 คาความเหน่ียวนํามอเตอร 1 และ 2 
0.01~ 655.35mH  

คามอเตอร mH. 

H222 คาความเหน่ียวนํามอเตอร 1 และ 2 คามอเตอร mH. 

H023 คากระแสมอเตอรตัวที่ 1 
0.01~655.35A 

คามอเตอร A. 

H223 คากระแสมอเตอรตัวที่ 2  คามอเตอร A. 

H024 คาแรงเฉื่อยมอเตอร 1 
0.001- 9999 kgm

2
 

คามอเตอร  kgm
2
 

H224 คาแรงเฉื่อยมอเตอร 2 คามอเตอร  kgm
2
 

H030 คาความตานทาน 1 ของมอเตอร 1  
0.001~ 65.535 ohms  

xxx Ohm 

H230 คาความตานทาน 1 ของมอเตอร 2  xxx Ohm 

H031 คาความตานทาน 2 ของมอเตอร 1  
0.001~ 65.535 ohms  

xxx Ohm 

H231 คาความตานทาน 2 ของมอเตอร 2  xxx Ohm 

H032 คาความเหน่ียวนํามอเตอร 1 
0.01~ 655.35mH  

xxx mH. 

H232 คาความเหน่ียวนํามอเตอร 2 xxx mH. 

H033 คากระแสมอเตอรตัวที่ 1 
0.01~ 655.35A 

xxx A. 

H233 คากระแสมอเตอรตัวที่ 2 xxx A. 

H034 คาแรงเฉื่อยมอเตอร 1 
0.001- 9999 kgm

2
 

xxx  kgm
2
 

H234 คาแรงเฉื่อยมอเตอร 2 xxx  kgm
2
 

H050 คาสลิป P เม่ือใช V/f  ควบคุม + FB 0.00 ถึง 10.00 0.02 คร้ัง 

H051 คาสลิป I เม่ือใช V/f  ควบคุม + FB 0 ถึง 1000 2 วินาที 
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พารามิเตอรกลุม “H” สําหรับมอเตอร PM 

รหัส รายละเอียด ฟงกช่ัน รายละเอียด คาเริ่มตน หนวย 

H102 เลือกการปรับตั้งคามอเตอร PM  00: ใชคามอเตอรฮิตาชิ (ใช H106-H110) 

01: หาคาจากการจูน (ใช H109-110,  

     H111-H113) 

00 …. 

H103 ขนาดมอเตอร PM  0.1 /0.2 /0.4 /0.55 /0.75 /1.1 /1.5 /2.2 /3.0 /3.7 

/4.0 /5.5 /7.8 /11.0 /15.0 /18.5 

คาโรงงาน kW. 

H104 จํานวนโพลของมอเตอร PM 2 /4 /6 /8 /10 /12 /14 /16 /18 /20 /22 /24 /26 

/28 /30 /32 /34 /36 /38 /40 /42 /44 /46 /48 

4 Pole 

H105 กระแสมอเตอร PM (0.00-1.00) x Rated current of the inverter [A] 100 A 

H106 PM const R (Resistance) 0.001~ 65.535 ohms คามอเตอร Ohm 

H107 PM const Ld (d-axis inductance) 0.01-655.35 [mH] คามอเตอร mH 

H108 PM const Lq (q-axis inductance) 0.01-655.35 [mH] คามอเตอร mH 

H109 PM const Ke (induction voltage constant) 0.0001-6.5535 [V/(rad/s)] คามอเตอร V/(rad/s) 

H110 PM const J (Moment of inertia) 0.001-9999.00[kgm
2
] คามอเตอร kgm

2
 

H111 PM const R (Resistance, Auto) 0.001-65.535.00 คามอเตอร Ohm 

H112 PM const Ld (d-axis inductance, Auto) 0.01-655.35 [mH] คามอเตอร mH 

H113 PM const Lq (q-axis inductance, Auto) 0.01-655.35 [mH] คามอเตอร mH 

H116 PM Speed Response 1-1000 [%] 100 % 

H117 PM Starting Current 20.00-100.00 [%] 70.00 [%] % 

H118 PM Starting Time 0.01-60.00 [s] 1.00 [s] s 

H119 PM Stabilization Constant 0-120 [%] 100[%] % 

H121 PM Minimum Frequency 0.0-25.5 [%] 8.0 [%] % 

H122 PM No-Load Current 0.00-100.00 [%] 10.00 [%] % 

H123 PM Starting Method Select  00 : Normal 

 01 : Initial Magnet Position Estimation 

0 …. 

H131 PM Initial Magnet Position Estimation 0V 

Wait Times 

0-255 10 …. 

H132 PM Initial Magnet Position Estimation  Detect 

Wait Times 

0-255 10 …. 

H133 PM Initial Magnet Position Estimation  Detect 

Times 

0-255 30 …. 

H134 PM Initial Magnet Position Estimation  

Voltage Gain 

0-200 100 …. 
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พารามิเตอรกลุม “p--” (P-Group) 

รหัส รายละเอียด ฟงกช่ัน รายละเอียด คาเริ่มตน หนวย 

P001 เลือกการทริปเม่ือ Option Card มีปญหา 00 : ใหทริป    

01 : ไมทริปและใหอินเวอรเตอรทํางานตอเน่ือง 

0 ... 

P003 เลือกลักษณะพัลสอินพุตที่ Terminal  RP 00 : การตั้งคาความถี่ (รวมถึง PID)            

01 : พัลสฟดแบค (เม่ือใชงาน มอเตอร 1) 

02 : ไมตั้งคา 

0 ... 

P004 รูปแบบของพัลสอินพุต 00 : Single-phase pulse train 

01 : Dual-phase pulse train 1 

02 : Dual-phase pulse train 2 

03 : Single-phase pulse train + direction 

0 .... 

P011 จํานวนพัลสของ Encoder 32. ถึง 1024. 512 พัลส(Pulse) 

P012 เปดใช Simple Position 00 : ปด                              02 : เปดใช  0 …. 

P015 คาชดเชยความถี่ ตั้งแตความถี่เร่ิมตนถึง 10 Hz. 5 Hz. 

P026 เปอรเซ็นตความเร็วผิดพลาด 0.0 ถึง 150.0 115 % 

P027 ระดับการตรวจจับการเบี่ยงเบนความเร็ว 0.00 to 99.99 ,100.0 to 120.0 10 Hz. 

P031 รูปแบบอินพุตของ อัตราเรงและหนวง 00 : หนาจอควบคุม 

03 : Do not set. 

0 ... 

P033 การเล่ือกการควบคุมแรงบิด 00 : Terminal FV           01 : Terminal FI              

03 : หนาจอควบคุม        06 : Do not set. 

0 ... 

 

P034 ตั้งคาการควบคุมแรงบิด 0 ถึง 200 0 % 

P036 โหมดการตั้งคาไบแอสของแรงบิด 00 : ไมใช 

01 : ตั้งคาจากหนาจอควบคุม 

05 : ไมมีการตั้งคา 

0 .... 

P037 การตั้งคาไบแอสของแรงบิด -200 ถึง +200 0 % 

P038 การตั้งคาทิศทางของแรงบิด 00 : ตามสัญญาณ Sign       

01 : ตามสัญญาณ Run (FW ,Rev)  

0 …. 

P039 คาความเร็วสูงสุดในโหมดแรงบิด (Fw) 0.00 ถึง 99.99,     100.0 ถึง 120.0 0 Hz. 

P040 คาความเร็วสูงสุดในโหมดแรงบิด (Rev) 0.00 ถึง 99.99,     100.0 ถึง 120.0 0 Hz. 

P041 เวลาในการเปล่ียนไปใชในโหมด ความเร็วและ

แรงบิด 

0 ถึง 1000 0 ms. 

P044 Communication watchdog timer (for option) 0 ถึง 99.99 1.00 s 

P045 Inverter action on communication error 

(for option) 

00 : tripping 

01 : tripping after decelerating and stopping 

      the motor 

02 : ignoring error 

03 : stopping the motor after free-running 

04 : decelerating and stopping the motor 

00 …. 
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รหัส รายละเอียด ฟงกช่ัน รายละเอียด คาเริ่มตน หนวย 

P046 DeviceNet polled I/O: 

Output instance number 

0-20 1 …. 

P048 Inverter action on communication idle 

mode 

00 : tripping 

01 : tripping after decelerating and  

      stopping the motor 

02 : ignoring error 

03 : stopping the motor after free-running 

04 : decelerating and stopping the motor 

00 …. 

P049 ตั้งคาโพลมอเตอรสําหรับ RPM 0/ 2/ 4/ 6/ 8/ 10/ 12/ 14/ 16/ 18/ 20/ 22/ 24/ 

26/ 28/ 30/ 32/ 34/ 36/ 38/ 40/ 42/ 44/ 46/ 48 

0 Poles 

P055 อัตตราสวนความถี่ของพัลส 1.0 ถึง 32.0 25 KHz. 

P056 เวลาในการกรองความถี่ของพัลส  0.01 ถึง 2.00 0.1 s. 

P057 ผลรวมของพัลส - 100 ถึง + 100 0 % 

P058 จํานวนพัลสสูงสุด 0 ถึง 100 100 % 

P060 ตั้งคาตําแหนง 0 

กําหนดตําแหนง 

โดยอางอิงจากฟงกช่ัน 

P072 และ P073 

0 

Pulse 

P061 ตั้งคาตําแหนง 1 0 

P062 ตั้งคาตําแหนง 2 0 

P063 ตั้งคาตําแหนง 3 0 

P064 ตั้งคาตําแหนง 4 0 

P065 ตั้งคาตําแหนง 5 0 

P066 ตั้งคาตําแหนง 6 0 

P067 ตั้งคาตําแหนง 7 0 

P068 เลือกโหมดการกลับไปยังจุดเร่ิมตน 00 : ชา (P070)              01 : เร็ว (P071) 00 .... 

P069 เลือกทิศทางไปจุดเร่ิมตน 00 : ดาน FW.                01 : ดาน REV. 01 ... 

P070 ความเร็วในการเขาจุดเร่ิมตน (ชา) 0 ถึง 10.0 5 Hz. 

P071 ความเร็วในการเขาจุดเร่ิมตน (เร็ว) 0 ถึง 400.0 5 Hz. 

P072 กําหนดระยะตําแหนงทางดาน FW 0 to +268,435,455 

(Higher 4-digits displayed) 

+268,435, 

455 

Pulse 

P073 กําหนดระยะตําแหนงทางดาน REV -268,435,455 to 0 

(Higher 4-digits displayed) 

-268,435, 

455 

Pulse 

P075 เลือกการจํากัดระยะของโหมดควบคุมตําแหนง 00 : จํากัดระยะ (Limit)      

01 : ไมจํากัดระยะ (Not Limit) 

00 .... 

P077 เวลาในการตรวจสอบสญัญาณของ Encoder 0 ถึง 10 1 วินาที 

P100 - 

P131    

EzSQ user parameter U(00)~U(31) Each set range is 0~65535 0 …. 

P140 EzSQ จํานวนขอมูล 1 ถึง 5 5 …. 

P141 EzSQ แอดเดรสปลายทาง 1 1 ถึง 247 1 …. 

P142 EzSQ รีจีสเตอรปลายทาง 1 0000 ถึง FFFF Hex 0 …. 

P143 EzSQ รีจีสเตอรตนทาง 1 0000 ถึง FFFF Hex 0 …. 

P144 EzSQ แอดเดรสปลายทาง 2 1 ถึง 247 2 …. 

P145 EzSQ รีจีสเตอรปลายทาง 2 0000 ถึง FFFF Hex 0 …. 

P146 EzSQ รีจีสเตอรตนทาง 2 0000 ถึง FFFF Hex 0 …. 
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รหัส รายละเอียด ฟงกช่ัน รายละเอียด คาเริ่มตน หนวย 

P147 EzSQ แอดเดรสปลายทาง 3 1 ถึง 247 3 …. 

P148 EzSQ รีจีสเตอรปลายทาง 3 0000 ถึง FFFF Hex 0 …. 

P149 EzSQ รีจีสเตอรตนทาง 3 0000 ถึง FFFF Hex 0 …. 

P150 EzSQ แอดเดรสปลายทาง 4 1 ถึง 247 4 …. 

P151 EzSQ รีจีสเตอรปลายทาง 4 0000 ถึง FFFF Hex 0 …. 

P152 EzSQ รีจีสเตอรตนทาง 4 0000 ถึง FFFF Hex 0 …. 

P153 EzSQ แอดเดรสปลายทาง 5 1 ถึง 247 5 …. 

P154 EzSQ รีจีสเตอรปลายทาง 5 0000 ถึง FFFF Hex 0 …. 

P155 EzSQ รีจีสเตอรตนทาง 5 0000 ถึง FFFF Hex 0 …. 

 

6. ตารางแสดงความผิดพลาดและการแกปญหาเบ้ืองตน  

    เมื่ออินเวอรเตอรเกิดการทริปจะตัดการทํางานเอาตพุต สามารถดูรายละเอียดไดท่ีหัวขอ 8 และ มีรหัสตางๆ ดังนี้ 
 

รหัส อาการ สาเหตุ การแกปญหาเบ้ืองตน 

e01 กระแสเกินขณะที่ความเร็วรอบคงที่ - เอาตพุตของอินเวอรเตอรลัดวงจร 

- แกนเพลามอเตอรล็อก 

- โหลดหนักเกินไป 

- มอเตอรมีปญหา 

- ปลดสายมอเตอรออกแลวทดลองสั่งทํางาน   

- ตรวจสอบมอเตอรและการตอสายตางๆ 

- ตรวจสอบทางกล 

e02 กระแสเกินขณะลดความเร็วรอบ 

e03 กระแสเกินขณะเรงความเร็วรอบ 

e04 กระแสเกินในชวงอื่นๆ 

e05 กระแสเกิน (Over load) - กระแสเกิน 

- ตรวจสอบกระแสขณะใชงาน d002 

- ตรวจสอบฟงกช่ัน b012  

- ตรวจสอบฟงกช่ัน A044  

e06 Breaking Resistor ทํางานหนัก - การทํางานของวงจรเบรกเกินกวาที่ตั้งไว - ตรวจสอบฟงกช่ัน b090  

e07 แรงดันที่ DC Bus เกิน 

- เวลาในการลดหรือเพ่ิมความเร็ว สั้นเกินไป 

- โหลดมอเตอรมีความเฉื่อยสูง 

- ตรวจสอบฟงกช่ัน F002,F003  

- ตรวจสอบฟงกช่ัน b091 

- ติดตั้ง Breaking Resistror  

e08 EEPROM ผิดพลาด 
- มีปญหาที่ EEPROM  เน่ืองจากอุณหภูมิสูง 

- มีสัญญาณรบกวน 

- ตรวจสอบสภาพอุณหภูมิที่ติดตั้ง 

- การตอสายตางๆ และสายดิน 

e09 แรงดันที่ DC Bus ต่ํา แรงดันไฟขาเขาต่ํากวาที่กําหนด - ตรวจสอบแรงดันไฟขาเขา 

e10 วงจรตรวจจับกระแสผิดพลาด - C.T.ตรวจจับกระแสภายในทํางานผิดพลาด 

e11 CPU ผิดพลาด - การประมวลผลภายใน CPU ผิดพลาด 

e12 สั่ง Trip จากภายนอก - มีสัญญาณสั่ง Trip จากภายนอก - ตรวจสอบการฟงกช่ันกลุม C 

- ตรวจสอบสัญญาณสั่งทํางานของ Inverter 
e13 USP ทํางาน 

- สัญญาณสั่งทํางานคางหลังจากไฟดับและ

เร่ิมทํางานใหม 

e14 Groud fault - เกิดความผิดพลาดที่ระบบสายดิน - ตรวจสอบสายดินที่มอเตอรและ Inverter 

e15 แรงดันไฟขาเขาเกิน - แรงดันไฟขาเขาเกิน 

- เกิดแรงดันเกิน Inverter จะตัดการทํางาน

ประมาณ 2 นาที จึงจะสามารถสั่งงานไดอีก

คร้ัง 

e21 อุณหภูมิภายใน Inverter สูง 

- Sensor ตรวจจับอุณหภูมิภายใน Inverter 

สั่งตัดการทํางานเน่ืองจากอุณหภมิสูงกวาที่

กําหนด 

- ตรวจสอบการทํางานของพัดลมระบายความ

รอน 

e22 CPU Communication error การติดตอระหวาง 2 CPU ลมเหลว - ตรวจสอบสัญญาณรบกวน 
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รหัส อาการ สาเหตุ การแกปญหาเบ้ืองตน 

e25 
วงจรหลักผิดพลาด - แหลงจายไฟมีสัญญาณรบกวน หรือ มี

อุปกรณของวงจรหลักเสียหาย 

- ติดตั้ง Noise Filter 

e30 
Driver error - เกิดความผิดพลาดขึ้นระหวางระบบปองกันวงจร 

หลักของ CPU กับ วงจรควบคุมหลัก 

e35 
อุปกรณตรวจเช็คอุณหภูมิ - อุณหภูมิของ Thermistor ที่ ตรวจจับไดมี

ความรอนสูง 

- ตรวจเช็คอุณหภูมิของอุปกรณ 

e36 
ชุดเบรคผิดพลาด - ระยะเวลารอสัญญาณเบรกทํางานนานกวา

ที่ตั้งไว 

- ตรวจสอบฟงกช่ันb120 

- ตรวจสอบฟงกช่ันb124 

e37 Safe Stop - สัญญาณ Safe Stop 

e38 กระแสเกินขณะความเร็วรอบต่ํา - อินเวอรเตอรตรวจจับการเกิด Overload ขณะที่ความเร็วรอบมอเตอรต่ํา 

e40 หนาจอควบคุมผิดพลาด - จุดตอระหวางหนาจอควบคุมกับ Inverter ผิดพลาด 

e41 Modbus Communication error 
- เวลาการตอบสนองการสื่อสารขอมูลเกินกวา

ที่กําหนด 
- จะเกิดเม่ือตั้งฟงกช่ัน C76 = 0 

e43 EzSQ invalid instruction - ไมมีโปรแกรมที่เก็บไวที่หนวยความจํา 

e44 EzSQ nesting count error - รูปแบบคําสั่งโปรแกรมยอยมากกวาที่กําหนดไว 

e45 EzSQ Instruction error - ไมสามารถดําเนินการตามคําสั่งที่เขียนได 

e50 
EzSQ user trip (0-9) - แสดงประวัติการเกิดทริป 

e59 

e60 อุปกรณเสริมผิดพลาด  (DeviceNet) - อุปกรณไมมีสัญญาณตอบสนอง 

e61 อุปกรณเสริมผิดพลาด  (MAC ID) - ระบุตําแหนงที่ใชอุปกรณเสริมซํ้ากัน 

e62 
อุปกรณเสริมผิดพลาด(จากภายนอก) - มีสัญญาณสั่ง Trip จากภายนอก 

e63 
อุปกรณเสริมผิดพลาด - ตรวจสอบ Option Board 

e68 

e69 อุปกรณเสริมผิดพลาด - เวลาการติดตอสื่อสารระหวาง Inverter กับ DeviceNet ไมมีการตอบสนองในเวลาที่กําหนด 

e80 Encoder หมุนวน 
- สายตอ Encoder มีปญหาDeviceNet ไมมีการ 

- Encoder เสีย 

e81 ความเร็วมากเกินปกติ - ความเร็วรอบมอเตอรมากกวาความเร็วที่ฟงกช่ัน A004 และระดับปองกันที่ P026 

e83 ตําแหนงระยะผิดพลาด - ระยะตําแหนงปจจุบันเกินที่ตั้งไวที่ฟงกช่ัน P072,P073 

การแสดงเตือน รายละเอียด 

0000 (หมุนวน) สัญญาณ Reset หรือ กดปุม Reset 

---- แรงดันขาเขาตํ่ากวาท่ีกําหนด 
xxxx แสดงผลหลังจากเกิดทริป และรอเร่ิมตนใหม 

xxxx สั่งหมุนมอเตอรผิดทิศทาง 

}_hc ลบขอมูลการเกิดทริป 

---- ไมมีขอมูล 

---- (กระพริบ) การสื่อสารผิดพลาด 

___x การจูนคามอเตอรเสร็จสิ้น 

___ การจูนคามอเตอรผิดพลาด 
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7 . ตารางแสดงรหัสการเตือนความผิดพลาด  

รหัสการเตือน เงื่อนไขการเตือน 

 - จํากัดความถี่สูงสุด (A061) > ความถี่สูงสุดในการใชงาน (A004) 

 - จํากัดความถี่ต่ําสุด (A062) > ความถี่สูงสุดในการใชงาน (A004) 

 - ปรับตั้งคาความถี่ (F001) > ความถี่สูงสุดในการใชงาน (A004) 

 - มัลติสปด 0 (A020) > จํากัดความถี่สูงสุด(A061) 

 - 
จํากัดความถี่ต่ําสุด (A062) > 

ความถี่ขาออก (F001) 

มัลติสปด 0 (A220) 

 - ความถี่เร่ิมตน (A082) > จํากัดความถี่สูงสุด (A061) 

 - ความถี่เร่ิมตน (A082) > จํากัดความถี่ต่ําสุด (A062) 

 - 
ความถี่เร่ิมตน (A082) > 

ปรับตั้งคาความถี่ (F001) 

มัลติสปด 0 (A020) 

 - ความถี่เร่ิมตน (A082) > มัลติสปด 1-15 (A021-A035) 

 - ความถี่เร่ิมตน (A082) > ความถี่จ็อก (A038) 

 - ปรับตั้งคาความถี่ (F001) 

มัลติสปด 0 (A020) 
= 

ขามความถี่ (A063/A065/A067+A064/A066/ 

A068)  - มัลติสปด 1-15 

(A021-A035) 

 - คา V/f  แบบอิสระ ลําดับที่ 7 > จํากัดความถี่สูงสุด (A061) 

 - คา V/f  แบบอิสระ ลําดับที่ 7 > จํากัดความถี่ดานบน (A062) 

 - 
คา V/f  แบบอิสระ ลําดับที่ 7 > 

ความถี่ขาออก (F001) 

มัลติสปด 0 (A220) 

 - จํากัดความถี่ดานบน (A261) > ความถี่สูงสุดในการใชงาน (A204) 

 - จํากัดความถี่ดานลาง (A262) > ความถี่สูงสุดในการใชงาน (A204) 

 - ความถี่ขาออก (F001)

มัลติสปด 0 (A220) 
> 

ความถี่สูงสุดในการใชงาน (A204) 

จํากัดความถี่สูงสุด (A261) 

 - จํากัดความถี่ดานบน (A261) > ความถี่สูงสุดในการใชงาน (A204) 

 - 
จํากัดความถี่สูงสุด (A062) > 

ความถี่ขาออก (F001) 

มัลติสปด 0 (A220) 

 - ความถี่เร่ิมตน (A082) > จํากัดความถี่สูงสุด (A261) 

 - ความถี่เร่ิมตน (A082) > จํากัดความถี่ต่ําสุด (A262) 

 - 
ความถี่เร่ิมตน (A082) > 

ความถี่ขาออก (F001) 

มัลติสปด 0 (A220) 

 - ความถี่ขาออก (F001) 

มัลติสปด 0 (A220) 
= 

ขามความถี่(A263/A265/ 

A267+A264/A266/ A268) 

 - คา V/f  แบบอิสระ ลําดับที่ 7 > จํากัดความถี่สูงสุด (A261) 

 - คา V/f  แบบอิสระ ลําดับที่ 7 > จํากัดความถี่ต่ําสุด (A262) 

 - 
คา V/f  แบบอิสระ ลําดับที่ 7 > 

ความถี่ขาออก (F001) 

มัลติสปด 0 (A220) 

u001 

u002 

u005 

u015 

u025 

u031 

u032 

u036 

u035 

u037 

u085 

u086 

u091 

u092 

u095 

u201 

u202 

u205 

u215 

u225 

u231 

u232 

u235 

u285 

u291 

u292 

u295 
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8. การดูขอมูลการเกิดทริป และประวัติการเกิดทริป

9. การคืนคาจากโรงงาน (1-2-3-4)

1. ตั้งฟงกช่ัน b084 2. ตั้งฟงกช่ัน b085

00 :  ไมใช 00 : Zone A 

01 : ลบเฉพาะประวัติการเกิดทริป 01 : Zone B 

02 : ลบประวัติการเกิดทริป และ คืนคาโรงงาน 

03 : ลบประวัติการเกิดทริป , คืนคาโรงงาน และ โปรแกรม EzSQ 

3. ตั้งฟงกช่ัน b094 4. ตั้งฟงกช่ัน b180

00 :  ท้ังหมด 00 : ไมทํางาน 

01 : ทั้งหมด ยกเวนคา Input / Output และการสื่อสาร 01 : ทํางาน 

02 : เฉพาะที่กําหนดไวในฟงกช่ัน Uxxx 

03 : ทั้งหมด ยกเวนที่กําหนดไวในฟงกช่ัน Uxxx และ b037 

ทริปที่ 1 (ลาสุด) ทริปที่ 6 

สาเหตุการทริป สภาวะที่เกิดทริป 

ขณะปอนไฟ หรือ เร่ิมตนระบบใหม 

ขณะหยุด 

ขณะลดความเร็ว 

ขณะความเร็วคงที่ 

ขณะเพ่ิมความเร็ว 

ขณะสตารท 

ขณะทําฟงกช่ัน ดี.ซี. เบรก  

ขณะ 0 Hz และมีคําสั่ง RUN  

ขณะที่จํากัดโอเวอรโหลด  

รหัส ทริป 

ความถี่ขณะทริป 

กระแสขณะทริป 

แรงดัน DC ขณะทริป 

เวลาสะสมนับชวง RUN 

เวลาสะสมนับรวม 

ชวงเปดไฟ 



DRIVE AND AUTOMATION SYSTEM 

- INVERTER
- PLC
- SERVO
- MOTOR
- BLOWER
- REPAIRING
- ENGINEERING

41 ซอยเอกชัย 97 แขวงบางบอนใต เขตบางบอน กรุงเทพมหานคร 10150  

: 090-197-5999 :sales@csautomationsystem.co.th

บริษัท ซีเอส ออโตเมชั่น ซิสเต็ม จํากัด
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