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1. การตดิตั้ง และขอควรระวัง (Installation) 
 

1.1 การติดตั้งที่ถูกตองและขอควรระวัง มีดังตอไปนี้   

- ติดตั้งอินเวอรเตอรในลักษณะแนวตั้ง โดยเวนระยะหางความกวางประมาณ 50 มิลลิเมตร    

  สวนความสูงประมาณ 200 มิลลิเมตร และความลึกประมาณ 40 มิลลิเมตร (ตามรูปที่ 1.1)      

- ยึดติดตั้งกับวัสดุที่ไมตดิไฟ และอุณหภูมิภายนอกอยูในชวง -10 ถึง 50 องศาเซลเซียส 

- ไมควรติดตั้งในพื้นที่ที่มีความชื้น ความรอนสูง แรงส่ันสะเทือน ฝุน โดนแสงแดดโดยตรง ไอเกลือ ไอระเหย 

- ไมควรติดตั้งตูทึบทีไ่มมีการระบายอากาศที่ดีเพราะจะทำใหอินเวอรเตอรรอนและเสียหาย  

 - หากมีขอสงสัยในการติดตั้ง โปรดติดตอผูขาย  
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2. รายละเอียดและขอมูลอินเวอรเตอร 

  

หัวขอ รายละเอียด 

แหลงจาย พิกัดแรงดันของแหลงจาย 

1 เฟส/ 3เฟส 200VAC -10% ถึง 240VAC +10% 

3เฟส 340VAC -10% ถึง 460VAC +10% 

50Hz ±5% แรงดันไมบาลานซตองไมเกิน 3% 

เอาตพุต 

แรงดันเอาตพุตสูงสุด ระดับแรงดันเอาตพุตสูงสุดจะอางอิงตามแรงดนัอินพุต 

พิกัดกระแสเอาตพุต ตามพิกัดของแตละขนาดของอินเวอรเตอร 

พิกัดกระแสโอเวอรโหลด 
โหลดหนัก : 150% : 60 วินาที / 180% : 10 วินาที / 200% : 2 วินาท ี

โหลดเบา : 120%: 60 วินาที / 150% : 10 วินาที / 180%: 2 วินาท ี

การควบคุม

เบื้องตน 

รูปแบบการควบคุมแรงดัน V/f control (VVF) , speed sersorless vector control (SVC) 

รูปแบบของอินพุต frequency input , torque input 

รูปแบบคำสั่งทำงาน ทำงานที่หนาจอคียแพด , ที่จุดตอเทอรมินอล และรูปแบบสื่อสารตางๆ 

พิกัดคาความถ่ีสูงสุด 0 - 600 Hz / 0 – 3,000 Hz 

คาความละเอียดของอินพุต 
ดิจิทัล อินพุต : 0.01 Hz / 0.1 Hz 

อนาล็อก อินพุต : 0.1% ของความถ่ีสูงสุด 

ความแมนยำในการคุมความถ่ี พิกัดความเร็วรอบ ±0.2% 

ความเร็วในการออกตัว / หยุด 0.01 ถึง 600 วินาที / 0.1 ถึง 6000 วินาที / 1 ถึง 60,000 วินาท ี

โหมดเพิ่มแรงบิด เพิ่มแรงบิดแบบกำหนดเอง / แบบอัตโนมัต ิ

แรงบิดเร่ิมตน 150% ที่ 1 Hz (VVF) / 150% ที่ 0.25 Hz (SVC) 

โหมดรักษาระดับแรงดนั สามารถรักษาระดบัแรงดันเอาตพุต ในขณะที่แรงดันอินพุตเปลีย่นแปลง 

โหมดปองกันกระแสเอาตพุตเกิน สามารถปองกันกระแสเกิน เมื่อเกินจะทำการลดความถ่ีลงอัตโนมัต ิ

ระบบหยดุดวยดีซี เบรก ความถี่ที่เริ่มเบรก : 0.01 - ความถี่สูงสุด / ระยะเวลาในการฉีดเบรก : 0 - 30 วินาท ี

  แหลงจายอางอิงคอนโทรล 10 VDC / 20 mA 

  แหลงจายภายใน 24 VDC / 100 mA 

อินพุตและ

เอาตพุต 
จุดตอดิจิทัลอินพุต จุดตอดิจิทัลอินพุต : 5 จุด (X1-X5) *X5 สามารถต้ังรับเปนพัลสอินพุตได (100kHz) 

คอนโทรล จุดตออนาล็อกอินพุต จุดตอดิจิทัลอินพุต : 2 จุด (AI1 : (-10) - 10 V , AI2 : 0 - 10 V / 0 - 20 mA) 

  จุดตอดิจิทัลเอาตพุต จุดตอดิจิทัลเอาตพุต : 1 จุด open collector / 1 จุด relay (1 NO/1 NC) 

  จุดตออนาล็อกเอาตพุต จุดตออนาล็อกเอาตพุต : 1 จุด (M1 : 0-10 V / 0-20 mA) คาคลาดเคลื่อน ±2% 
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รุนของอินเวอรเตอร, ขนาดกิโลวัตต, พิกัดกระแสเอาตพุต และคาความตานทางของ resistor brake 

แรงดันอินพุต รุนของอินเวอรเตอร 
กำลังของมอเตอร กระแสเอาตพุต กระแสเอาตพุต 

คาความ

ตานทาน 

(kW) (A) โหลดหนัก (A) โหลดเบา Resistor Ω 

  EM730-0R4-2B 0.4 2.8 3.2 ≥360 

1 เฟส หรือ 3 เฟส EM730-0R7-2B 0.75 4.8 5 ≥180 

200 - 240 VAC EM730-1R5-2B 1.5 8 8.5 ≥180 

  EM730-2R2-2B 2.2 10 11.5 ≥90 

3 เฟส 340 - 460 

VAC 

EM730-0R7-3B 0.75 2.5 3 ≥360 

EM730-1R5-3B 1.5 4.2 4.6 ≥180 

EM730-2R2-3B 2.2 5.6 6.5 ≥180 

EM730-4R0-3B 4 9.4 10.5 ≥90 

EM730-5R5-3B 5.5 13 15.7 ≥60 

EM730-7R5-3B 7.5 17 20.5 ≥60 

EM730-011-3B 11 25 28 ≥30 

EM730-015-3B 15 32 36 ≥30 

EM730-018-3B 18.5 38 41.5 ≥30 

EM730-022-3B 22 45 49 ≥15 

EM730-030-3/3B 30 60 70 ≥10 

EM730-037-3/3B 37 75 85 ≥10 

EM730-045-3 45 90 105 ≥10* 

EM730-055-3 55 110 134  

 

≥6* 

EM730-075-3 75 150 168 

EM730-090-3 90 176 200 

EM730-110-3 110 210 235 

EM730-132-3 132 253 290 

EM730-160-3 160 304 340 

 * ตองตอกับ Unit braking ภายนอก (Option) 

  



 
 
SINEE EM730 inverter 

 
 

4 | P a g e  
 

3. ขนาดของอินเวอรเตอร 

 

  

รุนอินเวอรเตอร W W1 H H1 D D1 D2 d 

EM730-0R4-2B 75 65 142 132 146 67 152 4.5 

EM730-0R7-2B 

EM730-1R5-2B 93 82 172 163 136 85 141 4.7 

EM730-2R2-2B 

EM730-0R7-3B 75 65 142 132 146 67 152 4.5 

EM730-1R5-3B 

EM730-2R2-3B 93 82 172 163 136 85 141 4.7 

EM730-4R0-3B 

EM730-5R5-3B 109 98 207 196 154 103 160 5.5 

EM730-7R5-3B 

EM730-011-3B 136 125 250 240 169 115 174 5.5 

EM730-015-3B 

EM730-018-3B 190 175 293 280 184 145 189 6.5 

EM730-022-3B 

อินเวอรเตอรขนาด 0.7 kW – 22 kW 
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รุนอินเวอรเตอร W W1 H H1 H2 D D1 D2 d 

EM730-030-3B 245 200 454 440 420 205 156 212 7.5 

EM730-037-3B 

EM730-045-3 300 266 524 508 480 229 174 236 9 

EM730-055-3 

EM730-075-3 335 286 580 563 536 228 177 235 9 

EM730-090-3 335 286 630 608 570 310 247 317 11 

EM730-110-3 

EM730-132-3 430 330 770 747 710 311 248 319 13 

EM730-160-3 

อินเวอรเตอรขนาด 30 kW – 160 kW 
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4. การตอสายไฟ และการตอสายคอนโทรล 

 

 

 

 

        

 

                                                                           

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

(380V : 2.2kW-4.0kW) / (220V : 2.2kW) 

(380V : 0.75kW-1.5kW) /  (220V : 0.75kW) 

 

(380V : 5.5kW-22kW) (380V : 30kW-37kW) 
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เทอรมินอล ตำแหนงการตอ คำอธิบาย 

R/L1, S/L2, T/L3 จุดตอไฟขาเขา AC 
ข้ัวตอไฟเขา AC 3 เฟส สามารถใชรวมกับ 1เฟสได

โดยตอ 2 ข้ัวเชน R/L1, T/L3 

U, V, W จุดตอมอเตอร AC 3 เฟส ข้ัวตอไฟขาออก AC 3 เฟส กับมอเตอร AC3 เฟส 

 

จุดตอ Braking unit สำหรับตอ  Braking unit ภายนอก 

              , PB จุดตอ Resistor brake ติดตั้งภายในตั้งแตขนาด 0.7 – 37kW 

           P, จุดตอ DC reactor 
สำหรับตอ DC reactor ภายนอกตั้งแตขนาด 90kW 

ข้ึนไป 

  ข้ัวตอสายดิน จุดตอกราวด 

(380V : 132kW-160kW) 

(380V : 45kW-110kW) 
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                      แบบวงจรไฟฟาชุดคอนโทรล 
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หมวดหมู  คำอธิบาย  

แหลงจายไฟ 
24V  

แรงดัน +24V 

กระแสไฟขาออกสูงสุด 100mA 

COM จุดตอ Common รวมขัว้ดจิิทัล 

อนาล็อกอินพุต 

10V แรงดันเอาตพุต +10.5V/20mA 

GND  ขั้วตอกราวดอนาล็อก 

AI1 แรงดัน -10Vถึง+10V 50kΩ 

AI2  กระแสหรือแรงดัน 0/4-20mA หรอื 0-10V 

อนาล็อกเอาตพุต M1  0-10V/0-20mA ; ความแมนยำ : ±2% 

ดิจิทัลอินพุต 

X1  ดิจิทัลอินพุต 1 

X2 ดิจิทัลอินพุต 2 

X3 ดิจิทัลอินพุต 3 

X4 ดิจิทัลอินพุต 4 

X5 ดิจิทัลอินพุต 5 , พัลสอินพุต 100kHz. 

ดิจิทัลเอาตพุต 
Y1 เอาตพุตมัลติฟงกชั่น 

YCM Common ของดิจิทัลเอาตพุต 

การส่ือสาร 
A+ ขั้วบวก สัญญาณ RS485 

 A -  ขั้วลบ  สัญญาณ RS485 
 EA 

EA-EC= ปกติเปด    

EB-EC= ปกตปิด  
รีเลยเอาตพุต EB 

 EC 

ชองตอหนาจอภายนอก  RJ45 เชื่อมตอหนาจอแยกผานพอรต RJ45   
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5 หนาจอแสดงผลและปุมกดเขาฟงช่ันตางๆ 

5.1 หนาท่ีของปุมและไฟแสดงบนคียบอรด LED 

สัญลักษณ ปุมและไฟ คำอธิบาย 

ยอนกลับ - เลือกกลุมฟงกชั่น / กลับไปท่ีเมนูกอนหนา / ยกเลิก 

RUN - เม่ือเปดใชงานการสั่งงานงานจากหนาจอ ใหกดปุมนี้เพ่ือสตารทอินเวอรเตอร 

STOP/RESET 
- เม่ือเปดใชงานการสั่งงานจากหนาจอ ใหกดปุมนี้เพ่ือหยุดการทำงานอินเวอรเตอร              

- รีเช็ตเม่ือเกิดการทริป 

ถัดไป - เลือกแสดงสถานะ ความถ่ี,กระแส,โวลตเอาตพุต / เลื่อนหลักของพารามิเตอร 

โวลลุม/เลือก 

- หมุนตามเข็มและทวนเข็มนาิกาเพ่ือเลือกรหัสฟงกชัน และเมนูกลุม 

- เพ่ิม-ลด คาพารามิเตอร  

- กดตรงกลางเพ่ือเขาสูเมนู และใชยืนยันการแกไขพารามิเตอร 

ไฟแสดงสถานะ - ไฟแสดงเม่ือมีความถ่ี กระแส หรือแรงดัน 

ไฟแสดงทิศทาง 
- ไฟแสดงสถานะนี้เปดระหวางการวิ่งยอนกลับ 

- ปดระหวางการวิ่งไปขางหนาจะทำงานตอเม่ือทำงาน 

Running 
- ไฟจะแสดงเม่ืออินเวอรเตอรกำลังทำงาน 

- กะพริบเม่ืออินเวอรเตอรกำลังหยุดทำงาน และปดหลังจากอินเวอรเตอรหยุดทำงาน 

Protection - เม่ืออินเวอรเตอรอยูในสถานการณปองกัน ไฟจะสวางเปนสีแดง 
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5.2 การเขาฟงกช่ัน 

ฟงกชั่นท้ังหมดมีอยู 5 ฟงกชั่น 

- โหมด A แสดงพารามิเตอรท้ังหมด 

- โหมด U ใชเพ่ือแสดงพารามิเตอรท่ีเลือกข้ึนอยูกับโหมด F11 โหมดท่ีไมไชคาเริ่มตน 

- โหมด C แสดงพารามิเตอรท่ีเปลี่ยนแปลง 

- โหมด E แสดงฟงกชั่นปองกันลาสุด 

- โหมด P แสดงซอฟตแวรและหมายเลขผลิตภัณฑ 

 

1) โดยข้ันตอนแรก กดปุม ESC เพ่ือเปดกลุมเมนู ผูใชสามารถหมุนโวลลุมเลือกกลุมเมนูท่ีตองการ 

2) กดปุมตรงกลางเพ่ือเขาสูเมนู A, U, C, E, P ตามลำดับ เม่ือกดเขากลุมเมนูแลวจะแสดงพารามิเตอร 

3) กดปุมถัดไปเพ่ือเลื่อนตำแหนงหมุนโวลุมซายหรือขวาเพ่ือเลือกพารามิเตอรท่ีตองการ 

4) กดตรงกลางเพ่ือเขาไปเปลี่ยนแปลงคาพารามิเตอรหมุนซายหรือขวาเพ่ือเลือกคาท่ีตองการ 

5) กดตรงกลางเพ่ือ SAVE หรือกด ESC เพ่ือยอนกลับ  

6) เม่ือไดคาท่ีตองการหรือตองการกลับเมนูหลักใหกด ESC  

 

ตัวอยาง 
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F00 กลุมพารามิเตอรพ้ืนฐาน 

ฟงกช่ัน หนาท่ี ลักษณะหนาท่ีการทำงาน คาเดิม 

F00.01 โหมดการควบคุม 
0 : V/F control (VVF) 

1 : Speed sensorless vector control (SVC) 
0 

F00.02 
เลือกคำสั่งการ

ทำงาน 

0 : สั่งงานท่ีหนาจออินเวอรเตอร 

1 : สั่งงานท่ีเทอรมินอล 

2 : สั่งงานจากการสื่อสารภายนอก 

0 

F00.03 
โหมดการควบคุม

เทอรมินอล 

0 : terminal RUN (running) and F/R (forward/reverse) 

1 : terminal RUN (forward) and F/R (reverse) 

2 : terminal RUN (forward), Xi (stop) and F/R (reverse) 

3 : terminal RUN (running), Xi (stop) and F/R (forward/reverse) 

0 

F00.04 
เลือกการควบคุม

ความถ่ี A  

0 : ตั้งคาจากฟงกชั่น F00.07 

1 : AI1 

2 : AI2 

3 : reserved 

4 : reserved 

5 : high frequency pulse input (X5) 

6 : main frequency communication setting (percentage) 

7 : main frequency communication setting (direct frequency) 

8 : digital potentiometer setting 

0 

F00.05 
เลือกการควบคุม

ความถ่ี B  

0 : ตั้งคาจากฟงกชี่น F00.07        8 : digital potentiometer setting      

1 :AI1             9 : reserved 

2 : AI2           10 : process PID 

3 : reserved          11 : simple PLC 

4 : reserved         

5 : high frequency pulse input (X5) 

6 : auxiliary frequency communication setting (percentage) 

7 : auxiliary frequency communication setting (direct frequency) 

0 
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ฟงกช่ัน หนาท่ี ลักษณะหนาท่ีการทำงาน คาเดิม 

F00.06 
ตัวเลือกของ

แหลงความถ่ี 

0 : main frequency source A 

1 : auxiliary frequency source B 

2 : main and auxiliary operation results 

3 : switching between main frequency source A and 

    auxiliary frequency source B 

4 : switching between main frequency source A and 

    main and auxiliary operation results 

5 : switching between auxiliary frequency source B 

    and main and auxiliary operation results 

6 : Auxiliary frequency source B + feedforward 

    calculation (winding application) 

0 

F00.07 
ความถี่ในการ

ใชงาน 
0.00 ถึงความถ่ีสูงสุด F00.16 50.00 Hz 

F00.14 เวลาออกตัว 

0.00 - 650.00 (F15.13=0) 

0.0 - 6500.0 (F15.13=1) 

0 - 65000 (F15.13=2) 

15 s 

F00.15 เวลาหยุด 

0.00 - 650.00 (F15.13=0) 

0.0 - 6500.0 (F15.13=1) 

0 - 65000 (F15.13=2) 

15 s 

F00.16 ความถ่ีสูงสุด 1.00~600.00 Hz / 1.0~3000.0 50.00 Hz 

F00.23 ความถ่ีพาหะ 

1.0~16.0 (rated power of the inverter: 0.75-4.00kW) 

1.0~10.0 (rated power of the inverter: 5.50-7.50kW) 

1.0~8.0 (rated power of inverter 11.00 - 45.00kW) 

1.0~4.0 (rated power of inverter 55.00 - 90.00kW) 

1.0~3.0 (rated power of inverter: 110.00 and above) 

4.0 kHz 

F00.24 – F00.35 ดูในคูมือฉบับเต็ม 
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F01 กลุมพารามิเตอรมอเตอร 

ฟงกช่ัน หนาท่ี ลักษณะหนาท่ีการทำงาน คาเดิม 

 

F01.00 รูปแบบของมอเตอร 

0 : ordinary asynchronous motor 

1 : variable – frequency asynchronous motor 

2 : permanent magnet synchronous motor 

0 

F01.01 
พิกัดกำลังของ

มอเตอรไฟฟา 
0.10~650.00  

kW

(มอเตอร) 

F01.02 แรงดันไฟมอเตอร 50~2000 
V 

(มอเตอร) 

F01.03 กระแสมอเตอร 
0.01 to 600.00 (rated power of motor: ≤ 75 kW) 

0.1 to 6000.0 (rated power of motor: > 75 kW) 

A 

(มอเตอร) 

F01.04 ความถ่ีมอเตอร 0.01~600.00 

ข้ึนอยูกับ

ประเภท

มอเตอร 

F01.05 รอบของมอเตอร 1~60000 

ข้ึนอยูกับ

ประเภท

มอเตอร 

F01.34 การจนูมอเตอร 

00 : no operation 

01 : static self self-learning of asynchronous motor 

02 : rotation self-learning of asynchronous motor 

03 : inertia self-learning of asynchronous motor 

11 : static self self-learning of synchronous motor 

12 : rotation self-learning of synchronous motor 

13 : encoder self-learning of asynchronous motor 

00 
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F02 กลุมฟงช่ันอินพุต 

ฟงกช่ัน หนาท่ี ลักษณะหนาท่ีการทำงาน คาเดิม 

F02.00 เลือกหนาท่ี X1 0 : no function                      6 : terminal UP 

1 : terminal running (RUN)      7 : terminal DOWN 

2 : running direction (F/R)       8 : clear UP/Down offset 

3 : stop control in three-line operation   9 : free stop 

4 : forward jog (FJOG)      10 : reset protection 

5 : reverse jog (RJOG)      11 : multi-segment speed terminal 1 

12 : multi-segment speed terminal 2 

13 : multi-segment speed terminal 3 

14 : multi-segment speed terminal 4 

15 : multi-segment PID terminal 1 

16 : multi-segment PID terminal 2 

17 : multi-segment torque terminal 1 

18 : multi-segment torque terminal 2 

19 : acceleration and deceleration time terminal 1 

20 : acceleration and deceleration time terminal 2 

21 : acceleration and deceleration prohibition 

22 : operation pause          23 : external protection input 

24 : switching of RUN command to keyboard 

25 : switching of RUN command to communication 

26 : frequency source switching 

27 : clearing of regular running time 

28 : speed control/torque control switching 

29 : torque control prohibition 

30 : motor 1/motor 2 switching 

31 : resetting of simple PLC status (running from the first 

      segment, with the running time cleared) 

32 : simple PLC time pause (keep running at current segment) 

33 : reserved 

34 : counter input (≤250Hz) 

35 : high-speed count input (≤100kHz, only valid for X5) 

1 

F02.01 เลือกหนาท่ี X2 2 

F02.02 เลือกหนาท่ี X3 11 

F02.03 เลือกหนาท่ี X4 12 

F02.04 เลือกหนาท่ี X5 13 

F02.07 เลือกหนาท่ี AI1 0 

F02.08 เลือกหนาท่ี AI2 0 
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36 : count clearing            

37 : length counter input (≤250Hz) 

38 : high-speed length counting input (≤100kHz, only for X5) 

39 : reset length (clear by meter) 

40 : pulse input (≤100kHz, only valid for X5) 

41 : process PID pause       

42 : process PID integral pause 

43 : PID parameter switching 

44 : PID positive/negative switching 

45 : stop and DC braking 

46 : DC braking at stop 

47 : immediate DC braking 

48 : fastest deceleration to stop 

49 : reserved 

50 : external stop 

51 : switching of main frequency source to digital 

      frequency setting 

52 : switching of main frequency source to AI1 

53 : switching of main frequency source to AI2 

54 : reserved 

55 : switching of main frequency source to 

      high-frequency pulse input 

56 : switching of main frequency source to 

      communication setting 

57 : inverter enabling 

68 : disable reversal 

69 : prohibit reversing 

121 : external material cutoff signal 

122 : wiring detection signal 

123 : brake reset terminal 

F02.15 – F02.66 ดูในคูมือฉบับเต็ม 
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F03 กลุมฟงช่ันเอาตพุต 

ฟงกช่ัน หนาท่ี ลักษณะหนาท่ีการทำงาน คาเดิม 

F03.00 เลือกหนาท่ี Y1 0 : no output                    1 : inverter running (RUN) 

2 : up to output frequency (FAR) 

3 : output frequency detection FDT1  

4 : output frequency detection FDT2  

5 : reverse running (REV)      6 : jog 

7 : inverter protection          8 : inverter ready to run (READY)  

9 : reach the upper frequency limit  

10 : reach the lower frequency limit  

11 : valid current limit        12 : valid overvoltage stall 

13 : complete simple PLC cycle  

14 : reach the set count value 

15 : reach the specified count value  

16 : Length reached (in meters) 

17 : motor overload pre-alarm  

18 : inverter overheat pre-alarm 

19 : reach the upper limit of PID feedback  

20 : reach the lower limit of PID feedback  

21 : analog level detection ADT1 

22 : analog level detection ADT2  

24 : undervoltage state          26 : up to the set time  

27 : zero-speed running         38 : off-load 

47 : PLC output                    67 : Brake control 

68 : Material cutoff detection output  

69 : FDT1 lower limit (pulse)   70 : FDT2 lower limit (pulse) 

71 : FDT1 lower limit (pulse, invalid in JOG)  

72 : FDT2 lower limit (pulse, invalid in JOG)  

73 : output overcurrent 

1 

F03.02 
เลือกหนาท่ี R1 

(EA-EB-EC) 
7 

F03.34 เลือหนาท่ี M1 

0 : 0~10V 

1 : 4~20mA 

2 : 0~20mA 

0 
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F04 กลุมฟงช่ัน Start / Stop ดูในคูมือฉบับเต็ม 

F05 กลุมฟงกช่ัน V/F Control ดูในคูมือฉบับเต็ม 

F06 กลุมฟงกช่ัน Vector control ดูในคูมือฉบับเต็ม 

F07 กลุมฟงกช่ันการปองกัน ดูในคูมือฉบับเต็ม 

F08 กลุม Multi-segment speed 

ฟงกช่ัน หนาท่ี ลักษณะหนาท่ีการทำงาน คาเดิม 

F08.00 Multi-segmentspeed 1 0.00 to maximum frequency F00.16 0.00 Hz 

F08.01 Multi-segmentspeed 2 0.00 to maximum frequency F00.16 5.00 Hz 

F08.02 Multi-segmentspeed 3 0.00 to maximum frequency F00.16 10.00 Hz 

F08.03 Multi-segmentspeed 4 0.00 to maximum frequency F00.16 15.00 Hz 

F08.04 Multi-segmentspeed 5 0.00 to maximum frequency F00.16 20.00 Hz 

F08.05 Multi-segmentspeed 6 0.00 to maximum frequency F00.16 25.00 Hz 

F08.06 Multi-segmentspeed 7 0.00 to maximum frequency F00.16 30.00 Hz 

F08.07 Multi-segmentspeed 8 0.00 to maximum frequency F00.16 35.00 Hz 

F08.08 Multi-segmentspeed 9 0.00 to maximum frequency F00.16 40.00 Hz 

F08.09 Multi-segmentspeed10 0.00 to maximum frequency F00.16 45.00 Hz 

F08.10 Multi-segmentspeed11 0.00 to maximum frequency F00.16 50.00 Hz 

F08.11 Multi-segmentspeed12 0.00 to maximum frequency F00.16 50.00 Hz 

F08.12 Multi-segmentspeed13 0.00 to maximum frequency F00.16 50.00 Hz 

F08.13 Multi-segmentspeed14 0.00 to maximum frequency F00.16 50.00 Hz 

F08.14 Multi-segmentspeed15 0.00 to maximum frequency F00.16 50.00 Hz 

F08.15 – F08.48 ดูในคูมือฉบับเต็ม 

F09 กลุมฟงกช่ัน PID ดูในคูมือฉบับเต็ม 

F10 กลุมฟงกช่ันการส่ือสาร ดูในคูมือฉบับเต็ม 

F11 กลุมฟงกช่ันผูใชงานตั้งคา ดูในคูมือฉบับเต็ม 

F12 กลุมฟงกช่ันตั้งคา Keyboard ดูในคูมือฉบับเต็ม 

F13 กลุมฟงกช่ันตั้งคา Torque control ดูในคูมือฉบับเต็ม 

F14 กลุมพารามิเตอรมอเตอร 2 ดูในคูมือฉบับเต็ม 

F15 กลุมฟงกช่ันเสริม ดูในคูมือฉบับเต็ม 

F16 กลุมฟงกการปรับแตง ดูในคูมือฉบับเต็ม 

F17 กลุมฟงกการตั้งคา I/O เสมือน ดูในคูมือฉบับเต็ม 
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F18 กลุมแสดงผล 

ฟงกช่ัน หนาท่ี ลักษณะหนาท่ีการทำงาน คาเดิม 

F18.00 ความถ่ีเอาตพุต 0.00 to upper frequency limit XXX 

F18.01 ความถ่ีท่ีตั้งไว 0.00 to maximum frequency F00.16 XXX 

F18.03 
Estimatefeedback 

frequency 
0.00 to upper frequency limit XXX 

F18.04 แรงบิดเอาตพุต -200.0 ~ 200.0 XXX 

F18.05 แรงบิด -200.0 ~ 200.0 XXX 

F18.06 กระแสเอาตพุต 
0.00 to 650.00 (rated power of motor: ≤ 75 kW) 

0.0 to 6500.0 (rated power of motor: > 75 kW) 
XXX 

F18.07 % กระแสเอาตพุต 0.0-300.0 (100.0 = the rated current of inverter) 0 

F18.08 แรงดันเอาตพุต 0.0 ~ 690.0 XXX 

F18.09 DC bus voltage 0 ~ 1200 XXX 

F18.10 
Simple PLC 

running times 
0 ~ 10000 XXX 

F18.11 
Simple PLC 

Operation stage 
1 ~ 15 XXX 

F18.12 

PLC running time 

at the current 

stage 

0.0 ~ 6000.0 

 

XXX 

F18.14 รอบ RPM 0~65535 XXX 

F18.15 ความถ่ี UP/DOWN 0.00 to 2 * Maximum frequency F00.16 XXX 

F18.16 PID setting 0.0 to PID maximum range XXX 

F18.17 PID feedback 0.0 to PID maximum range XXX 

F18.18 
Power meter 

: MWh 
0~65535 XXX 

F18.19 
Watt-hour meter 

: kWh 
0.0 - 999.9 XXX 

F18.20 Output power -650.00~650.00 XXX 
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ฟงกช่ัน หนาท่ี ลักษณะหนาท่ีการทำงาน คาเดิม 

F18.21 
Output power 

factor 
-1.000 - 1.000 XXX 

F18.22 
Digital input 

terminal status 1 
X0-X5  0=Off 1=ON XXX 

F18.23 
Digital input 

terminal status 2 
AI1-AI2 0=Off 1=ON XXX 

F18.25 
Output  

terminal state 
R1-Y1 0=Off 1=ON XXX 

F18.26 % AI1 0.0 - 100.0 XXX 

F18.27 % AI2 0.0 - 100.0 XXX 

F18.31 

High-frequency 

pulse input 

frequency:kHz 

0.00 - 100.00 XXX 

F18.32 

High-frequency 

pulse input 

frequency: Hz 

0~65535 XXX 

F18.33 Count value 0~65535 XXX 

F18.34 Actual length 0~65535 XXX 

F18.35 

Remaining 

time of regular 

running 

0.0 - 6500.0 XXX 

F18.36 ตำแหนงโรเตอร 0.0~359.9° XXX 

F18.39 
VF separation 

target voltage 
0 - 690 XXX 

F18.40 – F18.72 ดูในคูมือฉบับเต็ม 
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F19 กลุมฟงช่ันแสดงอลาม 

ฟงกช่ัน หนาท่ี ลักษณะหนาท่ีการทำงาน คาเดิม 

F19.00 แสดงอลามลาสุด 

0: No protection 

E01: output short circuit protection 

E02: instantaneous overcurrent 

E04: steady-state overcurrent 

E05: Overvoltage         E06: Undervoltage 

E07: input phase loss   E08: output phase loss 

E09: inverter overload 

E10: inverter overheat protection 

E11: Parameter setting conflict 

E13: motor overload    E14: External protection 

E15: inverter memory protection 

E16: communication abnormality 

E17: Temperature sensor abnormality 

E18: Abnormal disconnection of soft start relay 

E19: current detection circuit abnormality 

E20: Stall protection 

E21: PID feedback disconnection 

E22: retention 

E24: parameter identification abnormality 

E25: retentionE26: Load loss protection 

E27: up to the cumulative power-on time 

E28: up to the cumulative running time 

E43: Material cutoff protection 

E44: Cable protection 

E57: Overpressure in pipeline network 

E58: Under-pressure in pipeline network 

E76: Short-circuit protection to ground 

0 
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F19 กลุมฟงช่ันแสดงอลาม 

ฟงกช่ัน หนาท่ี ลักษณะหนาท่ีการทำงาน คาเดิม 

F19.01 ความถ่ี 0.00 ถึง ความถี่สูงสุดที่ตั้งไว 0.00 

F19.02 กระแส 
0.00 to 650.00 (rated power of motor: ≤ 75 kW) 

0.0 to 6500.0 (rated power of motor: > 75 kW) 
0.00 

F19.02 แรงดัน ดี.ซี.บัส 0 ถึง 1200 0 

F19.04 สถานะการทำงาน 

0: not running 

1: forward acceleration 

2: reverse acceleration 

3: forward deceleration 

4: reverse deceleration 

5: constant speed in forward running 

6: reverse constant speed in reverse running 

0 

F19.05 – F19.17 ดูในคูมือฉบับเต็ม 

F27 กลุมฟงช่ันพารามิเตอร 

 Macro Winding/Unwinding 
ดูในคูมือฉบับเต็ม 

F45 กลุมฟงกช่ันพารามิเตอร Modbus free mapping  

ฟงกช่ัน หนาท่ี ลักษณะหนาท่ีการทำงาน คาเดิม 

F45.00 เปดใชงานฟงกชั่น 0 : ไมใชงาน                        1 : ใชงาน 0 

F45.01 แอดเดรสตนทาง 1 0~65535 0 

F45.02 แอดเดรสปลายทาง 1 0~65535 0 

F45.03 คาสัมประสิทธิ ์1 0.00~100.00 1.00 

F45.04 แอดเดรสตนทาง 2 0~65535 0 

F45.05 แอดเดรสปลายทาง 2 0~65535 0 

F45.06 คาสัมประสิทธิ ์2 0.00~100.00 1.00 

F45.07 - F45.90 ดูในคูมือฉบับเต็ม 
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ตัวอยางการใชงาน และการตั้งคาเบ้ืองตน 

● เลือกคำส่ังทำงานจากหนาจอ Keypad  
F00.02     เลือกการควบคุมการทำงาน 0 : Keypad 

F00.20     ทิศทางการหมุนของมอเตอร 0 : Forward 

1 : Reverse 

● เลือกความถี่จากโวลลุม Keypad 

F00.04     เลือกการใชงานความถ่ี 8 : Potentiometer 

 

● เลือกคำส่ังทำงานจากเทอรมินอล 

  

F00.02     เลือกการควบคุมการทำงาน 1 : Terminal 

F00.03     โหมดการควบคุม 
0 : terminal RUN (running)  

    and F/R (forward/reverse) 

1 : terminal RUN (forward)  

    and F/R (reverse)  
2 : terminal RUN (forward),  

    Xi (stop) and F/R (reverse) 

3 : terminal RUN (running), Xi (stop) 

    and F/R (forward/reverse) 

● เลือกความถี่จากโวลลุมภายนอก 

F00.04     เลือกการใชงานความถ่ี 1 : AI1 ( -10V to 10V ) 

2 : AI2 ( 0/4-20mA หรือ 0V to 10V ) 

 

 

  

F00.03 = 0 

F00.03 = 0 

F00.03 = 1 

F00.03 = 2 

F00.03 = 3 
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● ตั้งคาใหอินเวอรเตอรสามารถใชความถี่สูงสุดท่ี 3,000 Hz  
F00.31     ตั้งคาความระเอียดของความถ่ี 1 : 0.1 

F00.16     ความถ่ีสูงสุด 3000.0 

F00.18     จำกัดความถ่ีสูงสุด 3000.0 

 

● การเลือกใชความถี่ แบบมัลติสปด (สูงสุด 16 คา) 

X1 = Run FW ( speed 0 ) 

X4 X3 X1 Multi - speed 

0 0 1 speed 0 

0 1 1 speed 1 

1 0 1 speed 2 

1 1 1 speed 3 

F00.04     เลือกการใชงานความถ่ี 0 : ตั้งคาท่ี F00.07 

F00.07     Multi-segment speed 0 0.00 to F00.16 (Hz) 

F08.00     Multi-segment speed 1 0.00 to F00.16 (Hz) 

F08.01     Multi-segment speed 2 0.00 to F00.16 (Hz) 

F08.02     Multi-segment speed 3 0.00 to F00.16 (Hz) 

F02.02     เลือกหนาท่ี X3 Multi-segment speed 1 11 

F02.03     เลือกหนาท่ี X4 Multi-segment speed 2 12 

 

● เปดฟงกช่ันการใชงาน Resistor brake  
F15.30     ตั้งคาเปดการใชงาน Resistor brake 1 : เปดการใชงาน 

 

● การคืนคาโรงงาน  
F12.14     การคืนคาโรงงาน 1 : คืนคาโรงงาน 
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6. ตารางแสดงความผิดพลาด และการแกไขปญหาเบ้ืองตน 

รหัส 

Trip 
อาการ Trip สาเหต ุ วิธีแกเบ้ืองตน 

E01 ไฟฟาลัดวงจร 

- ไฟฟาลงกราวด 

- ไฟฟาแตละเฟส ลัดวงจร 

- Resistor brake ลัดวงจร 

- ออกตัว และหยุดเร็วเกินไป 

- โมดลูอินเวอรเตอรเสียหาย 

- ตรวจสอบการเดินสายไฟเพ่ือหา 

  การลดัวงจร 

- ตั้งคาการออกตัว และการหยุดใหเหมาะสม 

E02 
กระแสเกิน

ทันที 

- ออกตัว และหยุดเร็วเกินไป 

- เฟสดานเอาตพุตอินเวอรเตอรลัดวงจร 

- การตั้งคา V/F ไมเหมาะสม 

- เริ่มทำงานตอนมอเตอรยังไมหยุดหมุน 

- โหลดมากเกินไป 

- เช็ตพารามิเตอรโหมดมอเตอรไมเหมาะสม 

- อินเวอรเตอรเสียหาย 

- ตั้งคาเพ่ิมเวลาการออกตัว และหยุด 

- เปดใชงานโหมด Speed tracking 

- ใชขนาดมอเตอร และอินเวอรเตอรให 

  เหมาะสม 

- ตั้งคาพารามิเตอรของมอเตอรใหเหมาะสม 

- ตรวจสอบการเดินสายไฟฟาลัดวงจร 
E04 

กระแสเกิน

คงท่ี 

E05 แรงดันไฟเกิน 

- เวลาในการหยุดสั้นเกินไป  

  มอเตอรมีแรงเฉ่ือยสูง 

- resistor brake หรือ unit brake เสียหาย 

- คาความตานทาน resistor brake ไม 

  เหมาะสม 

- แรงดันไฟฟาสูงเกินไป 

- ไมไดเปดฟงกชั่นการใช resistor brake 

- ตั้งคาเพ่ิมเวลาการหยุด 

- ตรวจสอบสายไฟของชุดเบรก 

- เช็คแรงดันไฟเขา  

- ใชคาความตานทาน resistor brake  

  ใหเหมาะสมกับงาน  

- ลดแรงดันไฟใหอยูในชวงท่ีกำหนด 

- ตั้งคา F15.30 = 1  

E06 แรงดันไฟต่ำ 

- แหลงจายไฟขาเขาไมครบเฟส 

- ข้ัวของแหลงจายไฟขาเขาหลวม 

- แรงดันไฟของกำลังไฟฟาขาเขานอยเกินไป 

- ตรวจสอบแหลงจายไฟอินพุตและสายไฟ 

- ขันข้ัวสกรูอินพุตใหแนน 

- ตรวจสอบเซอรกิตเบรกเกอร 

E07 
ไฟเขา 

ไมครบเฟส 

- แหลงจายไฟขาเขาไมครบเฟส 

- แหลงจายไฟเขาผิดปกติ 

- ตรวจสอบแหลงจายไฟขาเขา และสายไฟ 

- ตรวจสอบวาข้ัวตอหลวมหรือไม 

- ใชอุปกรณควบคุมแรงดันไฟฝงขาเขา 

E08 
ไฟออก 

ไมครบเฟส 
- ข้ัวเอาตพุต U, V ,W ไฟออกไมครบเฟส 

- ตรวจสอบวาข้ัวเอาตพุตหลวมหรือไม 

- เช็คสายไฟวาเกิดความเสียหายหรือไม 
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รหัส 

Trip 
อาการ Trip สาเหตุ วิธีแกเบ้ืองตน 

E09 
อินเวอรเตอร 

โอเวอรโหลด 

- เวลาในการออกตัวหรือเวลาหยุดนอยเกินไป 

- ภาระโหลดหนักเกินไป 

- เวลา และความแรง DC brake สูงเกินไป 

- เพ่ิมเวลาการออกตัว และเวลาหยุด 

- เช็คแรงดันไฟเขา  

- เลือกขนาดอินเวอรเตอรใหเหมาะกับโหลด 

- ลดความแรง และเวลา DC brake 

E10 
อินเวอรเตอร

รอนเกินไป 

- อุณหภูมิแวดลอมสูง 

- อินเวอรเตอรอาจมีปญหาการระบายอากาศ 

- พัดลมระบายความรอนไมทำงาน 

- เช็คพัดลมวายังใชงานไดหรือไม 

- ลดอุณหภูมิภายนอก 

- เปลี่ยนพัดลมระบายความรอน 

E11 

การตั้งคา 

พารามิเตอร 

ไมถูกตอง 

- การตั้งคาพารามิเตอรไมเหมาะสม 

  กับการใชงาน 

- ตรวจสอบวาพารามิเตอรท่ีตั้งไว 

  เหมาะสมกับการใชงานหรือไม 

E13 
มอเตอร 

โอเวอรโหลด 

- เวลาออกตัวและเวลาหยุดนอยเกินไป 

- โหมด V/F ตั้งคาไมเหมาะสม 

- โหลดหนักเกินไป 

- เพ่ิมเวลาออกตัวและหยุด 

- โหมดไดรฟ  V/F การตั้งคาไมเหมาะสม 

- ใชมอเตอรท่ีตรงกับภาระโหลด 

E14 
อุปกรณปองกัน

ภายนอก 
- จุดตอของอุปกรณภายนอกผิดปกติ - ตรวจสอบอุปกรณปองกันภายนอก 

E15 
หนวยความจำ

อินเวอรเตอร 

- การรบกวนสงผลใหหนวยความจำ 

  ขอผิดพลาดในการอานและเขียน 

- หนวยความจำภายในของอินเวอรเตอรเกิด   

  ความเสียหาย 

- กดปุม STOP/RESET เพ่ือรีเซ็ต 

  แลวลองอีกครั้ง 

- แกไขพารามิเตอร F10.56 ใหเปน 11 

E16 
การสื่อสาร

เกิดผิดพลาด 

- เปดใชงานในแบบไมตอเนื่องระบบสื่อสาร 

- การสื่อสารถูกตัดการเชื่อมตอ 

- F10.03 ถูกตั้งคาเปน 0.0  

- ตรวจสอบมีการถอดสายสื่อสารออกหรือไม 

E17 

ความผิดปกติ

ของเซ็นเซอร

วัดอุณหภูมิ 

- เซ็นเซอรวัดอุณหภูมิอินเวอรเตอรถูกตัดการ   

  เชื่อมตอหรือลัดวงจร 

- ตรวจสอบวาเซ็นเซอรอุณหภูมิเชื่อมตออยู 

  อยางถูกตอง 

- ติดตอผูจัดจำหนาย 
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รหัส 

Trip 
อาการ Trip สาเหตุ วิธีแกเบ้ืองตน 

E18 

รีเลย 

ซอฟตสตารท 

ไมทำงาน 

- แหลงจายไฟขาเขาผิดปกติ 

- แหลงจายไฟเขาไมครบเฟส 

- ข้ัวของอินพุตแหลงจายไฟหลวม 

- แรงดันไฟฟาขาเขาต่ำเกินไป 

- หนาสัมผัสสวิตชของแหลงจายไฟเสียหาย 

- หยุดการทำงานของอินเวอรเตอร 

  กอนปดเครื่อง 

- ตรวจสอบแหลงจายไฟอินพุต และสายไฟ 

- ขันสกรข้ัูวตออินพุตใหแนน 

- ตรวจสอบเซอรกิตเบรกเกอร 

E19 

ขอผิดพลาด

วงจรตรวจจับ

กระแส 

 

- วงจรตรวจกระแสของอินเวอรเตอรเสียหาย 

 

- ติดตอผูจัดจำหนาย 

E20 

การปองกัน

แรงดัน  

DC bus เกิน 

- เวลาลดความเร็วสั้นเกินไป 

- Resistor brake เกิดความผิดปกติ 

  ขณะลดความเร็ว 

- โหลดหนักเกินไป 

- เพ่ิมเวลาการลดความเร็ว 

- ตรวจสอบ Resistor brake 

- ตรวจสอบวาวามีโหลดอ่ืนทำใหมอเตอร 

  ยังคงหมุนอยู ในตอนสั่งหยุดหรือไม 

E21 

สัญญาณ 

PID ถูกตัด

การเชื่อมตอ 

- ตั้งคา PID feedback เกินฟงกชั่นขีดจำกัด   

  บน (F09.24) หรือนอยกวาขีดจำกัดลาง  

  (F09.25)  

- ตรวจสอบวาเซ็นเซอรทำงานผิดปกติหรือไม 

- ปรับฟงกชั่นการตรวจจับ  

  ของการตัดการเชื่อมตอ 

E24 
อินเวอรเตอร 

เกิดขอผิดพลาด 

- กดปุม STOP/RESET ระหวางการตั้ง 

  คาพารามิเตอร 

- คำสั่ง Free run stop ทำงานระหวางการ 

  ตั้งคาพารามอเตอร 

- ขณะจูนมอเตอรแบบหมุน ไมไดตัดโหลด 

  ออกจากมอเตอร 

- มอเตอรเกิดปญหา 

- กดปุม STOP/RESET เพ่ือรีเซ็ต 

- ตรวจสอบการเชื่อมตอระหวางอินเวอรเตอร 

  และมอเตอร 

- ถอดมอเตอรจากโหลด ขณะจูนมอเตอร 

  แบบหมุน 

- ตรวจสอบมอเตอร 

E26 การปองกันโหลด 

- มอเตอรไมไดเชื่อมตอหรือ ไมตรง 

  กับภาระโหลด 

- การสูญเสียโหลด 

- พารามิเตอรของการสูญเสียโหลด 

  ไมไดตั้งคาการปองกัน 

- ตรวจสอบสายไฟและใชงานมอเตอร 

  ท่ีเหมาะสม 

- ตรวจสอบอุปกรณ 

- ตั้งคาระดับการตรวจจับโหลด F07.22  

  และเวลาในการตรวจจับ F07.23 

E27 
เวลาเปดใช

งานถึงกำหนด 
- ถึงเวลาในการบำรุงรักษาอินเวอรเตอร 

- โปรดติดตอตัวแทนจำหนายสำหรับ 

  การสนับสนุนทางเทคนิค 
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รหัส 

Trip 
อาการ Trip สาเหตุ วิธีแกเบ้ืองตน 

E28 
เวลาทำงานถึง

กำหนด 
- ถึงเวลาในการบำรุงรักษาอินเวอรเตอร 

- โปรดติดตอตัวแทนจำหนายสำหรับ 

  การสนับสนุนทางเทคนิค 

E44 
การปองกัน

สายไฟ 
- การเดินสายไฟยาวเกินไป 

- ตรวจสอบวาเซ็นเซอรอยูในสถานะ 

  ผิดปกติหรือไม 

E57 

แรงดันใน 

สายสัญญาณ

การเชื่อมตอ

สูงเกินไป 

 

- แรงดันปอนกลับในการเชื่อมตอสูง 

- ตรวจสอบวาเซ็นเซอรอยูในสถานะ 

  ผิดปกติหรือไม 

- ตรวจสอบข้ัวตออนาล็อกอินพุต 

  ผิดปกติหรือไม 

- ตรวจสอบอุปกรณภายนอก 

E58 

แรงดันใน 

สายสัญญาณ

การเชื่อมตอ

ต่ำเกินไป 

 

- แรงดันปอนกลับในการเชื่อมตอต่ำ 

- ตรวจสอบวาเซ็นเซอรอยูในสถานะ 

  ผิดปกติหรือไม 

- ตรวจสอบข้ัวตออนาล็อกอินพุต 

  ผิดปกติหรือไม 

- ตรวจสอบอุปกรณภายนอก 

E76 
อินเวอรเตอร

ลัดวงจร 

- เอาตพุตลัดวงจร 

- โมดูลอินเวอรเตอรไดรับความเสียหาย 

- ตรวจสอบวาสายมอเตอรเสียหายหรือไม 

- ตรวจสอบสาเหตุและแกไขอุปกรณเก่ียวของ 

- ติดตอผูจัดจำหนาย 

P.-on อินเวอรเตอรอยูในสถานะ เปด เครื่อง 

P.-OFF อินเวอรเตอรอยูในสถานะ ปด เครื่อง 

SoFT.E ฟงกชั่นซอฟตสตารทอินเวอรเตอรไมทำงาน อินเวอรเตอรจะแสดงขอความแจง SOFT.E  
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